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NOTE :

It is recommended to read the totality of this handbook as well as the other publications relating to the
installation, the operation and the maintenance of this product. It is important always to respect the instructions of
installation relating to the environment of the product. Not respecting the instructions can cause personal and/or
material damage. Contact DSF to obtain more information on the possibilities.

Documentation list:

KERYS Regulation Module Technical Documentation - A44Z190002-D page 2/118



Contents

DOCUMERIALION LISL: ....nenennennennininniieneenincecstetstetesesaceseste st st st st e e st et st st s b e s assse s st et s st st st e as s e st st satestsssesssesessssstsstestossesases 2
1 77 £ 3
THUSTEQLIONS «..nneeeneeeeeneeeeneeneeeeceeecseeeseeesseessssessssessssessssessssessssesssssssssesssssssssesssssssssesssssessssssssessssesssssssssssssassssassssasessseesssssssassssassssaasssnns 5
L IBJOTIUALION c...uannannennninninnineiieeninstisasssasesasesssestsestssstssssssesssesasesssssasssassssssssesstssstsssssssesssesssssstssssssasessssssesssssstssstsssssssesssesssesases 6
1.1. CEM directive of the European UNION. .........coouiiiiiuiiiieiieie ettt ettt ettt st ettt et e esee s st e sbeesbeebeemteeneesseesaeenaeenee 6
1.2. Conformity UL (the USA & CaAnada) .......ccoueeueiuieriieitieieeie oottt sttt ettt et sateste e bt e te et e eseasseesbeenbeebesasesneesneesaeenseenes 6

2. DeScription Of the MOAUle...................oueoouonuinuinuniineiriiiiiisinsecssiestestsssssasssssesssestssssssstsssssssesssesssssssssasssasssssssssssssssssssssssssss 6
2.1. (€31 1S 1 USSP 6
2.2. PIaN Of COMMECTIONS ....entiiiiiiiiiiiteicett ettt et sttt ettt et ea e bt e b e e bt et e et saeesbe e bt emt e e st e ebaesbaenbe e beemseemaesaeesueenne 7
2.3. TIIPULS/OULPULS ...ttt ettt ettt et ettt e st e sttt esabeestteesabeesateessbeessteesabeessseesabeesaseesabeessseesaseesaseesasaesnsaesnsaesnseesnsaennsens 7
2.4. LedS, INTETS & STIAD .eeuvveeiiieiieeiieeete ettt st ettt e st e sttt e s bt e s ateesabeesabeesabeeeaseesabeesaseesabeesaseesasaesaseesaseesaseesnsaennseesnseannsens 8

3o WHFIRG SEAMAATAS .....enanenonnneneniranernnirenericntresasnssnssesasssssssssasssssssssasssssssssasssssssssasssssssssasssssssssasssssssssasssssssssasssssssssasssssssssasssssssss 9
3.1. SEVETAl GENSEL COUPIEA.....uiiiuiiiiiiiiiieeite ettt ette ettt et te et e e tte et e e e tte e bteebteesbeeesseeesbaeesseesabaeenseesabaeenseesnbaeensaesnsaeenseesnsseenseenns 9
3.2. 1 genset paralleled With the MAINS .......coicuiiriieiiieeiie ettt ettt e e st e e sbeesbeesbeesabeesabeesaseesaseesnseesnseennseas 10
3.3. Several genset paralleled With the MainS ........coc.eiiiiiiiiiiiii ettt st 10

4. ENVIronment ARA CRATACIETISTICS ........ueeeeueeeeeeerreeesseeesseesseesssessssssssssssssssssssssassssassssassssasssssssssassssassssssssssssssassssasssssssssassssassssans 11
S IRSTAIIAEION......cneeenneenneeneeeneeccneeesaeeesasecsaeeesaeessasessatsssasssssssssasessasssssssssstssssssssatsssnsessatesssssssstessasessasesssssssssessnsessassssnsessnsassasessnns 11
5.1. DIMENSIONS/ASSEIMDLY ....c.uttiiiiiiiiiiiie ettt ettt e bt e bt e bt e e bt e e bt e e bt e s beeebee s bt e e beesbeeeneeeanee 11
5.2. FIXAION/MOMEAZE .....eoneeeiiiiieiiieiteee ettt ettt ettt ettt ettt e bt e bt e bt e e bt e e b et e bt e e be e e bt e ea b et ebteeabeeebtesabeeebeesabeeenseeeanee 11
5.3. RUIES OF WITIIE ..ceeuvtieiiieiieesite ettt ettt ettt ettt e st e ettt e st e estteesab e e sbeesabeesteesabeesseesabeesteessbeensseesaseensseessseennseesnseennns 12
5.4. BATTRINE . c..eeeneieee ettt ettt et ettt et e ettt e s a b e ettt e s a b e ettt e sa b e e ahteeeab e e at e e st e e aateesabeennteennbeennteennbaennne 12
5.5. VIDTALIONS ...ttt ettt ettt ettt e b e bt et et s bt s bt e s bt e bt e st e ea st eas e b e e bt e bt et e e aa e e et sbeesbe et e et e eateeb b e s be e be e beennes 12
6. OPCFALION c..nneennneennvernennenrereessnsesesssssssesssssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssasssssssssasssssssssasssssssssassssassss 13
6.1. GENETAL. ..ttt b ettt et e et e b e bt e bt et e a et eat e bt bt ettt e et e b e e bt et e bt et eatesbeesbe e bt et enteeanens 13
6.1.1. SYNCHTOMIZATION. ....eeutiiiiieeiie ettt ettt ettt et e et e et e e beeetteebteeaae e baeesseeeabteenseesabeeesseesnsaeensaesnbaeenseesnsaeensaesseeenseenns 13
6.1.2. COUPLINE ..ttt ettt et ettt e b ettt e bt e bt e e bt e ettt s bt e e ab et s bt e e bt e e bt e e bt e sabeeeabeesabeeeabeesabeeeabeesabeeenneenas 14
6.1.3. POWET MANAZEIMENE .....eoiiiiiiiiiieiie ettt ettt e bt e sat e e sb et e sa bt e bt e e sab e e bt e e sabeesbteesabeenbteesabeensteesaneenneeas 15
6.1.4. Centring deViCe Of FIEQUEINCY ....c.ueeiiiieieieitiet ettt ettt et at et e bt et e eat e et e e s bee bt e bt eabeemtesaeesseenseenseeneeeneesneans 15
6.1.5. OPETALNGZ TMOUES ..cneeeiniiieiieeiteeee ettt ettt ettt e e e bt e bt e e bt e e bt e s bt e e bt e s bt e e bt e e bt e eabeesabeeeabeesabeeeabeesabeeeaseesabeeeaneenas 15

6.2. Internal diagram BIOCK ..........c.coiiiiiiii et s st e 19
6.3. SEALE MACKHINE . ... viieeeiiiee ettt e ettt e ettt e e ettt e e e e tbeeeeabeee e sseaeeansseeeannsaeeaansseaeansseesaansseeeansseeeansseesannsseesansseeesnnseeenn 20
6.4. SALRLY ettt h bbbt et e at e bt bt et et e et e b e e bt et e bt et eat e sheeebe e bt et et e eanens 21
6.4.1. Definition of the SYMDOLS USEA........ciiiiiiiiiiiiiieiie ettt st et e s be e st ee s beesabeesabeesabeesabaesaseesaseesnseas 21
6.4.2. Thermal TMage (ANSI 49) ..ottt st sb e bt esabee s bt esabee s beesabeesabeesaseesabaesaseesabaesnseesaseennseas 21
6.4.3. OVerload CUITeNt (AINSI 32) ..ot eeeee e e e e e e et r e e e e eeeeetaaeeeeeeeeesataseeeeeseensstaaseeeeeeennntnnrees 22
6.4.4. Maximum Of freqUENCY (ANST 81) .ecuiiiiiiiiiieiiee ettt sttt e st e st esbeesabee s beesabeesabeesaseesabaesaseesaseennseas 23
6.4.5. Minimum Of freQUENCY (ANST 81)..ceiuiiiiiiiiiieeiie ettt st e st e st e s beesabee s beesabeesabeesabeesabaesaseesnseennseas 23
6.4.6. Maximum Of VOItage (ANSL 59) ...ttt ettt ettt st e e st e st e e bt et e eneeeseesbeebeeseenteeneas 24
6.4.7. Minimum Of VOItAZE (ANSI 27) ...nuieiiieiiieeeeeet ettt ettt e sa e st esbt e sa bt e sbt e e sabe e bt e e sabeessteesaneenneeas 24
6.4.8. Maximum of active POWET (AINSI 32-2) ...uiiiiiiiiiie ettt ettt ettt e st e s bt e et et e eneeeseeeseeabeeseenseeneas 25
6.4.9. Minimum of active POWET (ANSI 32-2) c...ioiiiiiiiee ettt ettt sbt e st e bt e sate e bt e e sabeenaeeas 25
6.4.10. Return of active POWET (ANST 32-1) .ottt ettt ettt et et e e bt e s bt e bt e beeeeemtesneesaeeeeenes 26
6.4.11.  Maximum of reactive POWET (ANSI 32) ..ottt ettt e sb e e sttt e sibeessbeesabeessseessbeensseesaseennes 27
6.4.12.  Reverse power 1eactive (ANST 40, 32)...ccuiiiiiiiieie ettt ettt ettt e st ettt esbeestteesabeessteesabeessteessbeesnseesaseennee 27
6.4.13.  dF/dt ROCOF (ANSI 78) . .eeeuteeitieiteiteieete ettt ettt ettt ettt et ettt sat e saeesbe e bt et e e et e eatesatenbe e beebeemtesmsesmeesbeenne 28
6.4.14.  Vector JUMP (ANSI 21, 78) ..uuiieieeitieeie ettt ettt ettt ettt e stt e ettt e st e ettt e s ate e bteessseesseesabeeasseessbeesseessseensseessseensseesnseennes 28
6.4.15.  Minimum Of VOItage Of POWET SUPPLY ..eeeviieriieiiiienieeitteente ettt erte et esteesiteesibe ettt esabeessteessbeessseessseensseesssesssseesnseennes 29
6.4.16.  Maximum Of VOItaZe Of POWET SUPPLY ..eeervrieruiiiiiiieieeitttesie ettt ettt ettt e st e ettt e sabeestbeesabeessteesabeessseessseessseesnsennnes 30

6.5. SPECTIAL FUNCHIONS ...ttt st ettt e e a bt e s ab e e e at e sab e e eat e e s abeeeat e e sabeennteesabeesateesabeennteesaseenatees 30
6.5.1. Management Of SUD-PLANT..........cccuiiiiiiiieiee ettt ettt ettt et e st e bt et e et e e atesaeessee bt e et enteenteeseesseebeeseenneeneas 30
6.5.2.  ANGUIAL SHITHINE ..oevieiieiieie ettt ettt b e bt et e et e et e eat e e h e et e et e en et ea e e eh e e bt e bt e be e bt eateeneeeae e neenee 31
6.5.3. MaNAgeMENt OF TIMIPACES .....cueeuietietieiieetteet et et et e e et e st e stee et e et eseeeseaeseenbeenseeaseemeesaeesseenseenseanseeneeeseeaseaseenseensesneas 32
6.5.4. D E21 5147073 (1 SRR 33
6.5.5. SYSEM ROLO-PRASE ..ottt ettt bt e et et e bt e s bt e et eesabeeeabeesabeeeabeesabeeeaneenas 34
6.5.6. Meters of energies KWh and KV ARR .......cooiiiiiiiiie ettt sttt st e st e st esabeesabaesnnees 34
6.5.7. ATCRIVING ON TAUIL ..ottt ettt et e et e e bt e e ae e e bt e eate e bee e stesabaeenseesabaeensaesnbeeensnenns 34
6.5.8. SYSEIM OF QIAZNOSTIC .eevuvieeiieeiieeiie ettt ettt ettt et ettt et e ettt estte e beeette e bae e seeeabteesseesabeeesseesnbaeensaesabaeenseesnsseenseesnsaeenseenns 34
6.5.9. Redundancy Of the CAN DUSES ...cc..eeiiiiriieiiieeiieeitteeieestteeitesttesteesbeesateesbeesateesabeessseesabeesaseesssaessseesseesnseessseessens 34
Annexe A CAN OPCRneeenneeennnencnnerennncnnesasnssssssesssssssssssssssssssssssssssesssssssssesssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssasesssssssasssssssssasssssssss 35
A.l. L) DT O 2 I = N () OSSPSR 35
AT L. CAN PaATQmELETS. ... uviieiiiieeeeiiieeeeteee ettt e eetteeeeetteeeettteeeassaeesasseeeassseasaansseesansseeeansseesssnssessasssaesansseesannsseesasseessnsseesanes 35

KERYS Regulation Module Technical Documentation - A44Z190002-D page 3/118



A.1.2.
A.1.3.

A2

A2.1.
A2.2.
A23.
A24.
A25.

Annexe B
B.1.
B.2.

Annexe C

Annexe D
D.1.

D.1.1.
D.1.2.
D.1.3.
D.14.
D.1.5.
D.1.6.
D.1.7.
D.1.8.

Annexe E
E.1.
E.2.

E.2.1.
E.2.2.
E.2.3.
E.2.4.
E.2.5.
E.2.6.

E.3.

E.3.1.
E.3.2.

Annexe F
Annexe G

SUPPOTEEA MNESSAZES -.veeuvveeneeeerieeriieeitieeste ettt esteertteestteestteestteebteesstesssaeensteensseeseessteesssesnsaeensaesnseeenseesnsseenseesnseeenseesns 35
TOPOLOZY ettt ettt et h e st e s bt e s et e bt e e a bt e bt e e ea bt e b et e eh bt e bt e e e a bt e bt e e eh bt e eh et e eab e e bt e e eabeennteeeabeenntean 35
|5 30 1 0 [0 ) I USSR 35
ODbJECtS OF COMIMUNICATION. ...c..teeuteeuteeiieetieettestt et e e et te et tesbe e bt e bt e et eatesaee st enteemteemeeeseeeseenseanseemsesmtesaeesseenseenseeneeensenneans 35
Status OF the PIOTOCOL.....c..ietietieie ettt ettt et e et et e e bt et e ente et e e s bt e bt eabeembeemtesaeesseeseenseeneeeneanneans 37
ODBJECT AICTIOMATY ..euvteeutieette ettt ettt ettt et e e e e bt e e e bt e ettt e bt e ettt s bt e e bt e s bt e eabeesabe e e bt e sabeeeabeesabeeeabeesabeeeaseesabeesabeenas 37
COMMUNICATION SDO ...ttt ettt ettt ettt et et e e st et e e bt eateeaeeesteebee bt eseeaseemtesaeesseeseenseeneeeseesneans 39
COMMUNICATION PDO ....iiiiiiiiiiiitiritetet ettt ettt sttt sttt ettt e e b e bt et e bt satesaeesaee bt enteenreennens 39
CAN IRLEP-MOAULE ...ttt stssss s e sts st st st s s s as s e s st s e sat st s b s assnesaassasasssssssesasas 41
DeSCIIPLION ANA OPETALION ..euvvieueiieriieeiieesteeitteste ettt esteertteesteesateessteessseessseessseessseessseessseessseessseessseessseensseessseessseesseennes 41
FaUIt CAN BUS ..ottt ettt ettt sttt et eat e a e b e e bt e bt e bt et e s aaesbtesbeembe et e esnesanesbaenbeenbeennes 41
TADIE Of tHE VATIADIES .....e.eeeeeneeenerererenerererseeneeeeeseesasssssssasesssesssssesssesssssssssssesssssssssssesssssasssssssesssssssessssssssssassssasssasans 42
PC COMMOCLION....nuonneenennenenircnirniiaesseessessssasssasssasssssestsssssssssssssssesssssssssatosassssssssesssssstssstsssssssasssesssssasssassssssssssses 110
WiINAOWS CONTIGUIATION ...ttt ettt ettt ettt et e et e e teeateeatestee bt et e ea e e esteesea bt eabeeaseensesmeesneesaeenseenseenteenteeneanneans 110
Check the NEtWOTK PIOPEITIES ....cc..eiiiiiiiiiiiieette ettt et ettt e st e et e st e sate e sabeesateesabeesateesaneenaeees 110
INSTAll The IMOAEIML....c...eiiiiiiiiieteeee ettt ettt e sat e e b et e at e e bt e e sbt e e b et e bt e e bt e e bt e ebeeenbeeebeeenseesanee 110
Set the MOAEM PIOPETTIES ...ccouveiiiiiiiiiiiii ittt ettt e st e et e st e sate e sabeesateesabeesateesaneenaeees 110
Create a Dial-Up Networking CONNECTION ....cc..eeiutiriieiriierieeiiieetee st eeteestee et e st e st e sbeesateesabeesateesareesateesaneenaeees 111
Set the Dial-Up NetWOrKing PrOPEITIES. ......ueeruiiiriiteiieeitieeiteeiieeteeeiteeteesbteeteesbaeebeessbeesbeessbeesaseesseesnseesnseesnses 111
Set-UP the INLETNEL PIOPETLIES ...eeerveerrrieriieeitieeriteeitteestteertteertteetteeteesbeeesteesbeeesseesssaeenseessseesssessnseesnseesseesseesseesses 113
ConnEct the KERY S... ..ottt ettt st st b ettt e et e st esb b e b e e bt e beesaeeatesaeesbeenne 113
View Web Pages from the KERY'S WED SEIVET ......cocuiiiiiiiiiiiiiiiiecteetesttest ettt et sve et e v 113
TREETNAL PLC........c.cuunonnininininneenecnininintntnesessscsasesesatestssssssssesasestssts st st st sssssassstsnts st sat st ssbssssssesssssesasestsssessenses 113
TEEOAUCTION ...ttt ettt et et s at e s bt s bt et et e et e eab e sbaesb e e bt e bt esaeeabesaeesbeesbee bt enteeaneeanens 113
DeSCription Of the tEXE FIlE.......eiuiiiiiieiiee ettt ettt ettt et es e e st e s bt e bt e be e teeaeesatesaee st eseenteeneeeneaeneans 114
Block of definition Of the PAramMELErS .........ccueeiiiieiiiiee ettt ettt ettt e et s e sbe e te e e eneeeneesneens 114
Block of definitions of the 1aDELS ..........ccouiiiiiiiiie ettt et st sbe et et eneeeneeas 114
Block of definitions Of the TINIES .........ccuieiiiiieiei ettt ettt et e st e bt et e eeeate st e s et e saeenteeneeeneeeneesseens 114
BIOCKS Of 1NItIAIIZATIONS ... ettt ettt ettt ettt et e et este et e et e emeees e e eseeese e bt enseenseemtesaeesaeesaeenseenseeneeeneenseens 115
BIOCKS Of the ©QUATIONS .....eeuiiiieiieiieieee ettt ettt ettt ettt et e et e et e eaeeeseees e e e b e e bt enseeneeemtesmeessee st enseenseeneeeneanseens 115
BN OF I8ttt ettt et et et s bt e bt e bt ettt ea e sba e b e bt e bt et saeesbeenae 115
Description of the programming JanGUAZE .........c.ueeruiieriiiiiierie ettt ete et reteesbteesteessbeeesstesbteesseesbaeenseesnseeenseeens 116
TISTIUCTION SEL ...neiuiiiiiiiiiiitiert ettt et ettt et et ea bt ea e s bt e bt et e bt e et satesbe e bt emt e esteebsesbtebe e beenaeemaesaaesbeenne 116
USE OF The VATIADIES ...c.veiiiiiiiiieiietet ettt sttt et ettt st bt e s b et e st eatesb e s bt e beenaeemnesaeesueenne 117
TTOUDIESHOOLING .....u..eeeneeeenerererererererseenseeeneessessnsssasssasesesesesssesssesssssssasssssssesssssasssasssssssesssesssessassssesssasssesssssasssasssassses 117
HiSIOTY Of HE SOfIWATC......ueonneennennninninnineiiniiiircircinntssacssesssessssssssasssasssasssssessssstssstssstsssssssesssesssesssssasssasssassssasses 118

KERYS Regulation Module Technical Documentation - A44Z190002-D page 4/118



lllustrations

FAGUIE 1 - COMMEXIOMNS ... utteiieeiitieette ettt ettt ettt et et e et e e bt e e bt e e bt e e b et e b et e bt e ea b e e e bt e sabe e e bt e eab et eabeeaabeeeabeeeabaeebtesabeeenbeesabeeebeeeanee 7
Figure 2 - Table Of the INPULS/OULPULS .......ceiuiiiiieiieie ettt ettt et et e st et e et e tesaee st ee st e et emteeseeeste st enbeenseemtesmeesaeesseeseenseenseensenneans 8
FigUure 3 - AdTESSES CAINOPEN ....eeevieeiieeiteetieesite ettt esteetteestte ettt esate e bte e steeseeesseesseesaseensseesseensteesaseensseessseensseesssesnsseesnseensseenssennnee 8
FigUIe 4 - LLeds, INETS 1 STIAP ....vvieeiieiiieeite ettt et ettt ete ettt et te et e et e ettt e tteebee e sbeensbeesaseensseesseensteessbeensseessseensseesabeensseesaseensseensseennse 9
Figure 5 - Wiring several genset coupled in iSIand MOGE ..........cocviiriiiiiiiniiiiieeieee ettt ettt e st seteesibeesateesbeesabeesabeennne 9
Figure 6 - Wiring 1 genset paralleled With the IMAINS .......cc.uiiiiiiiiiiiie ettt ettt et e st esbaeebee s baeeaeesbaeesneens 10
Figure 7 - Wiring several genset paralleled With the IMaAinNS.........cueiriiiiiieiieiiecee ettt ettt e e baeeaeesbaeesaeens 10
FAGUIE 8 = ASSEIMDIY ....etiiiiiieeiie ettt ettt ettt et e et e s bt e e tte e bt e ebeeeabaeeaseesabbeeaseesasaeenseesabaeenseeenbaeenseesabaeenseesnbaeenseesabaeensaeens 11
FIGUIE O = AIIIHIIE ..ottt et e s st s a e bt et e e e e e et e e s e e s b e e b e e b e e s e e anesanesaeesaeeneeaes 12
Figure 10 - synoptic automatic SYNCRIOMIZAION ........ceecueiriieriiieitieeiee et eetee st et e st e e st e et esabeesabeesabeesabeesabeesabeesabeesabeesabeesareenas 13
Figure 11 - Synoptic authorization of Paralleling............ccoceieiiiiiiiiiiiii ettt ettt sttt e st sbeesree e 14
Figure 12 — Setpoints/measurements in ManagemMent Of POWET ......ccc.eiruieriiiiiiiirieeiite ettt ettt e et e st e st e st e sabeesbeesbeesbeesreenas 15
Figure 13 - Several genset i PArallel..........coouiiiiiiiiiiiiie ettt ettt et st e st e s bt e st e s bt e st e s beeetee e 15
Figure 14 - 1 genset parallelled With the IMAINS .........coocuiiiiiiiiiiiiieee ettt ettt sttt e st sabe e satee s bt e sabeesabeesanee e 16
Figure 15 - 1 genset parallelled With SEVETAl IMAINS .......c..cecuiieriiiiiiieeiie ettt eite et e et e et e ebeesbeeesteesbaeesseessbeeeseesnbaeenseessseensneens 17
Figure 16 - Several genset parallelled With the IMAINS ..........cociiiiiiiiieiiieeiie ettt et eite et e e saeesbaeesaeesbeessbeesbaeeseesbeesnseeens 18
Figure 17 - Several genset parallelled With SEVETAl IMAINS .....c..eeeiuiiiriieiiieeiieeiieerite et eite st eeite et e esaeesbaeesaeesbaeesaeesbaeeseesssesnseeens 18
Figure 18 - DIQZIam DIOCK ......eiiiiiiiiiiiieeiie ettt ettt ettt et e et e e e e bt e et e s bt e esteesabaeesseesabbeenseeenbbeenseesabaeenseesnsaeenseesnsbesnsaeens 19
FAGUIE 19 —STAte MACKINE ....ccuuiiiiiiiiii ettt ettt et e et e e bt e e bt e eatte s baeesseeeabaeesseesabbeenseeenbaeenseesabaeenseesnsaeenseesnseeensaeens 20
Figure 20 - DIiagrammatiC SATELY .......ccovutiruiiiiiieiiee ittt ettt e ettt e et e s bt e e ab e s bt e st esab e e st e e s bt e e bt e s beesatee e 21
Figure 21 - Thermal image fOrMULA ........couiiiiiiiiiee ettt ettt ettt a e et e e bt et e e st e e st e es e e s bt enbeeaseeneesaeesaeesaeeseenes 21
Figure 22 - Synoptic Security Thermal IMAZE .........c.coocuiiiiiiiiiiiiee ettt ettt sttt e st e st esbeesbeesree e 22
Figure 23 - Synoptic SeCUrity OVETIOAd CUITENE .....cc...eeriiiiiiieiiiiiieetee ettt ettt ettt et e st e st e st e sabe e sabeesabeesabeesaseesabeesareenas 22
Figure 24 - Synoptic security maximum Of FIEQUEINCY .......couiiruiiriieiieiieie ettt ettt ettt et e et et e et e e s tessee s bt e beebeetesneeeaeesseenseenes 23
Figure 25 - Synoptic of the security minimum Of fIEQUENCY ...cccueeiuieiiieiiiieitieiteete ettt ettt ettt ebeetesaee e e enee e 23
Figure 26 - Synoptic of the security Mmaximum Of VOITAZE ........cceiuiiiriiiiiiieiie ittt ettt te et e et e et eesaeesbaesbee e baeeaeesbeeesneens 24
Figure 27 - Synoptic of the security minimum Of VOIEAZE.......c.ceeruiiiriiiiiiieiie ettt ettt e et eesaee st esaee e baeeaeesbeeesneens 24
Figure 28 - Synoptic "maximum SECUTILY Of ACHIVE POWET" .......coiuiiiiuiiiiiiieiie ettt ettt e eite et e et e et e et e e bteesatesbaeebeesbaeesnessaeensaenns 25
Figure 29 - Synoptic security minimum Of QCTIVE POWET ......cccueiriuieiriieiiiieeriieeiteesteestteesitestteesteeebeeesttesbaeesseesbeeesseessaeenssesnsseenseeens 26
Figure 30 - SyNOPtiC SECUTILY ACTIVE TEVEISE POWET ...eeeueeetreeieeeiieerieeeitteesteeeteeesseessseeesseessseeessesssssessseesssseesseessseesssessnsseesseessssessaesns 26
Figure 32 - Synoptic maximum SECUIILY Of TEACHIVE POWET ......eeeruieeruieiiiieeriieeiieerteesiteeitessteeesteeetteesttesbeeesseesseeesseessaeenseesnssesnsaenns 27
Figure 33 - SynopticC SECUTItY TEVETSE TEACTIVE POWET .....eeruvierureerurieeieeriteeteesteeeteestteeateesabeeeateesabeesabeesabeesabeesabeesabeesabeesaseesabeesneenas 27
Figure 35 - Synoptic SECUTILY /AL ........oooiiiiiiiiiee ettt st e sttt e s bt e s bt e st e s bt e sabeesbeesanee e 28
Figure 36 - Synoptic SECUTILY VECTOT JUITIP .....ovevirtiruerteeiteutetetententesteeuteseentesestensesaesteeaeessensensesesaeebesateueemsensensenseasesueeneeneensensensensenee 29
Figure 37 - Synoptic security minimum of voltage Of POWET SUPPLY .....coceetiriiriinirinireeiectete sttt 29
Figure 38 - Synoptic maximum security of voltage of POWET SUPPLY ....c.veeuieriiiiiiiieie ettt 30
Figure 39 - Synoptic "SUD -PLaANt" ..o e e e n e e s s 31
Figure 40 - Example of configuration SUD-PLANT .........cccuiiiiiiiiieiiiieeiie ettt eite et e et esieeeeeesbteeaeessbaeesseesbeeeseesnsaeenseessseenseeens 31
Figure 41 - Paralleling MT DY INT L ..ooouiiiiiiiieeie ettt ettt ettt e et e et e s bt e e stte s beeesbeesnbbeesteeenbaeenseesabeeenseesnsaeenseessseensaenns 31
Figure 42 - Operation 100 PUISE........cceouieiruiiiiieeiie ettt ettt ettt e et e et e e bt e ette s bt e ettesabeeesseessbaeesseeenbaeenseesabeeenseesnsaeenseesssesnsaenns 32
Figure 43 — Action of the parameters K and T 0n 10ad PUISE ........coovuiiiiiiriiiiiiiie ettt st s 33
Figure 44 - Operation of the limiting deViCe Of VOILAZE ........cccueiiiiiiiiiiiiieeie ettt et e et e et e st eebee s baeebeesbaeesaeens 33
Figure 45 - State Machine Of CANODPEI......cccuviiiiiiiiieeite ettt ettt eite et eertte et e estte s bt eettesbeeeseeesbteeseessbteeseesnbeeeseesnsaeenssesnsseensaenns 37
FigUIE 46 - LISt CAINOPEIN SEALES ..cuvveeurieeiieiiieeiteetteesteeetteeteesteeesteesstteeseessbaeesaesasteesseessseeesseesnsseenseesnsseenssessseeenseessseenseesnssesnseenns 37
Figure 47 - Links ODbJect/State CANOPEI ... ..eeeuiiiiiiiieiiiteette ettt sttt st e e st e ettt st e e sabe e s bt e sabeesabeesabeesabeesaseesabeesareenas 37
Figure 49 - MOAEIM PIOPETLIES. .......eoiuiiiiiiiiiiete ettt ettt et ettt ettt e a e s saee s et e st et e e ae e eaeeeaeesse e s e easeeanesaeesaeesaeesaeeneeenneennesneans 111
Figure 50 - Dial-up NEtWOTKING OPTIONS ......eiiuitiriieiiieeite ittt ettt ettt et e et e st eea bt e sabeesateesabeessteesaseesmteesaseennteesabeenateesaseenaeeas 112
FAGUIE ST - TCOP-IP SEUINES. ... eeiuteeeiieeiieeeiiee ittt ettt ettt et e e e eat e sabeeeat e sabeeeat e e sabeesat e e sabeeeat e e sab e e s teesabeenmteesabeennteesabeennteesaseenateas 112
FAigUIE 52 — SOfTWAIE TEVISIOMNS. ....eeiuiiiiiiiieiiieiiteeiee ettt ettt ettt e e et e s bt e s a bt e sab e e eat e e sabeesateesab e e st e e sabeenmteesabeenateesabeennteesaneenaeeas 118

KERYS Regulation Module Technical Documentation - A44Z190002-D page 5/118



1. Information

1.1. CEM directive of the European Union

The Regulation module of KERYS (réf. A44Z1) is declared in conformity with the provisions of the Council
Directive of the European Union from May 3, 1989, concerning the approximation of the laws of the Member States
relating to Electromagnetic Compatibility (39/336/CE) (J.O.C.E of the 23.05.89 L-139/19-26)

This conformity is supposed by the reference to the specifications and the following tests:

e NF EN 50081-2: Generic Emission standards — December 1993
EN 55022

e NF EN 50082-2: Generic Immunité standards — June 1995
EN 61000-4-2, 61000-4-3, 61000-4-4, 61000-4-5, 61000-4-6, 61000-4-8, IN 61000-4-11

1.2. Conformity UL (the USA & Canada)

The Module of Regulation KERYS (réf. A4471) is declared conforms to recommendations UL508 standards.

2. Description of the module

2.1. General

The Regulation module of KERYS (réf. A44Z1) is part of the system of management of power generating unit
modular KERYS.
Its role in the total system is multiple:

Physical control of the primary regulations speed and voltage

True measurements RMS of the electric characteristics (voltages, currents, powers...)
Synchronization and paralleling

Basic electric safety systems

As an integral part of system KERYS, the Module of regulation communicate with the Base by using a BUS
CANOpen. It places at the disposal of this one the totality of measurements, parameters and variables used to fulfill its
functions. The BASE can thus configure, control and read all these data (see Annexe A " CAN Open"page 35).

The system main part is structured around a 16 bits microcontroler running at 20MHz, especially optimized for this type
of industrial products, and making it possible to carry out most of the functionalities in parallel.

The software gathers touts the modules basic software necessary to the good functioning of the system (regulators PID,
Mesure RMS, Contréleur CANOpen...) as well as an embedded compiler making it possible to modify the connections
and the preset sequencing between these different modules ( Annexe E " Internal PLC"page 113).

For the diagnosis of the module and/or installation, two systems are available:

¢ A connector DB for direct connection to the PC (see Annexe D " PC Connection"page 110) giving access to
the totality of the variables.

® A specific operation controlled by the base authorizing this one to take the hand on the system for direct action
on the inputs and the outputs of the module (see 0 "System of diagnostic" page Erreur ! Signet non
défini.34).
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2.2. Plan of connections

The totality of connections user is available on connector blocks likely to be stripped. Each block is maintained in
position in its base plate by a system of mechanical clips, the connector blocks of the currents (224 to 227 and 231 to
234), as for them, being maintained by two screws to avoid any inopportune opening of the secondary circuit of the
transformers of currents.

Relais numéro 1 Alimentation 24 Volts
Relay number 1 Power supply 24 Volts
Relais numéro 2 BUS CAN numéro 1
Relay number 2

CAN BUS number 1
Tension GE ou Centrale BUS CAN numéro 2

BUS CAN number 2

Genset or Power plant voltage

Lignes paralléles
Parallel lines
Courant GE ou Centrale Correction de vitesse / Speed correction

Correction régulation de vitesse
Genset or Power plant voltage Speed regulation correction
Correction régulation tension

Voltage regulation correction

Tension jeu de barres ou Réseau
Module de régulation / Regulation module
Busbar or Mains voltage Ad471
Code GPAO SDMO
Code GPAO SOREEL
Courant jeu de barres ou Réseau N° Série / Lot :
Version :
CE 480V
Busbar or Mains current UL /CSA 230V
Classe 0,5

Figure 1 - Connexions

2.3. Inputs/Outputs

N° Description Capacity Comments
201 Power supply + 2,5mm? General power supply of the module.
9-40Vdc, 10 Watts maximum.
- 2 ’
202 Power Supply 2,5mm Protection by resettable fuse (4A) and anti-inversion of polarity
. " CANOpen
203 BUS CAN 1 High 1,5mm 125Kbits, maximum length of the bus 300m.
32 modules maximum
204 GND 1,5mm? . .
o Note I: Use specific CANOpen cable (120 Ohms) shielded
205 BUS CAN 1 Low 1,5mm?2 Note 2: A resistor of 120 Ohms must be cabled at the ends of the
bus.
i " Intermodule CAN
206 BUS CAN 2 High 1.5mm 125Kbits, maximum length of the bus 300m.
16 modules maximum
207 GND 1,5mm? e .
o Note I: Use specific cable CAN (120 Ohms) shielded
208 BUS CAN 2 Low 1,5mm? Note 2: A resistor of 120 Ohms must be cabled at the ends of the
bus.
209 Parallel lines + 1,5mm? Active power load sharing lines
- ) 0-3V Isolated, impedance 10 KOhms
210 Parallel lines - 1,5mm Compatible with ILS.
Input for external control speed
2
211 | External speed ,5mm +-10V, impedance 20KOhms

KERYS Regulation Module Technical Documentation - A44Z190002-D page 7/118



Reference of the output controls speed GE

212 | Reference speed 1.5mm? Input +-10V, impedance 10KOhms. Off-line for internal
reference.

213 Output speed 1,5mm? Output of control speed GE
+-10V impedance 50 Ohms.

214 | Correction of voltage + 1,5mm?2 Output of control voltage GE

- +-3V impedance 1000hms with 10KOhms

215 Correction de voltage - 1,5mm? Insulated

216 Relay 1 NO 2,5mm? Authorization of coupling (Normally Open)

217 Relay 1 Common 2,5mm? Free of potential, 8A, 250Vac, 2000VA

218 Relay 2 NC 2,5mm? Synthesis safety measures (Normally Closed)

219 Relay 2 Common 2,5mm? Free of potential, 8A, 250Vac, 2000VA

220 Voltage Phase 1 GE 2,5mm? Voltage Generator or Plant

221 Phase voltage 2 GE 2,5mm? 100 to 480Vac (UL: 100 to 240Vac), 3~, 0,2VA

222 | Phase voltage 3 GE 2,5mm? 45Hz to 65Hz

223 Neutral GE 2,5mm? Optional neutral

224 Current Phase 1 GE 4mm? Generator or Plant Currents

225 Current Phase 2 GE 4mm? 5A, 0,5VA

226 Current Phase 3 GE 4mm? 45Hz to65Hz

227 Common currents GE 4mm?2 Note : Use CT of measurement class 0,5 saturating (UL506)

228 Voltage Phase 1 Bus 2,5mm? Voltage Busbar or Mains

229 Voltage Phase 2 Bus 2,5mm? 100 to 480Vac (UL: 100 to 240Vac), 3~, 0,2VA

230 | Voltage Phase 3 Bus 2,5mm? 45Hz to 65Hz

231 Current Phase 1 Bus 4mm? Current Busbar or Mains

232 Current Phase 2 Bus 4mm? 5A, 0,5VA

233 Current Phase 3 Bus 4mm? 45Hz to 65Hz

234 Common currents Bus 4mm? Note : To use CT of measurement class 0,5 saturating (UL506)

Figure 2 - Table of the Inputs/Outputs

CAUTION:

Never disconnect connector blocks 224 to 227 and 231 to 234 when the current is present at the primary of

CT.

The secondary must be shunted before all handling on these connector blocks.

2.4. Leds, Inters & Strap

Switches SW1 to SW4 are used for the configuration of the CANOpen address of the Module of regulation. The
address is given by the following table:

Sw4 Address CANOpen Address recommended
OFF OFF OFF OFF 0: Reserved
ON OFF OFF OFF 1 If module genset or 1st module Mains
OFF ON OFF OFF 2 If 2nd module Mains
ON ON OFF OFF 3 If 3rd module Mains
OFF OFF ON OFF 4 If 4th module Mains
ON OFF ON OFF 5 If 5th module Mains
OFF ON ON OFF 6
ON ON ON OFF 7
OFF OFF OFF ON 8
ON OFF OFF ON 9
OFF ON OFF ON 10
ON ON OFF ON 11
OFF OFF ON ON 12
ON OFF ON ON 13
OFF ON ON ON 14
ON ON ON ON 15

Figure 3 - Adresses CANOpen
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In order to carry out first diagnostic in the event of breakdown, the chart is equipped with leds for Watchdog like for
communications CAN and RS232.

Two Leds two-tone (green/red) make it possible to know the direction of rotation of the phases on the Bus and the

genset.

LED4:

Rotation phases genset

- Green: clockwise

- Red: counter-clockwise
See 6.5.5 " System
"page 24

cer

[l

LEDS:

Rotation phases BUS

- Green: clockwise

- Red: counter-clockwise
See 6.5.5 " System
"page 24

LED1:
Watchdog, green if all is
well

T ; =By,
ccccelferciciciimerct

iii

Figure 4 - Leds, Inters et Strap

ST1:

Shunted when
switching on to flash a
new software.

DB9:
Connection towards
PC for diagnostic

SWito 4:
Coding of the address
for CANOpen

LED2:
Module-to-module
emission CAN

LED3:
CANOpen operation
See Annexe A

LEDG:
Emission/reception
RS232

3. Wiring standards

Note: Wiring proposed below is only indicative and represents the principle and the position of the various elements. The
wiring of the breakers in particular must be adpated with the installation.

3.1. Several genset coupled

KERYS 1

a—T TR
T:luuuuuu[ P ~|1 A IJuuuuuutT
+—] ' ' 4
1 8
A S
N N
l_(i) FA A—‘L \”ws_“{
V\J N B A L/V
Kerys 1 Kerys 2 KERYS 2
Module de régulation Module de régulation Module de base

Module de base

Figure 5 - Wiring several genset coupled in island mode
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3.2. 1 genset paralleled with the Mains

o H f o
% ~
ad i - ’.)::{
N
e
W=
- =
D<><><ﬁﬁﬁﬁﬁﬁ:ﬁ><><><§§
KERYS Kerys
Module de base Module de régulation

Figure 6 - Wiring 1 genset paralleled with the Mains

3.3. Several genset paralleled with the Mains

|
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pindEl
I.E Y,

%><><>C:><>OC
Kerys Réseau 2 KERYS Réseau 2
Module de régulation Module de base
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AVAVATAY
..lll/
kLl

i

/
]

%ooc:}ooc

Kerys Réseau 1 KERYS Réseau 1
Module de régulation Module de base

TE@
. —
:“ N

q

2
— ] j
LHTTT\

}FIU_LJ
H
g

[T { IEDOK XX

KERYS 1 Kerys 1 Kerys 2 KERYS 2
Module de base Module de régulation Module de régulation Module de base

%j::m

Figure 7 - Wiring several genset paralleled with the Mains
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4. Environment and characteristics

e  Operating temperature -20to +70°C

e Temperature of storage -25to +70°C

o Use Interior use only.
UL: the panel must be of type NEMA 12,12K.

e  Moisture 5% to 95% without condensation
Tropicalization for use in wet environment
Protection IP20.

e Altitude 2000m (3000m in transport)

¢ Dimensions 235x190x67mm (9.25x7.48x2.6in)

e  Weight 1.2kg (2.61b)

5. Installation

5.1. Dimensions/assembly

Rep Qté Référence Désignation Fournisseur
A44Z1A000 Cl équipé CRE
A44Z1BA00 Capot CRE
A44Z1BB00 Fond CRE
Entretoises M3 35x5.5 FF
Entretoises M3 35x5.5 MF

vis M3x8

Ecrou M4

Rondelle éventail Z4

o}

0
0 o
\;ﬁaﬂ\@

o
z H—H
/ Boitier mécanique Module de régulation
KERYS
2 . o [FORMA N° CODE N° DESSIN REV
Matiéere : Acier galvanisé - 7/10 A44 71 B 0000 B
ECHELLE __ 1:1 | 24/03/2003 JFEUILLI /1

Figure 8 - Assembly

5.2. Fixation/montage

In order to fix the Module of regulation on its support, 4 screws M5 (not provided) must be used. Tightening must be
carried out with xx Newtons. See below for the distances between centres and the drilling of the support.
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235,00,

1 225,00 |

190,00
100,00

Matiére : Acier galvanisé - 7/10

Figure 9 - drilling

Note: Deburr and clean drillings well before assembly.

5.3. Rules of wiring

e The cables conveying of the power (high currents, high voltage or both) must be maintained remotely of the
module, of its signal or communication, electric cables weak.
e [f the cables conveying of the power owe cross of other cables weak signals, the crossing must be done with right
angle.
e  Earthing of the materials minimizes the electromagnetic disturbances and is a safety measure in the electric
installations. It must be respected and applied as long as it is not prohibited.
e The shieldings protect from the electromagnetic disturbances. They must be connected on the two sides to optimize
the attenuation.
Attention, however, it is possible to connect the shieldings only one side if:
e the signals are of very low amplitude (mV).
e the impedances of inputs of the apparatuses are strong (MOhms).
e the cable is very long and/or connects two buildings.
e the fact of connecting on the two sides generates a circulation of current in the shielding
e the fact of connecting on the two sides generates a deterioration of operation
e  (OVolt of power supply of the Modules of regulation installation must be connected between them.
e The OVolt of power supply of the Module of regulation must be connected directly by a cable of strong section
on the OVolt of the primary controller speed.

5.4. Earthing

The Module of regulation must be connected to the Earth, that is to say by the means of the four fastening screws (see
5.2 " Fixation/montage"page 11) is by one or two cables green-yellow courts, of section 4mm? minimum, fixed on the
module using a nut and of a star washer (see reference mark 6 and 7 of Figure 8 - page 11)

5.5. Vibrations
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In the event of excessive vibrations, it is preferable to assemble the Module of regulation on a system of damping
devices (silentbloc).

6. Operation

6.1. General

6.1.1. Synchronization

Synchronization is carried out by three controllers PID:

¢ Frequency
e Phase
* Voltage

Note 1: The controller of phase is activated only when the frequency is in the window (< 0,5Hz).

Note 2: Shifting in voltage and frequency, if they are activated, modify the measurement of voltage and frequency,
and thus intervene in the regulation.

E1136<>0x55AA
ou E1134=0  f----- Z
+
+y,

O (0037 .
S[E0087 3]
GEN > E0151 <0,5Hz
L1-L3
BUS
L1-L3
Figure 10 - synoptic automatic synchronization
E0037 Difference in phase between generator and bus

E0038 Difference in frequency

E0039 Difference in voltage

E0151 Frequency generator in % of the rated frequency
E0152 Frequency bus in % of the rated frequency
E0148 Voltage generator in % of the nominal voltage
E0153 Voltage bus in % of the nominal voltage
E1136 Validation shifting voltage

E1135 Shifting in voltage

E1134 Angular shifting

E1130 Gain gobal (G) of controller U=U

E1131 Gain proportional (P) of controller U=U
E1132 Integral gain (I) of controller U=U

E1133 Gain derived (D) from controller U=U

E1111 Gain global (G) of controller F=F

E1112 Gain proportional (P) of controller F=F
E1113 Integral gain (I) of controller F=F
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El1 14 Gain derived (D) from controller F=F
E1307 Gain global (G) of the controller &
E1308 Gain proportional (P) of the controller &
E1309 Integral gain (I) of the controller &
E1310 Gain derived (D) from the controller &
E2028 Output of the synchro towards speed
E2034 Output of the synchro towards voltage

6.1.2. Coupling

In order to parallel the generator with the bus, the internal C2S of the system checks that the conditions of
paralleling are observed:

AV in the definite window

AF in the definite window

@ in the definite window

FGen and FBus ranging between 70% and 130% of the rated frequency
VGen and VBus ranging between 70% and 130% of the nominal voltage

Note: The internal C28 is active permanently, even when no request for automatic synchronization is required, this
in order to allow a manual paralleling, if necessary.

+

0°| |30° j

E1136<>0x55AA

ou E1134=0 _____:( E1129 +
. X N
"O———E(037 >_,7
AD

+
GEN E0151 E - E
1113 1128 1, 2348
-»[E0038 = i

BUS E0152 e

Li-LS ETT27 1],
-{E0039 | -

\ A

Y

N

E0153

E1136<>0455AA |--mnnnt

Figure 11 - Synoptic authorization of paralleling

E0037 Difference in phase between generator and bus
E0038 Difference in frequency
E0039 Difference in voltage

E0151 Frequency generator in % of the rated frequency
E0152 Frequency bus in % of the rated frequency
E0148 Voltage generator in % of the nominal voltage

E0153 Voltage bus in % of the nominal voltage

E1136 Validation shiftings voltage

E1135 Shifting in voltage

E1134 Angular shifting

E1127 Paralleling window in voltage in % of the nominal voltage
E1128 Paralleling window in frequency in % of the rated frequency
E1129 Paralleling window in phase in °

E2348 Authorization of paralleling
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6.1.3. Power management

Power management is carried out by two PID controllers, one treating the active power, the other the reactive

power.
According to operating modes, the setpoint and measurement provided to the controllers can be taken from various
inputs:
State machine Setpoint Measure KW Setpoint Measure
(E2071) KW KVAR/PF KVAR/PF

Load sharing 4 E0131 E0059 / E0060 E2041 E0061 / E0062
Load sharing (lines / /) 4 E0156 E0059 / E0060 - -

Solo Mains

Production 6 (E1153=0) E1093 E0059 / E0060 E1110 E0021

Peak lopping 6 (E1153=1) E1096 | E0063/E0064 E1110 E0058

Prod + Mains PF 6 (E1153=3) E1093 E0059 / E0060 E1110 E0058

Peak lopping + Genset PF 6 (E1153=4) E1096 E0063 / E0064 E1110 E0021

Mains Paralleling (Common control) 9 E0057 E0059 / E0060 E0147 E0061 / E0062

Ramps 3,5 E2076 E0059 /E0060 E1110 E0021

Mains Module

Production 22 (E1153=0) E1093 E0059 / E0060 E1110 E0021

Peak lopping 22 (E1153=1) E1096 E0063 / E0064 E1110 E0058

Plant Production 22 (E1153=2) E1093 E0131 EI1110 E2041

Production + Mains PF 22 (E1153=3) E1093 E0059 / E0060 E1110 E0058

Peak lopping + PF 22 (E1153=4) E1096 E0063 / E0064 EI1110 E0021

Plant Production + Mains PF 22 (E1153=5) E1093 E0131 E1110 E0058

Peak lopping + Plant PF 22 (E1153=6) E1096 E0059 / E0060 EI1110 E2041

Low limit 7 E1091 E0059 / E0060 E1110 E0021

Hold P,Q 2 E2076 E0059 / E0060 E2041 E0061 / E0062

Figure 12 - Setpoints/measurements in management of power

6.1.4. Centring device of frequency

The system also has a centring device of frequency which makes it possible to readjust the frequencies of each
genset on the rated frequency. The system is activated when the E1476 variable is different from O in state 4.

6.1.5. Operating modes

Note: In the following cases, one considers the parallelings carried out (the circuit breakers are closed).

6.1.5.1. Several genset in parallel
Mesures Mesures Mesures
GE1 GE2 GE3
\ 4 KW, \ 4 KW, \ 4 Kw,

F | v | caN KVAR, F | v | cAN KVAR, F | v | CAN KVAR,

l l F.v l l F,V l l F, Vv
Vers Vers Vers Vers Vers Vers
moteur alternateur moteur alternateur moteur alternateur

Figure 13 - Several genset in parallel

Each Module of regulation emits on the bus CAN measurements of KW, KVAR, F, and V like several
indicators of operating condition (E2071 Nebula, circuit breaker...). These measurements are received and
treated by the other modules:
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e KW and KVAR are used to calculate an average which will give the setpoint of the controllers of load
sharing active and reactive. Measurement is taken locally on inputs U/I generator. Only Modules of
regulation really parallelled (E2000 = 1) are taken into account.

e The F and V are used to calculate an average which will give the measurement of the controllers of
centring device of frequency and voltage. The setpoint is fixed and is worth 100% of the frequency or
nominal voltage. Only Modules of regulation really parallelled (E2000 = 1) are taken into account.

The outputs of active and reactive controllers PID are sent on the physical outputs of control frequency and
voltage.

6.1.5.2. 1 genset parallelled with the Mains

Mesures

Vers Vers
moteur alternateur

Figure 14 - 1 genset parallelled with the Mains

The setpoints of the PID are taken locally. Measurements can be taken either on inputs U/I generator or on
inputs U/I bus, or on CANOpen.

The outputs of active and reactive controllers PID are sent on the physical outputs of control frequency and
voltage.

The centring devices of frequency and voltage are inactive.
Note: The Module of regulation does not have to be configured in mode Mains (E1260 = 1) and must

carry a number ranging between 1 and 15.

6.1.5.3. 1 genset parallelled with several Mains
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Mesures

Réseau 3

F | \ |CAN -
Mesures
Réseau 2
F | \ |CAN N
Mesures
Réseau 1
et GE
KW,
| v |CAN e KVAR,
F.v

F
Vers Vers
moteur alternateur

Figure 15 - 1 genset parallelled with several Mains

The Module of regulation of the genset and Mains 1 pilot directly the frequency and the voltage of the
genset. The setpoints of active and reactive controllers PID are recovered directly on the CAN coming from
the Module of regulation active Mains. Measurements can be taken either on inputs U/I generator or on
inputs U/I bus, or on CANOpen.

In the case of the paralleling to Mains 1, operation is that of 6.1.5.21 genset parallelled with the Mains page
16

When the Module of regulation of the genset and Mains 1 is parallelled with no Mains, the Modules of
regulation can control it directly in frequency and voltage during automatic or manual synchronization.
The Modules of regulation Mains take their measurements either on inputs U/I generator or on inputs U/I
bus, or on CANOpen. The setpoints are taken locally. The outputs of the active and reactive PID are sent on
the CAN.

Note 1: The Module of regulation of Mains 1 should not be configured in mode Mains (E1260 = 1) and
must carry a number ranging between 1 and 15.
Note 2: The Modules of regulation of the other Mains are configured in mode Mains (E1260 = 0) and must
all carry number 16.
Note 3: Only one Module of regulation Mains must be active at a moment given automatically and
manually. The activation of a Module of regulation Mains is done by one of the following conditions:

e Mode synchronization manual (E2007 = 1)

e Mode synchronization synchro (E2002 = 1)

¢ (Closing circuit breaker Mains (E2000 = 1) and plant (E2008 = 1)
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6.1.54. Several genset parallelled with the Mains

Mesures

Réseau

F | \ | CAN P
Mesures Mesures Mesures
GE1 GE2 GE3
KW, \ 4 KW, \ 4 KW,
F | V[ CAN [ KVAR, F | v |CAN KVAR, F | v |CAN KVAR,
l l F.v l l F,V l l F, Vv
Vers Vers Vers Vers Vers Vers
moteur alternateur moteur alternateur moteur alternateur

Figure 16 - Several genset parallelled with the Mains

6.1.5.3 1 genset parallelled with several Mains page 16.
The difference lies in the abscence of Module of regulation mixed (genset and Mains).

6.1.5.5. Several genset parallelled with several Mains

Mesures

Résea

F | v |CAN u
Mesures
Résea Wi
F | \ |CAN b
Mesures Mesures Mesures
GEK GEj*\ GE3 i
KW, y KW, y KW,
Pl v [oan [ ks, Pl v e | kvan, Pl v [ean [d ks,
l l F.V l l F,V l l F,V
Vers Vers Vers Vers Vers Vers
moteur alternateur moteur alternateur moteur alternateur

Figure 17 - Several genset parallelled with several Mains

6.1.5.3 1 genset parallelled with several Mains page 16.
The difference lies in the abscence of Module of regulation mixed (genset and Mains).
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6.2. Internal diagram block

Vers autres
modules de s Base  Vers PC

T

| CAN N1 G aNOpen | TGPAP  [+=| Compilo
1 module
P
3U (+N) GE )
31 GE ; 1 < 1 PLC
Mesures
Mesures GPID
RMS tension
GPID
U; J - fréquence
; Synchro
3U Bus o auto
31 Bus ; Rampes de
% Mesures () charge
RMS Centreur
de
Viesse | fréquence
H/ externe % .
-§ Archivage
Lignes = T i
V?zdauulg:s paralléles g Paramétres 'Gesnon
5 impacts
[0} 1 >
g l Compteurs
Relais «% v H K}F/\zvgh
synthése 1 Sécurités
défaut n
| — C28
Relais G — | — PLC
| Autorisation utilisateur
fermeture
disjoncteur
Sortie vitesse
Vers GE <
e
Sortie tension
Vers _
Alternateur <
Variables

Figure 18 - Diagram block

The diagram block shows the modular architecture of the system. This one is based on four great functions and a
multitude of small independent functions:

® Inputs
® Variables

e The PLC (micro programmable logic controller)

¢ Communications

¢ PID, synchro, management of impact, safety measures....

Each one of these blocks functions in an independent way, the variables being the single point of connection between
them.
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6.3. State Machine

The state machine makes it possible to follow the operation of the Module of regulation. The E2071 variable contains the number of the state in progress.

fermeture
disjoncteur

Groupe
(E2001=1

Répartition de
puissance

Fin de lestage

Systeme en
attente

fermeture disjoncteur
Groupe (E2001=1)

Réseau ou

Centrale

Synchro
désactivé
(E2002=0)

Synchro
automatique

Maintien P.Q

Systéme
Réseau en

attente (PC)

CARANTEC réseau

Demande
Synchro
(E2002=1)

Synchro
désactivé
(E2002=0)

Demande
Synchro

Synchro
automatique
réseau (PC)

E2008=1) Synchro

désactivé
(E2002=0)

Limite basse

fin de
délestage
E2004=

délestage

Limite basse
(E2179=1)

Pilotage
puissance par
CARANTEC

Rampe de
décharge

ARANTEC PC délestage

Ouverture
disjoncteur
Réseau
(E2000=0)

Régulation de
puissance au
réseau (PC)

Notes:

0. La désactivation des régulations de tension ( E2010=1) et vitesse
(E2009=1) est prioritaire.

1. Quelles que soient les entrées, si le mode manu (E2007=1) est actif,
alors il est prioritaire sur le diagramme ci-joint. Les statismes vitesse et
tension sont activés.

2. Si la CARANTEC est en mode Groupe (E1260=1) et en mode auto
(E2007=0), quel que soit I'état, autre que I'état 1 (synchro), si le
disjoncteur groupeest ouvert (E2001=0) alors I'état actif devient I'état
0 (Attente). Cette branche est toujours prioritaire sur toutes les autres
branches.

3. Sila CARANTEC est en mode Réseau (E1260=0), en mode auto
(E2007=0), quel que soit I'état, autre que I'état 21 (synchro), si les
disjoncteurs Centraleet Réseau sont ouverts (E2008=0 ou E2000=0)
alors |'état actif devient I'état 20.

4. Si le mode statisme tension(E2006=1) ou statisme vitesse
(E2005=1) est activé, il est prioritaire sur les autres modes de régulation.

5. La variable E2071 contient le numéro de I'état actif.

6. KW correspond a la mesure de puissance active globale du
groupe (E0059/E0060), ou de la centrale si CARANTEC est en mode
Réseau.

7. Calcul de la consigne :

7a. GE ilotés: la consigne est la moyenne des puissances (en %)
donnée par les lignes paralléles ou le BUS CAN.

7b. Couplage fugitif : la consigne est éqgale a la somme KW GE
(E0059/E0060) + KW Réseau (E0063/E0064) - KW Trip (E1606).

7c. Couplage réseau avec régulation centrale : la consigne est
donnée par la variable consigne KW groupe (E71093).

7d. Couplage réseau avec régulation réseau : la consigne est
donnée par la variable consigne KW réseau(E£1096).

8. Régulation réseau1GE (Etat 6):
Dans cet état il est possible de réguler
KW et Cos Phi GE (E1153=0)
KW et Cos Phi réseau (E1153=1)
KW GE et Cos Phi Réseau (E1153=3)
(

KW Réseau et Cos Phi GE E1154=4)
9. Régulation de puissance au réseau (PC)état 22) :
Dans cet état il est possible de réguler
KW et Cos Phi de la branche de la centrale E1153=0)
KW et Cos Phi réseau E1153=1)
KW et cos Phi de la centrale compléte E1153=2)

(
i
KW de la branche de la centrale et Cos Phi Réseau (E1153=3)
(
(

KW Réseau et Cos Phi de la branche de la centrale E1154=4)
KW de la centrale compléte et Cos Phi Réseau E1153=5)
KW Réseau et Cos Phi de la centrale compléte (E1154=6)

10. Sila CARANTEC est en mode Réseau (E1260=0), tous les ordres
de contrdle vitesse, tension, puissance sont transmis sur le bus CAN
ainsi que sur les sorties analogiques. Attention, une seule CARANTEC
réseau doit étre active a un instant donné.

State Machine CARANTEC 2

Ataz1 AA00S | 4

Figure 19 —State machine
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6.4. Safety

6.4.1. Definition of the symbols used

E0033 Variable E0033

=+
Seuil maxi avec hysteresys

=+

Seuil mini avec hysteresys

A

_ | l Dérivateur
dt
T Temporisation constante
S -E2116 : Compteur (en 100emes de seconde)
E2116 | E1616 -E1616 : Paramétre temps de la temporisation
Temporisation a temps inverse
k_‘ -E2211 : Compteur (en 100émes de seconde)
E2211 | E1611 -E1611: Parameétre temps de la temporisation

=

ET logique 2 entrées (non-inverseuse et inverseuse)

Démultiplexeur 1 vers 4

|
o r&vo

E1085

OU logique multi-entrées

SET . .
RESET Bascule logiqgue (mémoire)

Détection de saut de vecteur

HBY

Figure 20 - Diagrammatic safety

6.4.2. Thermal Image (ANSI 49)

The thermal image security is carried out on the basis of simulation of the heating (increase in temperature) of each
phase of the alternator compared to its nominal heating. The nominal heating is given for a nominal current I and is
worth by definition 100%. If the alternator functions with its nominal current during sufficiently a long time, its
heating is worth 100%.

The formula of computation of this heating is as follows:

I
E=E +Me [ L _g
Tx 1

nom

Figure 21 - Thermal image formula

En: heating of the machine at the moment n (en %)
En-1: heating of the machine at the moment n-1 (en %)
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Nte:
Tx:

Inom:

E0033
E0034 :|
+

E0035

6.4.3.

E0006

E0033
E0034
E0035
E2197
E2114
E2113
E1082
E1085
E2069
E2200
E2201
E2202

Thermal delay of heating (E1083) for calibration (in S)
Thermal time-constant of the machine (E1084) (in minutes)
Instantanneous current (Amp RMS)
Nominal current (Amp RMS)

o

E1085

SET

Figure 22 - Synoptic Security Thermal Image

Heating phase 1

Heating phase 2

Heating phase 3

Inhibition of the safety measures

Fault direct heating (before validation)
Fault heating

Maximum threshold of heating
Validation and control

RESET
Alarm

Relay 1
Relay 2

The threshold is adjustable from 0 to 999.9%, the default value being of 120 %.

Overload Current (ANSI 32)

The security of current overload is carried out on current RMS of each of the three phases of the generator. It is

delayed.

E0007

E0008

]

E0006
E00 07
E00 08
E2197
E21 38
E2137
E2140
E1052
E1053
E1054
E2069

Y

E1054

Figure 23 - Synoptic security overload current

Current phase 1

Current phase 2

Current phase 3

Inhibition of the safety measures
Fault direct overload current (before delay and validation)
Fault overload current
Counter of the delay
Maximum threshold of current
Delay setpoint of the security
Validation and control

RESET

E2200

RESET

SET
RESET E2201
SET
RESET E2202

SET
RESET £2200

SET
RESET E2201
SET
RESET E2202
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6.4.4.

1022 =

6.4.5.

E2200
E2201
E2202

Alarm
Relay fault 1
Relay 2 (not used on Module of regulation)

The threshold is adjustable from 0 to 120%, the value by default being of 120%.
The delay is adjustable from 0 to 999.9s, the value by default being 10.0s.

Maximum of frequency (ANSI 81)

The security of maximum of frequency is carried out on the frequency of the generator, expressed as a percentage of
the rated frequency. It is delayed.

SET

— RESET E2200
PR S—
o E20% 2100 [ 1028 E2097 /1&
2 SET
E1024
E2197 £1024

Figure 24 - Synoptic security maximum of frequency

SET
£2202

EO0 151 Frequency generator

E2197 Inhibition of the safety measures

E2 098 Maximum of frequency direct fault (before delay and validation)
E2097 Maximum of frequency fault

E2100 Counter of the delay

E1022 Maximum threshold of frequency

E1023 Delay

E1024 Validation and control

E2069 RESET

E2200 Alarm

E2201 Relay fault 1

E2202 Relay 2 (not used on Module of regulation)

The threshold is adjustable from 0 to 999.9%, the default value being of 102.0%.
The delay is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being 10.0s.

Minimum of frequency (ANSI 81)

The security of minimum of frequency is carried out on the frequency of the generator, expressed as a percentage of

the rated frequency. It is delayed.

x E2102 . /gL
E2104 | E1026 E2101 2 e
3
E1027
E2197 1027

=Da

Figure 25 - Synoptic of the security minimum of frequency

SET
RESET

SET
RESET
SET
RESET

E2200

E0151 Frequency generator

E2197 Inhibition of the safety measures

E21 02 Direct fault minimum of frequency (before delay and validation)
E2101 Fault minimum of frequency

E2104 Counter of the delay

E1025 Threshold of frequency min imum

KERYS Regulation Module
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6.4.6.

E1026
E1027
E2069
E2200
E2201
E2202

Delay

Validation and control

RESET

Alarm

Relay fault 1

Relay 2 (not used on Module of regulation)

The threshold is adjustable from 0 to 999.9%, the default value being of 98.0%.
The delay is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being 10.0s.

Maximum of voltage (ANSI 59)

The security of maximum of voltage is carried out on the phase to phase voltages of each of the three phases of the
generator, expressed as a percentage of the nominal voltage. It is delayed.

E0148

E0149

.

E0150

6.4.7.

E0148
E0149
E0150
E2197
E2110
E2109
E2112
E1031
E1032
E1033
E2069
E2200
E2201
E2202

SET
RESET £2200

g F— st
RESET E2201
E1033
% —1— SET
p— RESET E2202

Figure 26 - Synoptic of the security maximum of voltage

Y

Phase to phase voltage phase 1

Phase to phase voltage phase 2

Phase to phase voltage phase 3

Inhibition of the safety measures

Direct fault maximum of voltage (before delay and validation)
Fault maximum of voltage

Counter of the delay

Maximum threshold of voltage

Delay

Validation and control

RESET

Alarm

Relay fault 1

Relay 2 (not used on Module of regulation)

The threshold is adjustable from 0 to 999.9%, the default value being of 105.0%.
The delay is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being 10.0s.

Minimum of voltage (ANSI 27)

The security of minimum of voltage is carried out on the phase to phase voltages of each of the three phases of the
generator, expressed as a percentage of the nominal voltage. It is delayed.

E0148

E0149

.

E0150

— SET
RESET £2200
—t
E2106 12106 [E1029 E2105 /%
2 SET

E1030
E2197 £1030 g
ET
p— RESET E2202

Figure 27 - Synoptic of the security minimum of voltage
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E0148 Phase to phase voltage phase 1

E0149 Phase to phase voltage phase 2

E0150 Phase to phase voltage phase 3

E2197 Inhibition of the safety measures

E21 06 Direct fault minimum of voltage (before delay and validation)
E2105 Fault minimum of voltage

E2108 Counter of the delay

E1028 Threshold of voltage min imum

E1029 Delay

E1030 Validation and control

E2069 RESET

E2200 Alarm

E2201 Relay fault 1

E2202 Relay 2 (not used on Module of regulation)

The threshold is adjustable from 0 to 999.9%, the default value being of 95.0%.
The delay is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being 10.0s.

6.4.8. Maximum of active power (ANSI 32-2)

The security of maximum of active power is carried out on the total active power of the generator, expressed as a
percentage of the nominal active power. It is delayed.

i

SET
. RESET E2200
E0042(N-1)

—t
E1049 | £2iss E2136 | E1050 £2133 /iL
SET
E£2201
E1051
E2197 E1051
SET
= Foav

Figure 28 - Synoptic ''maximum security of active power"

EO0 042[N-1 ] Active power of generator N

E2197 Inhibition of the safety measures

E2 134 Direct fault maximum of active power (before delay and validation)
E2133 Fault maximum of active power

E2136 Counter of the delay

E1049 Threshold of active power maximum
E1050 Delay

E1051 Validation and control

E2069 RESET

E2200 Alarm

E2201 Relay fault 1

E2202 Relay 2 (not used on Module of regulation)

The threshold is adjustable from 0 to 999.9%, the default value being of 120.0%.
The delay is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being 6 0.0s.

6.4.9. Minimum of active power (ANSI 32-2)

The security of minimum of active power is carried out on the total active power of the generator, expressed as a
percentage of the nominal active power. It is delayed.
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i’

f— SET
) RESET £2200
SET
3‘ RESET E2201
E1048
% —T— SET
pu— RESET E2202

Figure 29 - Synoptic security minimum of active power

EO0 042[N-1 ] Active power of generator N

E0042(N-1)

o\,

E2197 Inhibition of the safety measures

E2 130 Direct fault "minimum of active power" (before delay and validation)
E2129 fault "minimum of active power"

E2132 Counter of the delay

E1046 Threshold of active power m in imum
E1047 Delay

E1048 Validation and control

E2069 RESET

E2200 Alarm

E2201 Relay fault 1

E2202 Relay 2 (not used on Module of regulation)

The threshold is adjustable from 0 to 999.9%, the default value being of 20.0%.
The delay is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being 18 0.0s.

6.4.10. Return of active power (ANSI 32-1)

The security of reverse active power is carried out on the total active power of the generator, expressed as a
percentage of the nominal power. It is delayed at constante time.

é’

p— SET
E2200

% —tTser
RESET E2201
E1042
% }—T— SET
pu— RESET E2202

Figure 30 - Synoptic security active reverse power

EO0 042[N-1 ] Active power of generator N

o\,

E2197 Inhibition of the safety measures

E2 122 Direct fault active reverse power (before delay and validation)
E2121 Fault active reverse power

E2124 Counter of the delay

E1040 Threshold of active power m in imum
E1041 Delay

E1042 Validation and control

E2069 RESET

E2200 Alarm

E2201 Relay fault 1

E2202 Relay 2 (not used on Module of regulation)

The threshold is adjustable from 0 to 999.9%, the default value being of 10.0%.
The delay is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being 1 0.0s.
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6.4.11. Maximum of reactive power (ANSI 32)

The security of maximum of reactive power is carried out on the total reactive power of the generator, expressed as
a percentage of the rated power. It is delayed.

p— SET
) RESET £2200
SET
RESET E2201
SET
RESET £2202

E0132(N-1)

Y
i)

E1051

E2069

Figure 31 - Synoptic maximum security of reactive power

EO0 132[N-1 ] Reactive power of generator N

E2197 Inhibition of the safety measures

E2 118 Direct fault reactive reverse power (before delay and validation)
E2117 Fault reactive reverse power

E2120 Counter of the delay

E1037 Threshold of reactive power maximum
E1038 Delay

E1039 Validation and control

E2069 RESET

E2200 Alarm

E2201 Relay fault 1

E2202 Relay 2 (not used on Module of regulation)

The threshold is adjustable from 0 to 999.9%, the default value being of 120.0%.
The delay is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being 6 0.0s.

6.4.12. Reverse power reactive (ANSI 40, 32)

The security of reverse reactive power is carried out on the total reactive power of the generator, expressed as a
percentage of the nominal reactive power. It is delayed at constante time.

E

p— SET
E2200

_________%g; ——seT
RESET E2201
E1045
323 }—T— SET
pu— RESET E2202

Figure 32 - Synoptic security reverse reactive power

t
| —

E2128 [ E1044

O

EO0 132[N-1 ] Reactive power of generator N

E2197 Inhibition of the safety measures

E2 126 Direct fault minimum of reactive power (before delay and validation)
E2125 Fault minimum of reactive power

E2128 Counter of the delay

E1043 Threshold of reactive power m in imum
E1044 Delay

E1045 Validation and control

E2069 RESET

E2200 Alarm

E2201 Relay fault 1

E2202 Relay 2 (not used on Module of regulation)
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The threshold is adjustable from 0 to 999.9%, the default value being of 10.0%.
The delay is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being 1 0.0s.

6.4.13. dF/dt ROCOF (ANSI 78)

The security dF/dt (rocof) applies to the frequency of the generator. It is instantaneous.

The module dF/dt calculates permanently the derivative of the frequency of the generator (the three phase to phase
voltages are monitored). If one of the three absolute values of derivative exceeds the parameterized threshold, the
security is engaged.

Note 1: The security dF/dt is active only if the circuit breaker Mains, the circuit breaker plant and the circuit breaker
genset are closed and that the delay of activation of protections Mains is finished.

Note 2 The security dF/dt is taken into account only if it is detected over at least six consecutive periods, in order to
avoid starting on a disturbance.

Note 3 The fault is maintained during 1 second after its effective disappearance.

— SET
E£2200

% —tTser
RESET E2201
E1073
% }—T— SET
pu— RESET k2202

E

=S

Uiz~ i
a H{ T [E]

U3t ~
£2000 : .
E2001
E£2555 |E1637
£2008

Figure 33 - Synoptic security dF/dt

O

U12~ Sinusoid of phase to phase voltage
U23~ Sinusoid of phase to phase voltage
U31~ Sinusoid of phase to phase voltage
E2000 Position circuit breaker Mains
E2001 Position circuit breaker Genset

E2008 Position circuit breaker Plant
E2197 Inhibition of the safety measures
E2171 Fault df/dt

E2186 Protection Mains activated
E2555 Counter of the delay of startup of protections Mains
E1072 Threshold of variation of frequency maximum

E1637 Delay of startup of protections Mains

E1073 Validation and control

E2069 RESET

E2200 Alarm

E2201 Relay fault 1

E2202 Relay 2 (not used on Module of regulation)

The threshold is adjustable from 0 to 50.0Hz/s, the default value being of 0.5Hz/s.
The delay of activation of protections Mains is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being of 1 0s.

6.4.14. Vector jump (ANSI 21, 78)

The security vector jump applies to the frequency of the generator. It is instantaneous.

The module vector jump permanently calculates the moment of passage to OVolt of the voltages of the generator
(the three phase to phase voltages are monitored). If one of the three voltages passes to OVolt apart from the range
envisaged, the fault is activated.

Note 1: The security vector jump is active only if the circuit breaker Mains, the circuit breaker plant and the circuit
breaker genset are closed and that the delay of activation of protections Mains is finished.

Note 2: The security vector jump is taken into account only if it is detected only once over three consecutive
periods, in order to avoid starting on a disturbance.

Note 3: The fault is maintained during 1 second after its effective disappearance.
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U3t~

U12~

U23~

U31~

E2000
E2001
E2008
E2197
E2170
E2186
E2555
E1070
E1637
E1071
E2069
E2200
E2201
E2202

£2000 -
E2001 - -

£2555 | E1637
£2008

D
—2-

IEDs

Figure 34 - Synoptic security vector jump

Sinusoid of phase to phase voltage

Sinusoid of phase to phase voltage

Sinusoid of phase to phase voltage

Position circuit breaker Mains

Position circuit breaker Genset

Position circuit breaker Plant

Inhibition of the safety measures

Fault vector jump

Protection Mains activated

Counter of the delay of startup of protections Mains
Threshold of angle shift

Delay of startup of protections Mains
Validation and control

RESET

Alarm

Relay fault 1

Relay 2 (not used on Module of regulation)

The threshold is adjustable from 0 to 180°, the default value being of 20°.
The delay of activation of protections Mains is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being of 1 0s.

6.4.15. Minimum of voltage of power supply

The security of minimum of voltage of power supply is carried out on the voltage of power supply of the module. It

is delayed.

E2197

E0041
E2197
E21 89
E2188
E2191
E1172
E1173
E1174
E2069
E2200
E2201
E2202

E2189 : _‘///;%
E2191 | E1173 E2188 2 -
3
E1174
E1174 —————éizi::::y___
Figure 35 - Synoptic security minimum of voltage of power supply
Voltage of power supply

Inhibition of the safety measures

Direct fault minimum of voltage of power supply (before delay and validation)

Fault minimum of voltage of power supply
Counter of the delay

Threshold of voltage min imum

Delay

Validation and control

RESET

Alarm

Relay fault 1

Relay 2 (not used on Module of regulation)

E

SET
RESET £2200
SET
RESET £2201
SET
RESET E2202

SET
RESET £2200

SET
RESET E2201
SET
RESET k2202
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The threshold is adjustable from 0 to 99.99V, the default value being of 18.00V.
The delay is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being 60 Os.

6.4.16. Maximum of voltage of power supply

The security of maximum of voltage of power supply is carried out on the voltage of power supply of the module. It
is delayed.

SET
RESET E2200

RN
A

SET
2z

E1098

SET
£2202

E2069

Figure 36 - Synoptic maximum security of voltage of power supply

E0041 Voltage of power supply

E2197 Inhibition of the safety measures

E2275 Direct fault maximum of voltage of power supply (before delay and validation)
E2274 Fault maximum of voltage of power supply
E2277 Counter of the delay

E1086 Threshold of voltage max imum

E1053 Delay

E1098 Validation and control

E2069 RESET

E2200 Alarm

E2201 Relay fault 1

E2202 Relay 2 (not used on Module of regulation)

The threshold is adjustable from 0 to 99.99V, the default value being of 28.00V.
The delay is adjustable from 0 to 999.9s, the default value being 60 Os.

6.5. Special functions

6.5.1. Management of sub-plant

The functionality "sub-plant" makes it possible to make function a plant of gensets in several small sub-plant
independent. It is then possible to carry out all the configurations permitted by the architecture of the plant without
generating fault on the level of the intermodule communication.

Below an example of what it is possible to realize :
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L casli J L casii J
Module de Module de Module de Module de Module de
. ; . ; ) . H ) ; H ) ;
régulation 1 régulation 2 régulation 3 régulation 4 régulation 5
GE1 GE2 GE3 GE4 GE5
CAN inter-
modules

6.5.2.

Figure 37 - Synoptic ''sub -plant"

In the example above, the GE1 and GE2 can only function on load 1, whereas the GE3, GE4 and GES5 function sets
on loads 2 and 3. The interconnection of different sub-plant can be carried out at stop (without particular devices) or
dynamically (thanks to the C2S III).

The selection of the configurations is carried out by the base, while coming to write in the variables of validations
of each Module of regulation (E1261 to E1276 for the validation of genset 1 to 16) one 0 to ignore the genset
corresponding. Default, these 16 variables are to 1.

In the example above, the configuration of each genset would be as follows:

1261
1262 (validation GE2

validation GE1

1264 (validation GE4
1265 (validation GE5

( )
( )
1263 (validation GE3)
( )
( )

Figure 38 - Example of configuration sub-plant

Angular shifting

During the use of transformers DYN11 for paralleling in high voltage, a shift of phase of 30° appears between the
primary and secondary voltages.

= L) i
Module de 7 1
régulation \C/

Figure 39 - Paralleling MT DYN11

In order to use a standard transformer step-down for measurements, and thus to save a transformer of shifting, the
phase shift of 30° is compensated in-house to the measures of voltage of the bus (terminals 288,229 and 230) in the
M odule of regulation.

The base can validate this shift by configuring the E1134 variable to 1.
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In the same way it is possible to readjust the values of voltage by configuring the E1135 variable with a value
different from 100%.

CAUTION:

A misuse of this functionality can generated a false paralleling.

In order to secure itself against a misconfiguration, the E1134 variables and E1135 are taken into
account only if the E1136 variable is worth 0x55AA (21930)

6.5.3. Management of impacts

In order to as well as possible help the genset in the event of impact of load positive or negative, the Module of
regulation has triple system of anticipation:

6.5.3.1. Active and reactive load pulse

The load pulse functions on the effect of inertia of the engine. Indeed, at the time of an impact of load, speed or
the voltage will not vary instantaneously, but with a light delay. The load pulse thus puts has profit this delay to
ask an acceleration (if positive impact of KW), a deceleration (if negative impact of KW), an increase in the
voltage (if positive impact of KVAR) or for a reduction in the voltage (if negative impact of KVAR)
proportional to the power.

Operation is done in open loop and must thus be adapted to the globality of the installation.

In order to guarantee the normal operation of the system, a minimum threshold of variation power makes it
possible to start the system only when this is necessary.

Kw A
+AP
P
—AP
-
To T T2 t
HZA
F
sans anticipateur
-
t
Correction
-
t
HZA
F ——
-

Figure 40 - Operation load pulse

For each load pulse (active or reactive), there are three parameters making it possible to optimize the tunings:

e The dead band AP (E1521) or AQ (E1522), allows a targeted release of the load pulse for a minimal
variation of the power. Below this limit, the load pulse is inactive.

e The gain K (E1074 for speed and E1155 for the voltage), allows the tuning of the maximum intensity
of the reaction of the anticipator.

e  The time-constant T (E1154 for speed and E1157 for the voltage), allows the tuning of the dynamics
of the reaction of the anticipator.

KERYS Regulation Module Technical Documentation - A44Z190002-D page 32/118



A

Correction

Figure 41 — Action of the parameters K and T on load pulse

6.5.3.2. Limiting device of voltage

The function limiting device of voltage is based on the same principle that the load pulse, it uses the parameters
of the load pulse besides reactive. The two functions cannot thus be used simultaneously. The selection between
load pulse reactive and limiting device of voltage is carried out thanks to the parameter K (E1155):

e K >0:load pulse

e K<O: limiting device of voltage

The E1157 T functions in the same way as for the load pulse.

The E1522 parameter is not any more one variation of reactive power, but of active power.

The objective of the limiting device of voltage is to cause a fall of the voltage on an impact of active load. The
voltage decreasing, the active power required by the load decreases and the genset can take again its rated
frequency more easily.

Kw A
AP X—/—
P
N - B S i
-
T0 T T2 t
'Y
U | \//_'
|
t
HZA
F A R—
|

Figure 42 - Operation of the limiting device of voltage

6.5.3.3. Ballast

The function ballast consists of the emission of the PDOI1 (fast) with bit 38 "Opening ballast" to 1 if the positive
variation of P is higher than + AP(E1521), or bit 39 "Closing ballast" to 1 if the negative variation of P is higher
than - AP.

The activation of the function is also found in the variables E2157 and E2158. At the time the variation of
active power exceeds the limit, these variables are put at 1 during one duration equalizes with 3 times the E1154

T (parameter ).

It is possible to recover this information to open or close a contactor on a resistance thus making it possible to
smooth the load and thus to attenuate the variations of frequencies due to the impacts of active power.

Note: In case of positive load impact, the load ramping is bypassed in order to provide the maximum available
power to the load.

6.5.4. Harmonics

The Module of regulation permanently calculates the harmonic content of measurements of current and voltages
for rows 3, 5 and 7. This rate is expressed as a percentage given value of the fundamental one.
The numerical values of these measurements are in variables from E0157 to E0192.
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6.5.5. System Roto-phase

The Module of regulation displays thanks to two LEDs two-tone (red/green) the direction of rotation of the phases
of the voltages generator (terminals 220 to 223) and bus (terminals 228 to 230).
Three states are possible:
e In the absence of sufficient voltage or if a phase is missing, the LED is extinct.
e [f the rotation of the phases is done in the clockwise direction, the LED is green.
e If the rotation of the phases is done in the counter-clockwise direction, the LED is red.
The carryforward of this information is also available in the variables E0022 and E0024.

Note: In the event of unmatched indications, the authorization of paralleling will not be given.

CAUTION:

It is significant that at the time of the paralleling both LEDs (LED4 and LEDS) are same color.

However, the fact that both LEDs are identical colors, guaranteed not a direction of rotation of the phases
identical at the boundaries of the circuit breaker (because of an error of wiring for example)

Ones must always ensure himself of the reality of the indication.

6.5.6. Meters of energies kWh and KVARh
A message CANOpen (PDO1) is sent to the base when a certain quantity of Wh (or VARh) was measured. This
quantity is skeletal and can be worth 100Wh (or VARh), 1000Wh (or VARh) or 10000Wh (or VARh). The
configuration is carried out thanks to the variables E1604 and E1605 (see Annexe C " Table of the variables"page
42)
The refresh rate of the calculation of Wh and KV AR is carried out all the 100ms.

Note: 1t is significant to note that the Module of regulation does not store in memory these information.

6.5.7. Archiving on fault
At the time of the first fault, the electrical measurements Power, Cos phi, IN, 3 ANGLES, 3 I heating are filed in
order to be able to diagnose the cause of the fault a posteriori. Values are stored in variables from E0296 to E0307.
Moreover, the electrical measurements U12, U23, U31, 11, 12, I3, Io, F are stored during the 500ms which precede
the fault (5 recordings) and 500ms after the fault (5 recordings). Values are stored in variables from E0402 to
E0473.

Note 1: Archiving is not permanent, it is stored in read-write memory (RAM) and is erased at the time of a cut of

power supply.
Note 2: Archiving is saved only at the time of a fault, if the reset of the preceding fault were required.

6.5.8. System of diagnostic
The Module of regulation can be placed in a diagnostic mode making it possible for the base to take the hand on
the inputs. It is then possible of programm the Module of regulation in order to simulate voltages, currents,
frequencies....

CAUTION:

The diagnostic mode is a special mode and must be used with precaution, each inputs/ouputs being able to
be controlled directly by the base.

In order to guarantee the security of the installation, the command of closing circuit breaker is excluded

from the diagnostic mode.

6.5.9. Redundancy of the CAN buses

In the possibility of a breakdown of the CAN bus between the bases, it is possible to use the intermodule CAN bus
to convey information of the bus in fault. In this case the base must send these messages on the bus CAN of the
modules of regulation by modifying Cob-id, so that the module of regulation can determine the arrival of a
message of this type. All the messages arriving with this type of Cob-id, are completely copied and routed towards
the second CAN bus without any analysis.

Cob-id for routing of the message: 0xFn where n is the number of the transmitting base.
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Annexe A CAN Open

The Module of regulation has a bus CAN using the CANopen protocol. This bus is dedicated to the communication with the
base KERYS which controls it. The base is regarded as the Master and the modules are the slaves.

A.1. DESCRIPTION

A.1.1. CAN Parameters

Speed of communication: 125kbit/s.

Standard identifier of 11bits.

Address CAN of each module defined by a quadruple DIP-switch.

Uses the internal CAN peripheral of the C167 microcontroler.

The status of the module is materialized by a twinkling green LED (voir 2.4 "Leds, Inters & Strap" page 8).

A.1.2. Supported messages

The Module of regulation is configured to transmit or receive the following messages:

Reception of NMT.

1 EMERGENCY in emission.
1 SDO in reception.

1 SDO in emission.
Reception of SYNC.

20 PDO in emission.

2 PDO in reception.

A.1.3. Topology

The communication speed allows a maximum CAN bus length of 300m (500m theoretical).
It is recommended to use special cables with a characteristic impedance of 120 Q for the CAN bus connections and
to use a 120 Q termination resistance at each end of the bus.

A.2. PROTOCOL

A.21. Objects of communication

A.2.1.1. Process Data Object (PDO)

These objects are configured when the CANOpen protocol is in pre-operational status to be used when the
CANOpen protocol is in operational status.

They send (TXPDO) or directly receive (RXPDO) the data of the variables defined during configuration.
The transmission can be defined in a cyclic (by multiple of SYNC, or multiple of 100ms) or acyclic (on
content changes) way.

The use of these objects is the transport of data of process (E/S, controls...) with strong concept of real time.

A.2.1.2. Service Data Object (SDO)
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These objects are used for the configuration of the PDO when the CANOpen protocol is in pre-operational
status.

With the occasion, they can also be used for to write (or read) punctually in a variable.

The use of these objects is the configuration and the specific control without concept of real time.

A.2.1.3. Synchronization Object (SYNC)

It is the object of synchronization. It is generated by the Base.
When the module receives a SYNC, it starts sending of TxPDO configured for this type of emission.

Note: The Base should not send more than 1 SYNC by interval of 100ms.

A.2.14. Emergency Object (EMCY)

It is sent when an error is detected on the card. The managed errors can be of too weak the voltage type of
power supply, error of communication, generic error, material problem or software...

The software reloads the 2 variables: Error Codes (V0238) and Error Register (V0236).

On change of the variable Error Codes processing EMCY is launched (Checking of all the 100ms).

Treatment sequence EMCY :

Sending message EMCY : [ CC; CC, RR 00h 00h 00h 00h 00h ]
CC, = most significant byte of the error code,
CC, = least significant byte of the error code,
RR = error register.

Filling of the table "Pre-defined Field Error" which backs up of the 20 last errors.
The last error is in sub-index 1.
Definition of the errors object: [ 00h RR CC; CC, ],
CC, = most significant byte of the error code,
CC, = least significant byte of the error code,
RR = error register.

The module is put then in status STOP.

Error Code Supported:
0000h: no error, reset of the errors.
1000h: generic error
3000h: voltage of power supply (only on module A4471)
5000h: material problem
6000h: software problem
8000h: monitoring

The register error is of format 8bits:
Bit O: generic error
Bit 1: current — Not supported
Bit 2: voltage
Bit 3: temperature — Not supported
Bit 4: error of communication
Bit 5: specific to the hardware
Bit 6: reserved
Bit 7: specific to the manufacturer

A.2.1.5. Network Management Object (NMT)

This message is used by the Master to change the status modules.
The Cob-id identifier of message NMT is: 000h

Format of the messages:
Start Remote Node : [ O1h ID 00h OOh 00h 00h OOh OOh ]
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[ 02h ID 00h OOh O0Oh OOh OOh OOh ]
[ 81h ID 00h 00h O0h OOh O0Oh OOh
[ 80h ID 00h O00h OOh OOh O0Oh OOh

Stop Remote Node :
Reset Node :
Enter Pre-Op :

[ —

Note 1: 1D is the identifier of the module (defined by DIP-switch).

Note 2: One can send these messages to all the modules at the same time by taking a ID equal to OOh.

A.2.2, Status of the protocol

Power On

r
Reset \
Communicatio Initialization Reset Node

Initialisation finished

Pre-Operational |gEnter Pre-Operational
[ A Siop Remote Node
Enter
Pre-Operational 1
3

Start Stopped »
Remote|
Node Errg) -
N\ 'Start Remote Node
Operational Stop Remote Node

Figure 43 - State Machine of CANOpen

The variable Status of card (PRE OP, OPERATIONAL...) is available in E2565.

The LED CANopen (see Figure 4 - Leds, Inters et Strap page 9) flickers according to the status of the module as
indicated in the table below:

STATUS State of the LED CANopen

Initialisation Very fast flickering
Stop Fast flickering
Pre operational Slow flickering
Operational Lit continuously

Figure 44 - List CANOpen states

The definite table following the link between the status and the objects of communication, i.e. the state in which
CANOpen must be so that a type of object can circulate on the bus CAN:

Initialisation Pre operational Operational Stopped
PDO X
SDO X X
SYNC X X
EMCY X X
NMT X X X

Figure 45 - Links Object/State CANOpen

A.2.3. Object dictionary

All the objects defined by the DS.301 standard are not supported by the cards. The obligatory objects appear, like
certain optional (COB-ID SYNC, COB-ID EMCY,...).

Obligatoires :

Device Type index 1000h
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Error Register index 1001h
Identity object index 1018h
Vendor ID = nonwell informed
Product code = nonwell informed
Revision number = index of the software: (ex: 135Ah)
Serial number = ex: 1203A014h

Optionnel:
Pre defined Error Field index 1003h
Ss-index O : error count occurred (20 au max)
Ss-index 1 a 20 : code errors
COB-ID SYNC index 1005h
Manufacturer device name index 1008h: « CRE »
COB-ID EMCY index 1014h

The objects concerning the configuration of the SDO' S and the PDO' S are with the indices defined by the standard.
A server of SDO: index 1200h

Ss-Index 0 : 2 (Nb of under following index)

Ss-Index 1 : COB-ID du RxSDO

Ss-Index 2 : COB-ID du TxSDO

RxPDO1 Communication Parameter: Index 1400h
Ss-Index O : 2 (nb de sous index suivant)
Ss-Index 1 : COB-ID du RxPDO1
Ss-Index 2 : transmission type

RxPDO2 Communication Parameter: Index 1401h
Ss-Index identique a RxPDO1

RxPDO1 Mapping Parameter: Index 1600h
Ss-Index 0 : 0-4 (Nb of under following index which is used)
Ss-Index 1 : Variable 1
Ss-Index 2 : Variable 2
Ss-Index 3 : Variable 3
Ss-Index 4 : Variable 4

RxPDO2 Mapping Parameter: Index 1601h
Ss-index : idem

TxPDO1 Communication Parameter: Index 1800h
Ss-Index 0 : 0-5 (Nb of under following index which is used)
Ss-Index 1 : COB-ID du RxPDO1
Ss-Index 2 : transmission type
Ss-Index 3 : inhibit time
Ss-Index 4 : réservé
Ss-Index 5 : event timer

TxPDO2 Communication Parameter: Index 1801h

TxPDO20 Communication Parameter: Index 1814h

TxPDO1 Mapping Parameter: Index 1A00h
Ss-Index : idem mapping RxPDO

TxPDO2 Mapping Parameter: Index 1A01h

TxPDO20 Mapping Parameter: Index 1A14h

Note 1: An error message will be returned for any request towards an object not supported.

Note 2: Correspondence Dictionary of objects and Number of variable
A new block of variable 3xxx was created for the CANopen objects.
One finds all the variables (E0000 with E 3 999) starting from the index 2000h (hexadecimal) under index O.
Example:
E0000 is with index 2000h sub index 0,
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E1000 is with index 23E8h sub index 0,
E2000 is with index 27D0h sub index O,
E3000 is with index 2BB8h sub index O,

A.2.4. COMMUNICATION SDO

A.24.1. Format of message SDO
[ CS II IIy SI DD; DD, DD; DD, ]

CS : Specific control (Writing, reading, Nb of byte)
II;, : LSB of the index of the object considered

II; : MSB of the index

SI: Sub Index

DD; : data (4 octets max)

Note: Only the simple SDO (without segment) are supported; i.e. the transferable number of bytes of data is
limited to 4 per message.

A.2.4.2. Format of the data in messages SDO

If the data has a format 16bits (2 bytes), it appears in the message with these bytes of MSB and LSB reversed:
Message : [ XX XX XX XX LL HH 00 00]
Data 16bits
If the data has a format 32bits (4 octets), the LSB is on the left, until the MSB all on the right message:
Message : [ XX XX XX XX LL HH LL HH]
LSB  MSB

In short, one always reads the data "with back":
The LSB on the left instead of right-hand side and
The MSB on the right instead of left.
The data received and returned by the A44 modules will be signed or not according to the definition of the

variable (see Annexe C " Table of the variables"page 42)

A.2.4.3. Recommendations

CAUTION:

If the RxSDO request is a request for writing on 4 bytes (starts with * 23h ' ), then one writes the 2 bytes of
LSB in the variable indicated and the 2 bytes of MSB on the following variable. This is the format adopted
for all the variables of the type ~ long' on the A44 cards.

CAUTION:

If the RxSDO request is a request for reading of a variable of the type ~ long' :
e Ifrequest for 2 bytes (starts with ~ 4Bh ' ), then only the 2 octets of LSB are returned.
e [frequest for 4 bytes (starts with * 43h ' ), then the 4 bytes are returned.

A.2.,5. COMMUNICATION PDO

A.2.5.1. Format of message PDO

[ DD, DD, DD; DD, DDs DDy DD; DDy |
DD; : data

SIGNIFICANT:
PDO messages contain only data. It is thus extremely significant that the base and the regulation
module are configured the same way so that these data are treated in a coherent way.
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A.2.5.2. Configuration of the PDO

Each PDO in emission requires the configuration of 3 parameters of communication:

Transmission type (Ss-index 2)
= 0 : not supported
=1 — 240 : transmitted by multiple of SYNC
= 254 : transmitted by multiple of 100ms or on change of variable
= 255 : not supported
Timer event (Ss-index 5)
=0 : transmission on change of variable
=1 - 65535 : multiple of 100ms
Inihibit time (Ss-index 3)
=0 - 65535 : minimal interval between 2 of the same PDO Cob-id (10ms)

Note: Like there are no logical inputs/outputs, the configuration of the PDO' svill be limited to 4 16bits variables
to the maximum by PDO (or 2 variables of 32bits).

The mapping and parameters of communication use indexes and sub-indexes defined in standard DS.301.
For example: mapping of RxPDOI1 in index 1600h
mapping of TxPDO18 in index 1A11h

Example of definition of a variable in the mapping:
Variable 2 of the mapping of TxPDOS5:
Index 1A04h, sub-index 3
Donnée [ HH LL SS BB ]
BB = number of bits of the variable
SS = sub index of the variable
HH LL = Index of variable (MSB in first)

Bit RTR: no RTR request is authorized. Bit 30 of the COB-ID parameter will not be modifiable and will always
be equal to 1.

Order of the data in message PDO:
[ DD, DD, DD; DD, DDs DD4 DD; DDy ]

Example: the V1 variable of the mapping made 16bits,
the variable V2 32bits,
the variable V3 16bits
and not of V4 variable.

Then [DD,, DD,] = [V, Viul
[DD;, DDy, DDs, DDg] = [V2isp.1, V21s8-0, V2MsB-L> V2MmsB-ul
[DD7, DDg] = [V31, V3l

Numerical example: V| = 0x1234, V, = 0x20304050, V; = 0x2436
The message will be: [ 0x34, 0x12, 0x50, 0x40, 0x30, 0x20, 0x36, 0x24 ]

Note 1: The mapping and the parameters of communication of the PDO can only be modified in the status Pre-
operational.

Note 2: The values received in RxPDO are signed or not according to the definition of the variable (see Annexe
C " Table of the variables"page 42)

Instructions for the configuration of a PDO:
1. Deactivate the PDO: message [23h, [ I}, I Iy, O1h, 00h, 00h, O0h, 80h]
2. Configure the other parameters (trans type, timer..) and the mapping.
3. Give the identifier Cob-id (DDh, DDh) while remaining deactivated:
[23h, I I, I Iy, 01h, DDh, DDh, 00h, 80h]
4. Activate the PDO: message [23h, I I, I I, 01h, 00h, 00h, 00h, O0h]
Note : the identifier will not be crushed by these 00h at the time of this last message.

KERYS Regulation Module Technical Documentation - A44Z190002-D page 40/118



Concerning RxPDO, the received data are immediately updated in their associated variables.

NOTES:

A certain number of COB-ID are reserved. See table of standard DS301. For example, one should not
especially take the identifier 0x580 to define the 5 ™ TxPDO because this identifier is already reserved for
TxSDO.

NOTES:

At the time of a file transfer between a KERY'S card and a PC, the CANopen messages are not transmitted
any more. The transmission normally restarts at the end of the download process. This is due to a higher
level of priority of the RS-232 connection compared to the CAN.

Annexe B CAN Inter-Module

B.1. Description and operation

Each Module of regulation has an address ranging from 1 to 16 correspondent with the number of the genset (1-15)
or with the number reserved to the Mains modules (16).

The information sent by each module on the bus are:
e kW, kVAR, frequency, voltage, operating conditions (E2071), circuit breaker genset (100ms)
e Nominal kW, nominal kVAR (1s)

The Mains modules provide the following information:
¢ kW, kVAR of setpoint (100ms)
¢ Frequency, voltage of automatic and manual synchronization (100ms)

It is possible to see on each Module of regulation the parameters sent by all the others:
¢ E0042 to E0057: kW
¢ E0073 to E0088: Nominal kW
¢ E0089 to E0104: Nominal kVAR
¢ E0109 to E0124: Operating conditions
¢ E0132 to E0147: kVAR
¢ E0330 to E0324: Frequency
¢ E0346 to E0361: Voltage

B.2. Fault CAN Bus

During the exchanges between the Modules of regulation, if one of the modules stops sending data during more than
500ms (5 frames), it is declared "Out of order" by the other modules on the network.The error is stored in the E0130
variable of each module, it will remain to 1 as long as a RESET (E2069 = 1) is not activated.

The Module of regulation passes then under degraded operation, the droop voltage and frequency is activated.
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Annexe C

Table of the variables

Repéres Noms Fonctions Bornes Unités | Mo | Fonct Commentaires
dul | ions
es
(14 car maxi) Minis Maxis R|PIR(WTI

EOCQ00 |V1GE Tension V1 GE 0| 65535|V x| x| x Rapports de transformation intégrés
EO001 (V2 6GE Tension V2 GE 0| 65535|V x| x| x Rapports de transformation intégrés
E0002 |V3GE Tension V3 GE 0| 65535|V x| x| x Rapports de transformation intégrés
EO003 |[U316E Tension U31 GE 0| 65535|V x| x| x Rapports de transformation intégrés
EO004 |[U23 GE Tension U23 GE 0| 65535|V x| x| x Rapports de transformation intégrés
EOQ05 |[U12 GE Tension U12 GE 0| 65535|V x| x| x Rapports de transformation intégrés
EO006 |[IlGE Courant I1GE 0| 65535|A x| x| x Rapports de transformation intégrés
EOQ07 |[I2GE Courant I2 GE 0| 65535|A x| x| x Rapports de transformation intégrés
EOQ08 |[I3GE Courant I3 GE 0| 65535|A x| x| x Rapports de transformation intégrés
EO009 |(P1GE Puissance active GE P1 -32768 | 32767 [ kW x| x| x Rapports de transformation intégrés
E0010 (P2 6GE Puissance active GE P2 -32768 | 32767 | kW x| x| x Rapports de transformation intégrés
E0011 (P36GE Puissance active GE P3 -32768 | 32767 [ kW x| x| x Rapports de transformation intégrés
E0Q12 [(Ql6E Puissance réactive GE Q1 -32768 | 32767 [KVAR | x| x| x Rapports de transformation intégrés
E0013 [(Q2GE Puissance réactive GE Q2 -32768 | 32767 [KVAR | x| x|x Rapports de transformation intégrés
E0014 [(Q3GE Puissance réactive GE Q3 -32768 | 32767 [KVAR | x| x| x Rapports de transformation intégrés
E0015 | cos(phil) GE Facteur de puissance GE cos(phil) -100 100 (1/100 [ x| x| x Utiliser le signe de la puissance réactive
E0016 | cos(phi2) GE | Facteur de puissance GE cos(phi2) -100 100 | 1/100 | x| x| x Utiliser le signe de la puissance réactive
E0017 | cos(phi3) GE | Facteur de puissance GE cos(phi3) -100 100 1/100 | x| x| x Utiliser le signe de la puissance réactive
E0018
E0019
E0020 | Freq. GE Fréquence GE 0| 65535|Hz x| x| x Filtrage analogique & numérique
E0021 | cos(phi) GE Facteur de puissance global GE -100 100 1/100 | x| x| x Utiliser le signe de la puissance réactive
EOQ022 |Roto Phase GE | Direction du systeme roto phase GE 0 3 x| |x 0: Sens indirect

1: Sens direct (horaire)

2 : Erreur de calcul (devrait jamais arrivé)

3 : Absence de signaux
E0023 | Freq. BUS Fréquence Bus 0| 65535|Hz x| x| x Filtrage analogique & numérique
EO024 |Roto Phase | Direction du systeme roto phase BUS 0 3 x| |x 0: Sens indirect

BUS 1: Sens direct (horaire)

2 : Erreur de calcul (devrait jamais arrivé)

3 : Absence de signaux
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E0029 |Impedance Zh | Impedance vue sur homopolaire 0.00| 655.35|R x| x Sera vraisemblablement rendue en 1/10
E0030 |Impedance Z1 | Impedance vue sur phase 1 0.00| 655.35|R x| x Sera vraisemblablement rendue en 1/10
E0031 |Impedance Z2 | Impedance vue sur phase 2 0.00| 655.35|R x| x Sera vraisemblablement rendue en 1/10
E0032 |Impedance Z3 | Impedance vue sur phase 3 0.00| 655.35|R x| x Sera vraisemblablement rendue en 1/10
E0033 Echauffement calculé phase 1 0| 65535|% x| x x| Voir calcul et seuils en E1082

E0034 Echauffement calculé phase 2 0| 65535|% x| x x| Voir calcul et seuils en E1082

E0035 Echauffement calculé phase 3 0| 65535|% x| x x| Voir calcul et seuils en E1082

E0036
| E0038 | Freq. BUS/GE | Ecart de fréquence GE/Bus | -32768] 32767|Hz Ixjx/ | |
[ E0040 | Neutral IGE |Courantdeneutre6E | -32767] 32767]A  Ixj¥x/ | |
EOQ042 |kw GEO1 Generator 01 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |[x x

E0043 | kW GEO2 Generator 02 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |x x

EO044 | kW GEO3 Generator 03 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |x x

E0045 | kW GEO4 Generator 04 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |[x x

EO0046 | kW GEO5 Generator 05 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |x x

E0047 | kW GEO6 Generator 06 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |[x x

E0048 | kW GEO7 Generator 07 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |x x

E0049 | kw GEO8 Generator 08 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |x x

EO050 | kw GEO9 Generator 09 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |[x x

EO051 |kwW GE10 Generator 10 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |x x

E0052 |kw GE1l Generator 11 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |[x x

EO053 |kw GE12 Generator 12 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |x x

EO054 |kw GE13 Generator 13 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |[x x

EO055 |kw GE14 Generator 14 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |x x

E0056 |kw GE15 Generator 15 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |x x

E0057 | kW GE16 Generator 16 global kW -3276.7 | +3276.7|%Pn |[x x

EO058 | MAINS Facteur de puissance global Bus -100 100|1/100 |x| |x Utiliser le signe de la puissance réactive

cos(phi)

E0067 | Day
E0068 | Month
EO069 | Year
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EOQ70 | Hours

E0071 | Minutes

EOQ72 | Seconds

E0073 | Nom. kW GEO1 | Generator 01 nominal kW 0 65535 | kW X X

EQ074 | Nom. kW GEO2 | Generator 02 nominal kW 0 65535 | kW x x

E0075 | Nom. kW GEO3 | Generator 03 nominal kW 0 65535 | kW x x

EQ076 | Nom. kW GEO4 | Generator 04 nominal kW 0 65535 | kW x x

E0077 | Nom. kW GEO5 | Generator 05 nominal kW 0 65535 | kW x x

E0078 | Nom. kW GEO6 | Generator 06 nominal kW 0 65535 | kW x x

EQ079 | Nom. kW GEO7 | Generator 07 nominal kW 0 65535 | kW x x

E0080 | Nom. kW GEO8 | Generator 08 nominal kW 0 65535 | kW X X

E0081 | Nom. kW GEQ9 | Generator 09 nominal kW 0 65535 | kW x x

E0082 | Nom. kW GE10 | Generator 10 nominal kW 0 65535 | kW x x

E0083 | Nom. kW GE1l | Generator 11 nominal kW 0 65535 | kW x x

E0084 | Nom. kW GE12 | Generator 12 nominal kW 0 65535 | kW x x

E0085 | Nom. kW GE13 | Generator 13 nominal kW 0 65535 | kW x x

E0086 | Nom. kW GE14 | Generator 14 nominal kW 0 65535 | kW x x

E0087 | Nom. kW GE15 | Generator 15 nominal kW 0 65535 | kW x x

E0088 | Nom. kW GE16 | Generator 16 nominal kW 0 65535 | kW x x

E0089 | Nom. kVAR | Generator 01 nominal kVAR 0 65535 | kVAR | x x
GEO1

EO0090 | Nom. kVAR | Generator 02 nominal kVAR 0 65535 | kVAR | x x
GEO2

EO091 | Nom. kVAR | Generator 03 nominal kVAR 0 65535 | kVAR | x x
GEO3

E0092 | Nom. kVAR | Generator 04 nominal kVAR 0 65535 | kVAR | x x
GEO4

E0093 | Nom. kVAR | Generator 05 nominal kVAR 0 65535 | kVAR | x X
GEO5

E0094 | Nom. kVAR | Generator 06 nominal kVAR 0 65535 | kVAR | x X
GEO6

EO0095 | Nom. kVAR | Generator 07 nominal kVAR 0 65535 | kVAR | x X
GEQ7

E0096 | Nom. kVAR | Generator 08 nominal kVAR 0 65535 | kVAR | x X
GEO8

EO0097 | Nom. kVAR | Generator 09 nominal kVAR 0 65535 | kVAR | x X
GEO9

E0098 | Nom. kVAR | Generator 10 nominal kVAR 0 65535 | kVAR | x X
GE10

E0099 | Nom. kVAR | Generator 11 nominal kVAR 0 65535 | kVAR | x X
GE1l

E0100 | Nom. kVAR | Generator 12 nominal kVAR 0 65535 | kVAR | x X
GE12
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Numero de GE prioritaire sur jeu de barre mort

nb.
Numero de GE prioritaire sur délestage
nb.

E0107 Numero de &E prioritaire sur lestage
E0108 GE ayant le moins d'heures de fonctionnement

| 65535 | Ne pas utiliser. Reservé a DSF

i Ne pas utiliser. Reservé & DSF

Ne pas utiliser. Reservé a DSF
Ne pas utiliser. Reservé a DSF
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E0128 | Most hour nb. | GE ayant le plus d'heures de fonctionnement 0| 65535 Supprimé
E0129 (Gen stp % |% de puissance répartie si arrét du GE -3276.7 | +3276.7 | % Supprimé
shar
E0130 | CAN bus fault | Erreur sur bus CAN CRE 0 1 x x| LATCH
E0131 ([PPIt % kW ave | Puissance moyenne centrale (pour repartition) -3276.7 | +3276.7 | % x x
EO132 |kVARGEO1 Generator 01 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
EO133 |[kVARGEOQ2 Generator 02 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0134 |KkVARGEO3 Generator 03 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
EO135 |[KkVARGEO4 Generator 04 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0136 |[kVARGEOS Generator 05 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0137 |KkVAR GEO6 Generator 06 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0138 |kVARGEO7 Generator 07 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0139 |KkVAR GEO8 Generator 08 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0140 |KkVAR GEOQ9 Generator 09 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0141 |[kVARGE10 Generator 10 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0142 |kVARGE1l Generator 11 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0143 |kVARGE12 Generator 12 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0144 |kVAR GE13 Generator 13 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0145 |kVARGE14 Generator 14 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0146 |kVARGE1S Generator 15 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0147 |kVAR GE16 Generator 16 global kVAR -3276.7 | +3276.7 | % x x
E0148 |U31 (%) Tension composée GE (% du nominal) -3276.7 | +3276.7 | % x| x x| Utilisé par DSF pour les protections.
E0149 |(U23 (%) Tension composée GE (% du nominal) -3276.7 | +3276.7 | % x| x x| Utilisé par DSF pour les protections.
E0150 (V12 (%) Tension composée GE (% du nominal) -3276.7 | +3276.7 | % x| x x| Utilisé par DSF pour les protections.
EO151 | GE Freq. (%) Fréquence générateur en % de la fréquence nominale -3276.7 | +3276.7 | % x| x x| Utilisé par DSF pour les protections.
E0152 |[MAINS Freq | Fréquence bus en % de la fréquence nominale -3276.7 | +3276.7 | % x| x x| Utilisé par DSF pour les protections.
(%)
EO153 |MAINS Volt | Tension bus en % de la tension nominale -3276.7 | +3276.7 | % x| x x| Utilisé par DSF pour les protections.
(%)
E0155 | Bus/6E phase |Phase shift (en degrés) -3276.7 | +3276.7 | ° X x| Utiliser pour le €2S par DSF uniquement.
EO156 | PLines pwr (%) |Puissance lue sur les lignes paralléles (en 0,1%) -3276.7| +32767|% Pn|x x| 100,0 = Puissance nominale du GE.
ge
EO157 |(GE V1 3rd|Harmonique tension GE V1rang 3 0| 65535|% x
Harm
EO158 |(GE V1 5th| Harmonique tension GE V1 rang 5 O 65535|% x
Harm
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EO159 (GE V1  7th| Harmonique tension GE V1rang 7 O 65535|% x| [x
Harm

EO160 (GE V2 3rd|Harmonique tension GE V2 rang 3 O 65535|% x| [x
Harm

EO161 |GE V2 5th | Harmonique tension GE V2 rang 5 0| 65535|% x| [x
Harm

E0162 |GE V2 7th | Harmonique tension GE V2 rang 7 0| 65535|% x| [x
Harm

E0163 |GE V3 3rd | Harmonique tension GE V3 rang 3 0| 65535|% x| [x
Harm

EO0164 |(GE V3 5th | Harmonique tension GE V3 rang 5 0| 65535|% x| [x
Harm

E0165 |GE V3 7th | Harmonique tension GE V3 rang 7 0| 65535|% x| [x
Harm

E0166 |BUS V1 3rd | Harmonique tension Bus V1rang 3 O 65535|% x| [x
Hrm

E0167 |BUS V1 5th | Harmonique tension Bus V1 rang 5 O 65535|% x| [x
Hrm

E0168 |BUS V1 7th|Harmonique tension Bus V1 rang 7 O 65535|% x| [x
Hrm

E0169 |BUS V2 3rd|Harmonique tension Bus V2 rang 3 O 65535|% x| [x
Hrm

EO0170 |BUS V2 5th | Harmonique tension Bus V2 rang 5 O 65535|% x| [x
Hrm

E0171 |BUS V2 7th | Harmonique tension Bus V2 rang 7 O 65535|% x| [x
Hrm

EO0172 |BUS V3 3rd | Harmonique tension Bus V3 rang 3 0| 65535|% x| [x
Hrm

E0173 |BUS V3 5th | Harmonique tension Bus V3 rang 5 0| 65535|% x| [x
Hrm

EO0174 |BUS V3 7th | Harmonique tension Bus V3 rang 7 0| 65535|% x| [x
Hrm

E0175 |GE Il 3rd|Harmonique courant GE Il rang 3 O 65535|% x| [x
Harm

E0176 |GE 1Il1 5th | Harmonique courant GE Il rang 5 O 65535|% x| [x
Harm

E0177 |GE 1I1 7th|Harmonique courant GE Il rang 7 O 65535|% x| [x
Harm

EO178 |(GE 1I2 3rd|Harmonique courant GE I2 rang 3 O 65535|% x| [x
Harm

EO179 (GE 1I2 5th|Harmonique courant GE I2 rang 5 O 65535|% x| [x
Harm

EO180 (GE 1I2 7th|Harmonique courant GE I2 rang 7 O 65535|% x| [x
Harm
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EO181 (GE I3 3rd|Harmonique courant GE I3 rang 3 0| 65535|% x| [x

Harm
EO182 (GE I3 5th|Harmonique courant GE I3 rang 5 0| 65535|% x| [x

Harm
E0183 |GE I3 7th|Harmonique courant GE I3 rang 7 0| 65535|% x| [x

Harm
EO0184 |BUS Il 3rd|Harmonique courant Bus Il rang 3 0 65535 | % x| |x

Hrm
E0185 |BUS Il 5th|Harmonique courant Bus Il rang 5 0 65535 | % x| |x

Hrm
E0186 |BUS Il 7th|Harmonique courant Bus Ilrang7 0 65535 | % x| |x

Hrm
E0187 |BUS IZ2 3rd|Harmonique courant Bus I2 rang 3 0 65535 | % x| |x

Hrm
E0188 |BUS 1I2 5th|Harmonique courant Bus I2 rang5 0 65535 | % x| |x

Hrm
E0189 |BUS 1I2 7th|Harmonique courant Bus I2 rang 7 O 65535|% x| [x

Hrm
E0190 |BUS I3 3rd|Harmonique courant Bus I3 rang 3 0| 65535|% x| [x

Hrm
EO0191 |BUS I3 5th|Harmonique courant Bus I3 rang5 0| 65535|% x| [x

Hrm
E0192 |BUS I3 7th|Harmonique courant Bus I3 rang 7 0| 65535|% x| [x

Hrm
E0193 |V1BUS Tension V1 Bus 0| 65535|V x| |x Rapports de transformation intégrés
E0194 | V2 BUS Tension V2 Bus 0| 65535|V x| |x Rapports de transformation intégrés
E0195 |V3BUS Tension V3 Bus 0| 65535|V x| |x Rapports de transformation intégrés
EO196 |U31BUS Tension U31 Bus 0| 65535|V x| |x Rapports de transformation intégrés
E0197 |[U23 BUS Tension U23 Bus 0| 65535|V x| |x Rapports de transformation intégrés
E0198 |[U12 BUS Tension U12 Bus 0| 65535|V x| |x Rapports de transformation intégrés
E0199 |I1BUS Courant I1Bus 0| 65535|A x| |x Rapports de transformation intégrés
E0200 |[I2BUS Courant I2 Bus 0| 65535|A x| |x Rapports de transformation intégrés
E0201 I3 BUS Courant I3 Bus 0| 65535|A x| |x Rapports de transformation intégrés
E0202 |P1BUS Puissance active Bus P1 -32768 | 32767 | kW x| |x Rapports de transformation intégrés
E0203 |P2BUS Puissance active Bus P2 -32768 | 32767 [ kW x| |x Rapports de transformation intégrés
E0204 |P3BUS Puissance active Bus P3 -32768 | 32767 | kW x| |x Rapports de transformation intégrés
E0205 |Q1lBUS Puissance réactive Bus Q1 -32768 | 32767 [KVAR | x| |x Rapports de transformation intégrés
E0206 |Q2BUS Puissance réactive Bus Q2 -32768 | 32767 [KVAR | x| |x Rapports de transformation intégrés
E0207 |[Q3BUS Puissance réactive Bus Q3 -32768 | 32767 [KVAR | x| |x Rapports de transformation intégrés
E0208 | cos(phil) BUS | Facteur de puissance Bus cos(phil) -100 100|1/100 |x| |x Utiliser le signe de la puissance réactive
E0209 | cos(phi2) BUS | Facteur de puissance Bus cos(phi2) -100 100|1/100 |x| |x Utiliser le signe de la puissance réactive
E0210 | cos(phi3) BUS | Facteur de puissance Bus cos(phi3) -100 100|1/100 |x| |x Utiliser le signe de la puissance réactive
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E0212 | CANopenaddr. |AdresseCAN | 0] 15| __ [x|x | |x|Adresseenprovenancedesswitches |

E0215 | Hardware type | Type de carte (A44Z1/ A44Z2) 1 2 x| x 1=A44Z1 (CARANTEC)
2:A44Z2 (CARNAC)
E0216 |SYNC COB-ID | CANopen COB-ID SYNC (lower) 0 65535 x| x x| =(80)h invariable
E0217 |[SYNCIDH CANopen COB-ID SYNC (upper) 0| 65535 x| x x| toujours égal a 0
E0218 | Manufact CANopen Manufacter device name (lower) 0 65535 x| x x| contient les caractéres: 'E' et .’
namel
E0219 | Manufact CANopen Manufacter device name (upper) 0| 65535 x| x x| contient les caractéres: 'C' et 'R’
nameH
E0220 |EMCY COB-ID | CANopen COB-ID EMCY (lower) 0 65535 x| x x| = (80)h + identifiant du nceud. Mise d jour lors de |'allumage de la carte
E0221 |[EMCYIDH CANopen COB-ID EMCY (upper) 0| 65535 x| x x| toujours égal a 0
E0222 | Device Type CANopen Device Type (lower) 0| 65535 x| x x| toujours égal a 0
E0223 | DeviceType H | CANopen Device Type (upper) 0| 65535 x| x x| toujours égal a 0
E0224 | Error Reg CANopen Error Register 0| 65535 x| x x| Initialisé a Q. Puis mise d jour lorsqu'une anomalie sur la carte apparait
E0225 |Identity Obj | CANopen Identity Object 0 4 x| x x| = 4. nombre de sous-index de |'objet identité.
E0226 | VendorID CANopen Identity Object - Vendor ID (lower) 0| 65535 x| x x| toujours égal d 0.
E0227 | VendorID H CANopen Identity Object - Vendor ID (upper) 0| 65535 x| x x| toujours égal 6 0.
E0228 |Product Code |CANopen Identity Object - Product code (lower) 0 65535 x| x x| 1=A44Z1 (CARANTEC)
2:A44Z2 (CARNAC)
E0229 | ProductCode H | CANopen Identity Object - Product code (upper) 0| 65535 x| x x| toujours égal d 0.
E0230 | Revision Num | CANopen Identity Object - Revision Number (lower) 0| 65535 x| x x| Indique les versions de logiciel et de matériel du produit.
Par exemple, la valeur (135A)h est une carte d'indice A embarquant un
logiciel de version 1.35.
E0231 | RevisionNum H | CANopen Identity Object - Revision Number (upper) 0| 65535 x| x x| Si la valeur du Revision Number dépasse (FFFF)h, alors les 16bits de poids
fort se trouve ici.
E0232 | Serial num CANopen Identity Object - Serial Number (lower) 0| 65535 x| x x| Contient le numéro de série du module.
Ainsi, le module ayant le numéro de série réel 1203A014 aura la valeur
(1203A014)h.
Ici se trouve la partie basse de la valeur, i.e. (AO14)h
E0233 | Serial num H | CANopen Identity Object - Serial Number (upper) 0| 65535 x| x x| Ici se trouve la partie haute : (1203)h
E0234 | Server SDO1 | CANopen Server SDO 0 2 x| x x| =2. Nombre de sous-index de |'cbjet Server SDO
E0235 |[RxSDO COB- | CANopen Server SDO - COB-ID RxSDO (lower) 0 65535 x| x x| = (600)h + identifiant du nceud. Lower = bit0 a 15
ID Mise d jour lors de |'allumage de la carte
E0236 |[RxSDOIDH | CANopen Server SDO - COB-ID RxSDO (upper) 0| 65535 x| x x| toujours égal & 0. Upper = bit16 a 31
E0237 |TxSDO COB-|CANopen Server SDO - COB-ID TxSDO (lower) 0 65535 x| x x| = (580)h + identifiant du nceud. Lower = bit0 a 15
ID Mise d jour lors de |'allumage de la carte
E0238 |TxSDOIDH |CANopen Server SDO - COB-ID TxSDO (upper) 0| 65535 x| x x| = (00)h. Upper = bit16 d 31
bit29 & O signifiant identifiant standard sur 11bits. Bit31 a O signifiant
Serveur valide.
E0239 | Error Code CANopen code erreur (erreur sur la carte : pb alim, 0| 65535 x| x x| Initialisé a O. Puis mise a jour lorsqu'une anomalie sur la carte apparaft.
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etc...) Ce code erreur est contenu dans |'objet EMCY (2 octets de poids les plus
forts).
E0240 |Err FieldlL CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 1 65535 Initialisé a 0. Puis mise da jour lorsqu'une anomalie sur la carte apparaft.
(lower) Ce tableau d'erreurs (1 a 20) contient les 20 derniéres anomalies détectées
sur la carte.
Le champ 1 est |'anomalie la plus récente.
La partie basse (lower) contient le code erreur envoyé (E0240).
La partie haute (upper) contient |'objet 'error register' (€0224).
EO241 |Err Fieldl H CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 1 65535 Initialisé a 0. Puis mise da jour lorsqu'une anomalie sur la carte apparaft.
(upper) Ici, la partie haute (upper) contient |I'objet 'error register' (E0224).
EO0242 |Err Field2 L CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 2 65535 idem ci-dessus
(lower)
E0243 |Err Field2 H CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 2 65535 Pile de erreurs.
(upper)
EO244 |Err Field3 L CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 3 65535 Pile de erreurs.
(lower)
E0245 |Err Field3 H CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 3 65535 Pile de erreurs.
(upper)
E0246 |Err Field4L CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 4 65535 Pile de erreurs.
(lower)
E0247 |Err Field4 H CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 4 65535 Pile de erreurs.
(upper)
E0248 |Err Field5 L CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 5 65535 Pile de erreurs.
(lower)
E0249 | Err Field5 H CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 5 65535 Pile de erreurs.
(upper)
E0250 | Err Field6 L CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 6 65535 Pile de erreurs.
(lower)
E0251 | Err Fieldé H CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 6 65535 Pile de erreurs.
(upper)
E0252 | Err Field7 L CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 7 65535 Pile de erreurs.
(lower)
E0253 | Err Field7 H CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 7 65535 Pile de erreurs.
(upper)
E0254 | Err Field8 L CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 8 65535 Pile de erreurs.
(lower)
E0255 |Err Field8 H CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 8 65535 Pile de erreurs.
(upper)
E0256 |Err Field9 L CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 9 65535 Pile de erreurs.
(lower)
E0257 | Err Field9 H CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 9 65535 Pile de erreurs.
(upper)
E0258 |Err FieldlOL |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 10 65535 Pile de erreurs.
(lower)
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E0259 |Err FieldlOH |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 10 65535 Pile de erreurs.
(upper)

E0260 |Err Field1lL |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 11 65535 Pile de erreurs.
(lower)

E0261 |Err FieldllH |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 11 65535 Pile de erreurs.
(upper)

E0262 |(Err Field12L |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 12 65535 Pile de erreurs.
(lower)

E0263 |(Err Fieldl2H |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 12 65535 Pile de erreurs.
(upper)

E0264 |(Err Field13L |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 13 65535 Pile de erreurs.
(lower)

E0265 |Err Fieldl3H |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 13 65535 Pile de erreurs.
(upper)

E0266 |Err Field14L |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 14 65535 Pile de erreurs.
(lower)

E0267 |Err Fieldl4 H | CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 14 65535 Pile de erreurs.
(upper)

E0268 |Err Field15L |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 15 65535 Pile de erreurs.
(lower)

E0269 |Err Fieldl5 H | CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 15 65535 Pile de erreurs.
(upper)

E0270 |(Err Field16 L |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 16 65535 Pile de erreurs.
(lower)

E0271 |(Err Fieldl6 H | CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 16 65535 Pile de erreurs.
(upper)

E0272 |Err Field17L |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 17 65535 Pile de erreurs.
(lower)

E0273 |Err Fieldl7H | CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 17 65535 Pile de erreurs.
(upper)

E0274 |(Err Field18L |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 18 65535 Pile de erreurs.
(lower)

E0275 |Err Fieldl8 H |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 18 65535 Pile de erreurs.
(upper)

E0276 |Err Field19L |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 19 65535 Pile de erreurs.
(lower)

E0277 |Err Fieldl9 H |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 19 65535 Pile de erreurs.
(upper)

E0278 |Err Field20L |CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 20 65535 Pile de erreurs.
(lower)

E0279 |Err Field20 H | CANopen Pre-defined Error Field - sous-index 20 65535 Pile de erreurs.
(upper)

E0280 | TxPDO1 CANopen TxPDO1 Communication Parameter 5 = 5. Nombre de sous-index de |'objet 'paramétre de communication du

TxPDOL'
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EO281 | TxPDO1 COB- | CANopen TxPDO1 Comm Param - COB_ID (lower) 0 65535 x| x x| = (180)h + identifiant du noeud. Lower = bit0 d 15
ID Mise d jour lors de |'allumage de la carte
E0282 | TxPDO1IDH |CANopen TxPDO1 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 x| x x| = (4000)h, Upper = bit16 a 31
Le bit31 est 4 O signifiant que ce PDO est actif.
Le bit30 est d 1 signifiant que la transmission RTR n'est pas valide
E0283 | TxPDO1 trans. | CANopen TxPDO1 Comm Param - transmission type 0| 65535 x| x x| =254. transmission sur changement de variable
E0284 | TxPDOL1inhib. | CANopen TxPDO1 Comm Param - inhibit time 0| 65535 x| x x| =0. Pas d'inhibition entre 2 messages consécutifs
E0285 | TxPDOL1 reserv | CANopen TxPDO1 Comm Param - réservé 0| 65535 x| x x| =0
E0286 | TxPDO1 timer | CANopen TxPDO1 Comm Param - event timer 0| 65535 x| x x| =0. transmission sur changement de variable
E0287 | TxPDO1Map | CANopen TxPDO1 Mapping Parameter 0 4 x| x x| =1, Une seule variable est mappée
E0288 | TxPDO1 varl CANopen TxPDO1 Mapping Param - variablel (16bits) 0 65535 x| x x| = (0010)h. signifie sous-index O, 16bits de longueur.
(lower)
E0289 | TxPDO1V1H |CANopen TxPDO1 Mapping Param - variablel (16bits) 0| 65535 x| x x| = (241F)h. Index de la variable mappée.
(upper) Correspond d la variable E1055 synthése des protections rapides.
E0290 | TxPDOlvar2 |CANopen TxPDO1 Mapping Param - variable2 (16bits) 0| 65535 x| x x| =0
(lower)
E0291 | TxPDO1VZH |CANopen TxPDO1 Mapping Param - variable2 (16bits) 0| 65535 x| x x| =0
(upper)
E0292 | TxPDOlvar3 | CANopen TxPDO1 Mapping Param - variable3 (16bits) 0| 65535 x| x x| =0
(lower)
E0293 | TxPDO1V3 H |CANopen TxPDO1 Mapping Param - variable3 (16bits) 0| 65535 x| x x| =0
(upper)
E0294 | TxPDOlvar4 |CANopen TxPDO1 Mapping Param - variable4 (16bits) 0| 65535 x| x x| =0
(lower)
E0295 | TxPDO1V4 H |CANopen TxPDO1 Mapping Param - variable4 (16bits) 0| 65535 x| x x| =0
(upper)
E0296 | P default log P archivage d |'instant du défaut déclencheur.
E0297 P archivage d |'instant du défaut déclencheur.
E0298 | cos(phi) def. | cos(phi) archivage d |'instant du défaut déclencheur.
log
E0299 |Indefault log |Inarchivage d |'instant du défaut déclencheur.
E0300 | Vh default log | Vh archivage a |'instant du défaut déclencheur.
E0301 | Angle U32 def. | Angle U/I archivage d |'instant du défaut déclencheur. -180 180
E0302 | Angle U13 def. | Angle U/I archivage d |'instant du défaut déclencheur. -180 180
E0303 | Angle U21 def. | Angle U/I archivage d |'instant du défaut déclencheur. -180 180
E0304 |TIinverse def. | ILinvarchivage d |'instant du défaut déclencheur.
log
EO305 |Iechaufl def.|Iéchauffementl archivage d& I'instant du défaut
log déclencheur.
E0306 |Iechauf2 def.|Iéchauffement2 archivage d |'instant du défaut
log déclencheur.
E0307 |Iechauf3 def.|Iéchauffement3 archivage d |'instant du défaut
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log déclencheur.

E0329 |Nb GE on BUS | Nombre de GE sur le bus 0 16 x x

E0330 | Fréquence Fréquence GEO1 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EQ151 du GEO1
GEO1

E0331 Fréquence Fréquence GEO2 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EQ151 du GEQ2
GEO2

E0332 | Fréquence Fréquence GEO3 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EQ151 du GEQO3
GEO3

E0333 | Fréquence Fréquence GEO4 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EQ151 du GEO4
GEO4

E0334 | Fréquence Fréquence GEOS -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EQ151 du GEQO5
GEO5

E0335 | Fréquence Fréquence GEO6 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EQ151 du GEQ6
GEO6

E0336 | Fréquence Fréquence GEO7 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EQ151 du GEQO7
GEO7

E0337 | Fréquence Fréquence GEO8 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EQ151 du GEQ8
GEO8

E0338 | Fréquence Fréquence GEO9 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EQ151 du GEQ9
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GEO9

E0339 | Fréquence Fréquence GE10 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EO151 dy GE10
GE10

E0340 | Fréquence Fréquence GE11 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EO151 du GE11
GE11

E0341 Fréquence Fréquence GE12 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EO151 dy GE12
GE12

E0342 | Fréquence Fréquence GE13 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EO151 dy GE13
GE13

E0343 | Fréquence Fréquence GE14 -3276,7| 32768 |% x x| Mesure @EQ151 du GE14
GEl4

EO344 | Fréquence Fréquence GE15 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EO151 dy GE15
GE15

E0345 | Fréquence Fréquence GE16 -3276,7| 3276,8| % x x| Mesure @EO151 dy GE16
GE16

E0346 | Tension GEOl | Tension GEO1 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GEO1

E0347 | Tension GEO2 | Tension GEQ2 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @EQ153 du GEO2

E0348 | Tension GEO3 | Tension GEO3 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GEO3

E0349 | Tension GEO4 | Tension GEO4 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GEO4

E0350 | Tension GEO5 | Tension GEOS -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GEOS

E0351 | Tension GEO6 | Tension GEQO6 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GEO6

E0352 | Tension GEO7 | Tension GEO7 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GEO7

E0353 | Tension GEO8 | Tension GEO8 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @EQ153 du GEO8

E0354 | Tension GEO9 | Tension GEO9 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @EQ153 du GEO9

E0355 | Tension GE10 | Tension GE10 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GE10

E0356 | Tension GE11 | Tension GE1l -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GE11

E0357 | Tension GE12 | Tension GE12 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GE12

E0358 | Tension GE13 | Tension GE13 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GE13

E0359 | Tension GE14 | Tension GE14 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GE14

E0360 | Tension GE15 | Tension GE15 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GE15

E0361 | Tension GE16 | Tension GE16 -3276,7| 32768 | % x x| Mesure @E0153 du GE16

E0362 Fréquence moyenne des GE couplés -3276,7| 3276,8| % x x| Pour centreur de fréquence

E0363 Tension moyenne des GE couplés -3276,7| 3276,8| % x x| Pour centreur de fréquence

E0364

E0365

E0366

E0367

E0368

E0369

E0370

E0371

E0372

E0373
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E0374

E0375

E0376

E0377

E0378

E0379

E0380

E0381

E0382

E0383

E0384

E0385 |(60% Vnom | 60% Tension BUS atteints 0 1 x| |x| |x
BUS

E0386 |60% Vnom GE | 60% Tension GE atteints 0 1 x| x| x| |x

E0387 Tension composée bus (%nominal) -3276,7| 3276,8| % x| x x

E0388 Tension composée bus (%nominal) -3276,7| 3276,8| % x| x x

E0389 Tension composée bus (%nominal) -3276,7| 3276,8| % x| x x

E0390 | Soft. Ver. Min | Version soft (minor) 0 65535 x| x| x Idem Carantec et Carnac

E0391 | Soft. Ver. Maj | Version soft (major) 0 65535 x| x| x Idem Carantec et Carnac

E0392 |Tinverse Composante inverse de courant

E0393 |PDO Actual | Banque de PDO active 0 5 x| x| x 0..3 : Banque de PDO chargée.
bnk 4 : Chargement d'une banque en cours.,

5 : Configuration non standard.

E0394

E0395

E0396

E0397

E0398

E0399

E0400

E0401

E0402 |U31ldef.log -5 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|V x| x| x

E0403 |U23 def. log -5 | Archivage : état avant le défaut. O 65536|V x| x| x

E0404 | U12 def. log -5 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|V x| x| x

E0405 |Ildef.log-5 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x

E0406 |I2def.log-5 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x

E0407 |I3def.log-5 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x

E0408 |TIhdef.log-5 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x

E0409 | f def. log -5 Archivage : état avant le défaut. 0| 655,35|Hz x| x| x

E0410 |U31def. log -4 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|V x| x| x

EO0411 | U23 def. log -4 | Archivage : état avant le défaut. O 65536|V x| x| x

E0412 |U12 def. log -4 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|V x| x| x

EO0413 |Ildef.log-4 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x

KERYS Regulation Module Technical Documentation - A44Z190002-D page 55/118



EO0414 |I2def.log-4 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0415 |I3def.log-4 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0416 |Ihdef.log-4 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0417 | f def. log -4 Archivage : état avant le défaut. 0| 655,35|Hz x| x| x
E0418 |U31def. log -3 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|V x| x| x
E0419 | U23 def. log -3 | Archivage : état avant le défaut. O 65536|V x| x| x
E0420 |U12 def. log -3 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|V x| x| x
EO0421 |Ildef.log-3 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0422 |I2def.log-3 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0423 |I3def.log-3 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
EO0424 |Th def.log-3 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0425 | f def. log -3 Archivage : état avant le défaut. 0| 65535|Hz x| x| x
E0426 |U31def.log -2 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|V x| x| x
E0427 |U23 def. log -2 | Archivage : état avant le défaut. O 65536|V x| x| x
E0428 | U12 def. log -2 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|V x| x| x
E0429 |Ildef.log-2 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0430 |I2def.log-2 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0431 |I3def.log-2 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0432 |Ihdef.log-2 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0433 | f def. log -2 Archivage : état avant le défaut. 0| 655,35|Hz x| x| x
E0434 |U3ldef.log -1 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|V x| x| x
E0435 |U23 def.log -1 | Archivage : état avant le défaut. O 65536|V x| x| x
E0436 |U12 def. log -1 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|V x| x| x
E0437 |Ildef.log-1 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0438 |I2def.log-1 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0439 |I3def.log-1 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0440 |TIhdef.log-1 | Archivage : état avant le défaut. O 65535|A x| x| x
E0441 | f def. log -1 Archivage : état avant le défaut. 0| 655,35|Hz x| x| x
EO442 |U31def. log +1 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|V x| x| x
EO443 |U23 def. log +1 | Archivage : état aprés le défaut. O 65536|V x| x| x
E0444 | U12 def. log +1 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|V x| x| x
EO445 |Ildef.log+l | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
E0446 |I2def.log+l | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
EO447 |I3def.log+l | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
EO448 |Th def.log+l | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
E0449 | f def. log +1 Archivage : état aprés le défaut. 0| 65535|Hz x| x| x
E0450 |U31def. log -1 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|V x| x| x
EO451 (U23 def. log | Archivage : état aprés le défaut. O 65536|V x| x| x
+2
E0452 |U12 def. log +2 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|V x| x| x
E0453 |Ildef.log+2 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
E0454 |I2def.log+2 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
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E0455 |I3def.log+2 | Archivage :état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
E0456 |Th def.log+2 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
E0457 | f def. log +2 Archivage : état aprés le défaut. 0| 65535|Hz x| x| x
E0458 | U31 def. log +3 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|V x| x| x
E0459 (U23 def. log | Archivage : état aprés le défaut. O 65536|V x| x| x
+3
E0460 |U12 def. log +3 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|V x| x| x
EO461 |Ildef.log+3 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
E0462 |I2def.log+3 | Archivage :état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
E0463 |I3def.log+3 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
EO464 |Th def.log+3 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
E0465 | f def. log +3 Archivage : état aprés le défaut. 0| 65535|Hz x| x| x
E0466 |U31def. log +4 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|V x| x| x
EO467 |(U23 def. log | Archivage : état aprés le défaut. O 65536|V x| x| x
+4
E0468 |U12 def. log +4 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|V x| x| x
EO469 |Ildef.log+4 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
EO470 |I2def.log+4 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
E0471 |I3def.log+4 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
EO472 |Th def.log+4 | Archivage : état aprés le défaut. O 65535|A x| x| x
E0473 | f def. log +4 Archivage : état aprés le défaut. 0| 65535|Hz x| x| x

Début de la zone des paramétres

E1000 Réservé DSF x| x x
E1001 Réservé DSF x| x x
E1002 Réservé DSF x| x x
E1003 Réservé DSF x| x x
E1004 Réservé DSF x| x x
E1005 Réservé DSF x| x x
E1006 |Nominal kW | Puissance active nominale du GE 0 65535 | kW x x
GE
E1007 | GE PT ratio Rapport TP GE 0.00| 65535 x| x| |x| [En1/100
E1008 |GE CTlratio Rapport TC phase 1 GE 00| 65535 x| x| |x| [Enl1/10.
3 TC dans un souci de précision.
E1009 |GE CT2ratio | Rapport TC phase 2 GE 00| 65535 x| x| |[x
E1010 |GECT3 ratio |Rapport TC phase 3 GE 00| 65535 x| x| [x
GE nominal T Courant nominal GE 0 11A x|x| |x| |0:5A
1 1A
E1015 |GE nomin. | Puissance réactive nominale GE 0 65535 [ kVAR | x| x| |x
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kVAR

E1016

BUS PT ratio

Rapport TP du bus

0.00

655.35

x| |[En1/100

E1019 |BUS nominal I | Courant nominal Bus 0 1 x x| |0:5A
L 1A

E1022 |>Freq. Level Seuil de sur-fréquence 0.0 9999 | % x| x| |[x

E1023 |>Freq. Tempo. | Temporisation de sur-fréquence 0.0 9999 |s x| x| [x

E1024 |>Freq. Ctrl Validation de sur-fréquence 0 3 x| x| |[x| |O:Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1025 |<Freq. Level Seuil de sous-fréquence 0.0 9999 | % x| x| |[x

E1026 |<Freq. Tempo. | Temporisation de sous-fréquence 0.0 9999 |s x| x| [x

E1027 |<Freq. Ctrl Validation de sous-fréquence 0 3 x| x| |[x| |O:Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1028 |<U Level Seuil de sous-tension 0 9999 | % x| x| |[x

E1029 |<U Tempo. Temporisation de sous-tension 0.0 9999 |s x| x| [x

E1030 |<U Ctrl Validation de sous-tension 0 3 x| x| |[x| [O: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1031 [>U Level Seuil de sur-tension 0 9999 | % x| x| |[x

E1032 |>U Tempo. Temporisation de sur-tension 0.0 9999 |s x| x| [x

E1033 |>U Cirl Validation de sur-tension 0 3 x| x| |[x| [O: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1034 |>Uhomo Level | Seuil de sur-tension homopolaire 0 9999 | % x x

E1035 |>Uhomo Tempo. | Temporisation de sur-tension homopolaire 0.0 9999 |s x| |x

E1036 |>Uhomo Ctrl Validation de sur-tension homopolaire 0 3 x| | x| |O: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1037 |>Qlevel Seuil maxi de KVAR 0.0 9999 | % x|x| |x

E1038 |>Q Tempo. Temporisation de maxi KVAR 0.0 9999 |s x| x| [x
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E1039 |>Q Cirl Validation de maxi KVAR 0 3 x| x| |x| |O:Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1040 |rev. kW Level | Seuil de retour kW 0.0 999.9 (% x|x| |x

E1041 |[rev. kW | Temporisation retour kW 00 9999 |s x| x| [x

Tempo.

E1042 |rev. kW Ctrl Validation retour kW 0 3 x| x| |x| |O:Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1043 |rev. kVARLvl | Seuil de retour KVAR 0.0 9999 | % x|x| |x

E1044 |rev. kVAR | Temporisation de retour KVAR 00 9999 |s x| x| |[x

Temp

E1045 |rev. kVAR Ctrl | Validation de retour KVAR 0 3 x| x| |x| |O:Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1046 |<kW Level Seuil mini de kW 0.0 9999 (% x|x| |x

E1047 | <kW Tempo. Temporisation de mini KW 0.0 9999 |s x| x| [x

E1048 | <kW Ctrl Validation de mini KW 0 3 x| x| |x| |O:Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1049 |>kW Level Seuil maxi de KW 0 9999 % x|x| |x

E1050 |>kW Tempo. Temporisation de maxi KW 0.0 9999 |s x| x| [x

E1051 | >kW Ctrl Validation de maxi KW 0 3 x| x| |x| |O:Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1052 |>I Level Seuil maxi de courant 0 9999 | A x| x| |x

E1053 [>T Tempo. Temporisation de maxi courant 0.0 9999 |s x| x| [x

E1054 |>I Ctrl Validation de maxi courant 0 3 x| x| |x| |O:Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1055 |<ZLlevel Seuil mini d'impedance 000| 65535|R x| |x

E1056 |<Z Tempo. Temporisation de mini d'impédance 0.0 9999 |s x| |x

E1057 | <Z Cirl Validation de mini d'impédance 0 3 x| | x| |O: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1058 |IxCC Level Min | Seuil bas de courant de CC sur phases 0| 65535|A x| |x

E1059 |[IxCC Level [ Seuil haut de courant de CC sur phases 0| 65535|A x| |x
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Max
E1060 (IxCC  Temp.| Temporisation courte de courant de CC sur phases 00 9999 |s x| |x
Min
E1061 (IxCC  Temp.| Temporisation longue de courant de CC sur phases 00 9999 |s x| |x
Max
E1062 |IxCC Ctrl Validation de courant de CC sur phases 0 3 x| |[x| |O: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)
E1063 |IhCC Level Seuil de courant homopolaire 0| 65535|A x| |x
E1064 |[IhCC Tempo. | Temporisation de courant homopolaire 0.0 9999 |s x| |x
E1065 |TIhCC Ctrl Validation de courant homopolaire 0 3 x| [x| |O: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)
E1066 |Ix<- Level Seuil de directionnel de courant de CC sur phases 0| 65535|A x| |x
E1067 |Ix<- Tempo. Temporisation de directionnel de courant CC sur 00 9999 |s x| |x
phases
E1068 |Ix<- Angle Angle de directionnel de courant CC sur phases 0| 65535|° x x
E1069 | Ix<- Ctrl Validation de directionnel de courant de CC sur phases 0 3 x| [x| |O: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)
E1070 | Vect. Jump Lvl | Seuil de saut de vecteur 0 180 |° x| x| [x
E1071 | Vect Jump Cirl | Validation de saut de vecteur 0 3 x| x[ |x| |O:Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)
E1072 |df/dt Level Seuil de df/dt 0.0 50,0 |Hz/s |x|x| |[x
E1073 | df/dt Ctrl Validation de df/d+t 0 3 x| x| |[x| [O: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)
E1074 |Load pulse Anticipateur de charge 0 200 | % x x
E1075 | Speed droop Statisme de vitesse 0 20| % x x
E1076 |ESG amplitude | Amplitude de la sortie vitesse -100,0 1000 | % x x| |100%=10Volts
E1077 | ESG offset Offset de la sortie vitesse. -100,00 100,00 | % x x| | 100%=10Volts
E1078 | Plines ampl. Amplitude de la sortie Plines -100 100 | % x x| 50=3V en mode diagnostique uniquement
E1080 | Nominal frequ. | Frequence nominale GE/BUS 0| 65535|Hz Utilisee pour les calculs de protection et €25.
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E1082 |Ith Level Seuil max d'echauffement thermique de la machine 0 65535 | % x x| | En=En-1+ Nte/Tx*( (I/Inom)?- En-1)
En: échauffement de la machine 4 |'instant n
En-1: échauffement de la machine d |'instant n-1
Nte: Tempo d'échauffement thermique (E1083) pour le calibrage
Tx: Constant de temps thermique de la machine (E1084)
I: Courant instantanné
Inom: Courant nominal

E1083 |[Ith Tempo. Temporisation d'echauffement thermique de la 00 9999 |s x x

machine

E1084 |[Ith Time Cste | Constante de temps thermique de la machine 0.0 999.9 | min x x

E1085 |Ith Ctrl Validation de |'image thermique 0 3 x x| | 0: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

setpoint

E1091 | GE low limit Limite basse kW groupe 0| 65535 |kw x x
E1092 | GE high limit | Limite haute kW groupe O 65535|kW x x
E1093 |(GE kW | Consigne kW groupe 0| 65535|kwW x x

sPwr Suppl | Temporisation de max de tension batterie 00
Tmp

E1096 |(BUS kW | Consigne kW réseau -32768 | 32767 | kW x x
setpnt

AVR gain Gain de la sortie régulateur de tension x les potentiométres numériques. Rien d voir avec de la tension,
E1104 | AVR offset Offset de la sortie régulateur de tension -100 100 | % x x| | les potentiométres numériques. Rien d voir avec de la tension.
E1105 | Volt droop Statisme de tension 0 20| % x x
E1106 [ AVR Amplitude x x
E1107 | Volt setpoint | Consigne tension entre phases 0| 65535|V x x
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E1110 |PF // Mains Consigne Cos Phi 0.00 1.00 x x
E1111 |Freq. 6 Gain global G fréquence 0 200 | % x x| | Synchronisation
E1112 |Freq.P Gain proportionnel P fréquence 0 200 | % x x| | Synchronisation
E1113 |(Freq.I Gain intégral I fréquence 0 200 | % x x| | Synchronisation
E1114 |Freq.D Gain dérivé D fréquence 0 200 | % x x| | Synchronisation
E1115 |U=zcst 6 Gain global G U=cst 0 200 | % x x
E1116 |[U=cstP Gain proportionnel P U=cst 0 200 | % x x
E1117 |U=zcstI Gain intégral I U=cst 0 200 | % x x
E1118 ([U=cstD Gain dérivé D U=cst 0 200 | % x x
E1119 | cos(phi)=cst 6 | Gain global 6 CosPHI=cst 0 200 ( % X X
E1120 | cos(phi)=cst P | Gain proportionnel P CosPHI=cst 0 200 | % x x
E1121 | cos(phi)=cst I | Gainintégral I CosPHI=cst 0 200 ( % X X
E1122 | cos(phi)=cst D | Gain dérivé D CosPHI=cst 0 200 ( % x x
E1123 | Share Q6 Gain global 6 Q=cst 0 200 ( % x x
E1124 | Share QP Gain proportionnel P Q=cst 0 200 | % x x
E1125 |Share QI Gain intégral I Q=cst 0 200 ( % x x
E1126 |[Share QD Gain dérivé D Q=cst 0 200 | % x x
E1127 | Voltage match | Fenétre de couplage en tension 0 12| % x x
E1128 |Freq. match Fenéire de couplage en glissement 0.00 0.20 | Hz x x
E1129 |Phase match Fenétre de couplage en phase 0 30(° x x
E1130 (U=UG Gain global 6 U=U 0 200 | % x x
E1131 (uU=UP Gain proportionnel P U=U 0 200 | % x x
E1132 |U=UTI Gain intégral T U=U 0 200 | % x x
1133 (U=UD Gain dérivé D U=U 0 200 | % x x
0]

E1138 |Tinv Level Seuil de courant composante inverse 0| 65535|A x| |x

E1139 |Tinv Tempo. Temporisation de composante inverse 0.0 9999 |s x| |x

E1140 |Tinv Ctrl Validation de composante inverse 0 3 x| |[x| |O: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1141 |[Ixcc Retenue | Option retenue de tension sur protection courant de 0 1

CC.
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E1147

Nb of gen.

Nombre de GE de |'installation

x| | Utile d la répartition et au pb de bus CAN

E1151 |Load ramp Rampe montée en puissance 0| 65535]s x
E1152 | Unload ramp Rampe descente en puissance 0| 65535]|s x
E1153 [ MAINS regul. | Systéme couplé réseau 0] 2 x| |O: régulation KW et Cos Phi sur les entrées GE (ou branche de centrale
pour PC)
1: régulation KW et Cos Phi sur les entrées Bus.
2: régulation KW et Cos Phi sur la centrale compléte (Bus CAN).
3: régulation KW GE(ou branche de centrale pour PC) et cos phi réseau
4: KW réseau et cos Phi GE (ou branche de centrale pour PC)
5: KW centrale compléte et Cos Phi réseau
6: KW réseau et Cos phi Centrale compléte
E1154 |Lload pulse | Constante de temps du load pulse 0| 6553,5 x
Taux
E1155 |Volt Load | Gain de load pulse sur la tension -100 100 x| |Peut étre négatif pour fonction LAM
Pulse
E1156 |Local language | Langue locale 0 0 X x| Supprimé
E1157 | Volt Load | Constante de temps du load pulse sur la tension 0| 6553,5 x| [x
Pulse Taux
E1158 |ILS compatible | Compatible ILS 0 1 x| |1: Valide les Lignes paralléles pour consignation.
0: Consignation par bus CAN inter CARANTEC.
E1165 |Iglevel Seuil de courant de terre 0| 65535 x| |x
E1166 |Ig Tempo. Temporisation de courant de terre 0.0 999.9 x| |x
E1167 |IgCtrl Validation de courant de terre O 65535 x| |[x| |O: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)
E1168 |Th<- Level Seuil de directionnel de courant homopolaire 0| 65535 x| |x
E1169 |TIh<- Tempo. Temporisation de directionnel de courant homopolaire 0.0 999.9 x| |x
E1170 | Th<- Angle Angle de directionnel de courant homopolaire 0| 65535 x x| Fixe
E1171 | Th<- Ctrl Validation de directionnel de courant homopolaire 0| 65535 x| | x| |O: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)
KERYS Regulation Module Technical Documentation - A44Z190002-D page 63/118



E1172 | <Pwr suppl Lvl | Seuil mini tension batterie 00| 65535V x x

E1173 | <Pwr suppl Tmp | Temporisation mini tension batterie 0.0 9999 |s x x

E1174 | <Pwr suppl Ctr | Validation mini tension batterie 0 3 x x| | 0: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)

E1177 | Synchro. Couplage & |'arrét (0=Non; 1=Oui) 0 1 Supprimé

mode
E1179 | My GE number | Mon numéro de GE 1 16 x x
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E1277

E1278

E1279

E1280

E1281

E1282

E1283

E1284

E1285

E1286

E1287

E1288

E1289

E1290

E1291

E1292

E1293

E1294

E1295
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E1308 |PhaseP | GainproportionnelPphase |
€1309 [Phasel  |GainintégralIphose |
E1310 [PhaseD ___|GaindérivéDphase
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E1327

E1328 | VIOl function
E1329 | VIO2 function
E1330 | VIO3 function
E1331 | VIO4 function
E1332 | VIO5 function
E1333 | VIO6 function
E1334 | VIO7 function
E1335 | VIO8 function
E1336 | VIO9 function
E1337 | VIO function
E1338 | VIOl delay
E1339 | VIO2 delay
E1340 |VIO3 delay
E1341 |VIO4 delay
E1342 | VIO5 delay
E1343 | VIO6 delay
E1344 | VIO7 delay
E1345 |VIO8 delay
E1346 | VIO9 delay
E1347 | VIO delay
E1348 | VIOl validity
E1349 | VIOZ validity
E1350 | VIO3 validity
E1351 | VIO4 validity
E1352 | VIO5 validity
E1353 | VIO6 validity
E1354 | VIO7 validity
E1355 | VIOS8 validity
E1356 | VIOY validity
E1357 | VIO validity
E1358 | VIOl direction
E1359 | VIO2 direction
E1360 | VIO3 direction
E1361 | VIO4 direction
E1362 | VIO5 direction
E1363 | VIO6 direction
E1364 | VIO7 direction
E1365 | VIO8 direction
E1366 | VIO9 direction
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E1367 | VII0 direction
E1368 | VI1l function
E1369 | VI12 function
E1370 | VI13 function
E1371 | VI14 function
E1372 | VI15 function
E1373 | VI16 function
E1374 | VI17 function
E1375 | VI18 function
E1376 | VI19 function
E1377 | VI20 function
E1378 | VIlldelay
E1379 | VI12 delay
E1380 | VI13 delay
E1381 |VI4 delay
E1382 |VI15 delay
E1383 | VI16 delay
E1384 | VI17 delay
E1385 | VI18 delay
E1386 | VI19 delay
E1387 | VI20 delay
€1388 | VI1lvalidity
E1389 | VI12 validity
E1390 | VI13 validity
E1391 | VI14 validity
E1392 | VI15 validity
E1393 | VI16 validity
E1394 | VI17 validity
E1395 | VI18 validity
E1396 [ VI19 validity
E1397 | VI20 validity
E1398 | VIlldirection
E1399 | VI12 direction
E1400 | VI13 direction
E1401 | VI14 direction
E1402 | VI15 direction
E1403 | VI16 direction
E1404 | VI17 direction
E1405 | VI18 direction
E1406 | VI19 direction
E1407 | VI20 direction
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<kVARmains
Ctr

Validation de mini KVAR réseau

: Dévalidé

: Défaut GE (Relais 1)

: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
: Information (Alarme)

E1413 |>kVARmains Validation de maxi KVAR réseau 3 0: Dévalidé
Cir 1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)
E1414 | -kW Mains Lvl | Seuil de retour kW réseau 65535 | kWatt
E1415 |-kwW Mains | Temporisation retour kW réseau 6553,5 (s
Tmp
E1416 | -kW Mains Cirl | Validation retour kW réseau 3 0: Dévalidé
1: Défaut GE (Relais 1)
2: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
3: Information (Alarme)
E1417 |-kVARmains Seuil de retour KVAR réseau 65535 | kVAR
Lvl
E1418 |-kVARmains Temporisation de retour KVAR réseau 65535 | s
Tmp
E1419 |-kVARmains Validation de retour KVAR réseau 3 : Dévalidé
Cir : Défaut GE (Relais 1)

E1425

<kW Mains Cirl

>kW Mains Ctrl

Validation de mini KW réseau

Validation de maxi KW réseau

w N = O

: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
: Information (Alarme)

: Dévalidé

: Défaut GE (Relais 1)

: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
: Information (Alarme)

: Dévalidé

: Défaut GE (Relais 1)

: Défaut Réseau (Relais 2) (CARNAC uniquement)
: Information (Alarme)
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El1426

E1427
E1428
E1429
E1430
E1431
E1432 | Min volt C25 | Tension minimale pour couplage 0| 65535|% x x| | En % du nominal
E1433 | Max volt €25 | Tension maximale pour couplage 0| 65535|% x x| | En % du nominal
E1434 | Min freq C25 | Frequence minimale pour couplage 0| 65535 |% x x| | En % du nominal
E1435 |Max freq C25 | Frequence maximale pour couplage 0| 65535 |% x x| | En % du nominal
E1452 |Var. number | Variable contenant le numéro de variable & modifier 0| 65535 x Pas d'intérét
E1459 |Tmp Temps de transfert normal/secours 0| 6553,5(s Supprimé
Norm/Emerg
E1460 (TM max | Timer d'attente excitation O 65535|s Supprimé
excit.
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E1465 |Div 6 phase Diviseur gain global PID Phase 0| 65535 x x| Permet |'ajustage de la plage de gain.
Ex: 6=50 et Div=10 est identique & 6=100 et Div=20.
A calibrer aux essais de quadlification de telle maniére & pouvoir faire
toutes les applications
(moteurs, alternateurs, nombre de GE ..) sans modification sur les
paramétres Diviseur.
E1466 |Div P phase Diviseur gain proportionnel PID Phase 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1467 |Div I phase Diviseur gain integral PID Phase 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1468 |Div D phase Diviseur gain derive PID Phase 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1469 |Div 6 freq. Diviseur gain global PID fréquence 0| 65535 x x| Constante de calibration.
E1470 |Div P freq. Diviseur gain proportionnel PID fréquence 0| 65535 x x| Constante de calibration.
E1471 |Div I freq. Diviseur gain integral PID fréquence 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1472 |Div D freq. Diviseur gain derive PID fréquence 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1473 |Div 6 ILS Diviseur gain global PID ILS 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1474 |Div P ILS Diviseur gain proportionnel PID ILS 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1475 |DivI ILS Diviseur gain integral PID ILS 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1476 |Div D ILS Diviseur gain derive PID ILS 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1477 |Div 6 | Diviseur gain global PID Command 0| 65535 x x| Constante de calibration.
command
E1478 |Div P command | Diviseur gain proportionnel PID Command 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1479 |Div I | Diviseur gain integral PID Command 0| 65535 x x| Constante de calibration.
command
E1480 |Div D | Diviseur gain derive PID Command 0| 65535 x x| Constante de calibration.
command
E1481 | Div 6 speed Diviseur gain global PID Speed 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1482 | Div P speed Diviseur gain proportionnel PID Speed 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1483 |Div I speed Diviseur gain integral PID Speed 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1484 |Div D speed Diviseur gain derive PID Speed 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1489 |Div 6 U=V Diviseur gain global PID U=V 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1490 |Div P U=V Diviseur gain proportionnel PID U=U 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1491 (DivI U=V Diviseur gain integral PID U=V 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1492 |Div D U=V Diviseur gain derive PID U=V 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1493 |Div 6 U=cste | Diviseur gain global PID U=cste 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1494 |Div P U=cste | Diviseur gain proportionnel PID U=cste 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1495 |Div I U=cste |Diviseur gain integral PID U=cste 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1496 |Div D U=cste |Diviseur gain derive PID U=cste 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1497 |Div 6 PF=cste | Diviseur gain global PID Pf=cste 0| 65535 x x| Constante de calibration.
E1498 |Div P PF=cste | Diviseur gain proportionnel PID Pf=cste 0| 65535 x x| Constante de calibration.
E1499 |Div I PF=cste | Diviseur gain integral PID Pf=cste 0| 65535 x x| Constante de calibration.
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E1500 |Div D PF=cste | Diviseur gain derive PID Pf=cste 0| 65535 x x| Constante de calibration.
E1501 |Div &6 Q share | Diviseur gain global PID Repart Q 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1502 |Div P Q share | Diviseur gain proportionnel PID Repart Q 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1503 |Div I Q share | Diviseur gain integral PID Repart Q 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1504 |Div D Q share | Diviseur gain derive PID Repart Q 0| 65535 X x| Constante de calibration.
E1516 |TxPDO1 Demande d'envoi du TxPDO1 0| 65535 x x| | TXPDO1 envoyé sur écriture de ce paramétre
request
E1517 |RESET delay | Temps de RESET des défauts 0| 65535(s Supprimé
E1518 |(BUS CTlratio |Rapport TC phase 1 Bus x x| | En1/10.
3 TC dans un souci de précision.
E1519 |BUS CT2 ratio | Rapport TC phase 2 Bus x x
E1520 |BUS CT3ratio |Rapport TC phase 3 Bus x x
E1521 Speed load pulse Dead band O 65535|KW/1 |x x
Oe s
E1522 Volt load pulse Dead Band O 65535|KW/1 |x x
Oe s
E1523 |CRE CAN | Vitesse de transmission sur le bus CAN protocole CRE x x| Fixe a 125 kbits (300 métres)
speed
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E1594 | CAN CRE Test | Test du hard CAN CRE 0 1 x x| Envoie d'une trame de donnée de O avec COB-ID de 604 si écriture a 1
E1595 | CANopen Test | Test du hard CANopen 0 1 x| x x| Envoie d'une trame de donnée de O avec COB-ID de 10 si écriture & 1
E1596 |CANopen Vitesse de transmission sur le bus CANopen x| x x| Fixe a 125 kbits (300 métres)

speed
E1597 [ Ramp inhibit Inhibition des rampes 0 1 x| [x|x| |O=Les rampes sont faites; 1=Inhibition des rampes.

E1606 |kW trip kW trip (réseau) -32627 | 32627 [ kW x x| | Seuil de fin de rampe de prise de charge réseau

E1607 | kW nominal 2 | Seconde consigne de kW nominaux 0| 65535 kw X x| Supprimé

E1608 |Inhibit var 1 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1609 | Inhibit var 2 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1610 |Inhibit var 3 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1611 | Inhibit var 4 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1612 |Inhibit var 5 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1613 |Inhibit var 6 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1614 | Inhibit var 7 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1615 |Inhibit var 8 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1616 |Inhibit var 9 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1617 | Inhibit var 10 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1618 |Inhibit var 11 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1619 |Inhibit var 12 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1620 |Inhibit var 13 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
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s

E1621 |Inhibit var 14 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle a ne pas toucher pour le moment
E1622 |Inhibit var 15 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1623 | Inhibit var 16 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1624 |Inhibit var 17 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1625 |Inhibit var 18 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1626 |Inhibit var 19 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1627 | Inhibit var 20 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1635 |TM base cl br | Based delay to close breaker if CAN bus fault 0| 6553,5(s Supprimé
E1636 |kVAR nominal | kVAR nominal 2 0| 65535 |kVAR |x x| Supprimé

2
E1637 |(TM Begin to activate ROCOF and vector surge timer 0| 6553,5(s x| x Timer d'activation des protections contre les micro coupures réseau

dfdt/vector
E1638 |PDO bank Configuration PDO par défaut. 1 : Récupération de la configuration usine des PDO
E1639 |Simulator Accés au mode Simulation 0| 65535 x| x

mode
E1640 |VI21 validity |Entrée virtuelle 21 : Validité 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1641 |VI22 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
El1642 |VI23 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1643 | VI24 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1644 |VI25 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1645 |VI26 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1646 |VI27 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1647 |VI28 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1648 | VI29 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1649 |VI3O0 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1650 |VI31 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1651 |VI32 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1652 |VI33 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1653 |VI34 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1654 VI35 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1655 |VI36 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1656 |VI37 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1657 |VI38 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1658 |VI39 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1659 |VI4O0 validity 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1660 |VI21 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
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E1661 |VI22 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1662 |VI23 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1663 |VI24 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1664 |VI25 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1665 |VI26 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1666 |VI27 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1667 |VI28 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1668 |VI29 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1669 | VI30 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1670 |VI31 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1671 |VI32 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1672 |VI33 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1673 |VI34 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1674 | VI35 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1675 |VI36 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1676 |VI37 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1677 |VI38 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1678 | VI39 direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1679 | VIA4O direction 0 3 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1680 |VI21 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1681 |VI22 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1682 |VI23 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1683 |VI24 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1684 |VI25 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1685 |VI26 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1686 |VI27 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1687 |VI28 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1688 | VI29 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1689 |VI30 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1690 |VI31 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1691 |VI32 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1692 |VI33 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1693 |VI34 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1694 (VI35 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1695 |VI36 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1696 |VI37 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1697 |VI38 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1698 |VI39 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E1699 |VI40 function 0 2999 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
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E2002 Demande de synchro 0 1 x x

E2003 Demande de lestage 0 1 x x

E2004 Demande de délestage 0 1 x x

E2005 Demande de statisme vitesse 0 1 x x

E2006 Demande de statisme tension 0 1 x x

E2007 Demande de mode manu 0 1 x x| | O=Auto (validation de la nébuleuse)
1=-Manu

Effectué aprés chaque sauvegarde.

E2011 [Ramp up done | Rampe de lestage terminée 0 x| |x 1: Rampe terminée
E2012 |Ramp down | Rampe de délestage terminée 0 x| |x 1: Rampe terminée
done
E2013
E2014 CHECKSUM des VCII"IClb|eS Elxxx‘ o 65535 x| x| x /****************************************************/

/* Function : COMMONZ2_CheckSumParam */

/* Aim : calcul le checksum de toutes les variables 1000 */
/* Variables : 0 */
/***************************************************/
unsigned int COMMONZ2_|CheckSumParam()

{
int i;

long Isum=0, [tmpsum=0;

for (i=BlocQ;i<BlocO+Blocl;i+=2)

{
[+mpsum = Regl[i].nValue;
[+mpsum = ((Itmpsum«<8)&0xffO0)+Regl[i+1].nValue;
Isum+=Itmpsum;

if ( Isum & 0x80000000 )
Isum = ( Isum & Oxffff) + ( Isum >> 16);
}

while ( Isum > 16) Isum = ( Isum & Oxffff) + ( Isum >> 16);

return ~lsum;

}
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E2016 | GE breaker Autorisation de fermeture disjoncteur 0 1 x| |x Image du relais de synchro (Relais 2 de CARANTEC)
E2017 | MAINS Fermeture disjoncteur Réseau 0| 65535 A supprimer
breaker
E2025 Consigne de vitesse manuelle -7680 7680 x Contrdle directement la sortie vitesse en mode manuel
E2028 | GE synchro. Synchronisation -7680 7680 | %PWM | x x| Image de la sortie synchro (vitesse)
E2029 | kW // mains P=constante -7680 7680 | %LPWM | x x| Image de la sortie P=cste (vitesse)
E2030 |Lload pulse Load pulse -7680 7680 | %PWM | x x| Image de la sortie anticipateur de charge (vitesse)
E2031 | Speed droop Statisme vitesse -7680 7680 | %PWM | x x| Image de la sortie statisme (vitesse)
E2032 | kW sharing Repartition kW -7680 7680 | %PWM | x x| Image de la sortie répartition (vitesse)
E2033 | U=cst U=constante -7680 7680 | %LPWM | x x| Image de la sortie U=cste (tension)
E2034 | Volt synchro. |U=U -7680 7680 | %LPWM | x x| Image de la sortie U=U (tension)
E2035 | cos(phi) ctrl cos(phi) -7680 7680 | %PWM | x x| Image de la sortie cos(phi) (tension)
E2036 |kVAR sharing |Repartition kVAR -7680 7680 | %PWM | x x| Image de la sortie répartition (tension)
E2037 | Volt droop Statisme tension -7680 7680 | %LPWM | x x| Image de la sortie statisme (tension)
E2038 Consigne de tension manuelle -7680 7680 | LPWM | x Contrdle directement la sortie tesion en mode statisme
E2039 | Volt setpoint | Consigne active de tension 0| 65535|V x x| Consigne de tension en cours d'utilisation par le PID
E2040 | AVR output Sortie AVR -7680 7680 | %LPWM | x x| Image de la sortie AVR
E2041 |Q setpoint Consigne active répartition Q 0| 65535|% x x| Consigne de réactif en cours d'utilistation par le PID répartition
E2042 |Phase Authoris | Autorisation écart de phase 0 1 x| |x Indique que la phase est OK en synchro
E2043 | Hz Authoris. Autorisation Hz 0 1 x| |x Indique que la fréquence est OK en synchro
E2044 |V Authoris. Autorisation écart tension 0 1 x| |x Indique que la tension est OK en synchro
E2048 | Active nom. P | P nominal en cours 0| 65535 |kw x| Non utilisé
E2050 |Open ge 0| 65535 Non utilisé
button
E2051 |Open ma 0| 65535 Non utilisé
button
E2052 |Close ge butt. 0| 65535 Non utilisé
E2053 | Close ma 0| 65535 Non utilisé
butt.
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E2054

BUS V exist.

Présence tension secteur/Bus

E2058

Speed out

Sortie correction de vitesse

-7680

7680

TPWM

x

Image de la sortie vitesse

E2081 |Ramp up timer | Tempo de transfert de 1IKW a la montée 0| 65535]s x| Variable de comptage associée a E2078

E2082 |Ramp dwn | Tempo de transfert de 1KW d la descente 0| 65535]|s x| Variable de comptage associée a E2080
timer

KERYS Regulation Module Technical Documentation - A44Z190002-D page 81/118




E2087 |Regul. Ma/Gen | Régulation kW GE ou réseau O 65535 x x| 0: Régulation KW réseau
L

Régulation KW groupe
AVR ctrl. mode | Mode de contréle de |'AVR . 65535 IIIIII

E2095 |Paral line P__ | Puissance lignesparalléles | -32627] 32627 kW [x| | | |x|Puissancetranscrite |

E2097 | Generator +f | Sur-fréquence alternateur 0 1 x| x| x =1 si défaut actif et tempo terminée

Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais

E2098 | Gen +f direct | Sur-fréquence alternateur (directe) 0 1 x| x x| =1dés que défaut actif

Non mémorisé

Ne déclenche pas le relais

E2099 | Gen +f thresh. | Sur-fréquence alternateur (Seuil 90%) 65535 | % x| x x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)
E2100 | Gen +f timer Sur-fréquence alternateur (Compteur) 65535 | s x| x x| Tempo du défaut

E2101 | Generator -f | Sous-fréquence alternateur 0 1 x| x| x =1 si défout actif et tempo terminée

Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais

E2102 |Gen-f direct | Sous-fréquence alternateur (directe) 0 1 x| x x| =1dés que défaut actif

Non mémorisé

Ne déclenche pas le relais

E2103 | Gen -f thresh. | Sous-fréquence alternateur (Seuil 110%) 65535 | % x| x x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)
E2104 | Gen -f timer Sous-fréquence alternateur (Compteur) 65535 | s Tempo du défaut

E2105 |Generator -U | Sous-tension alternateur 0 1 x| x| x =1 si défout actif et tempo terminée

Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais

o

o

o

o
X
x
x
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E2106 |Gen-U direct | Sous-tension alternateur(directe) 0 1 x| =1dés que défaut actif
Non mémorisé
Ne déclenche pas le relais
E2107 | Gen -U thresh, | Sous-tension alternateur(Seuil 110%) 0 65535 | % x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)
E2108 |[Gen-U timer | Sous-tension alternateur(Compteur) 0| 65535]s x| Tempo du défaut
E2109 | Generator +U | Sur-tension alternateur 0 1 =1 si défout actif et tempo terminée
Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais
E2110 | Gen+U direct | Sur-tension alternateur(directe) 0 1 x| =1dés que défaut actif
Non mémorisé
Ne déclenche pas le relais
E2111 | Gen +U thresh, | Sur-tension alternateur(Seuil 90%) 0 65535 | % x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)
E2112 |Gen+U timer | Sur-tension alternateur(Compteur) 0| 65535]|s x| Tempo du défaut
E2113 | Generator Ith |Image thermique 0 1 =1 si défaut actif et tempo terminée
Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais
E2114 |GenIthdirect | Image thermique (direct) 0 1 x| =1dés que défaut actif
Non mémorisé
Ne déclenche pas le relais
E2115 | Gen Ith thres. | Image thermique (Seuil 90%) 0| 65535|% x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)
E2116 |GenIth timer |Image thermique (Compteur) O 65535|s x| Tempo du défaut
E2117 | Max kVAR Maxi puissance réactive 0 1 =1 si défout actif et tempo terminée
Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais
E2118 |Max Qdirect |Maxi puissance réactive(directe) 0 1 x| =1dés que défaut actif
Non mémorisé
Ne déclenche pas le relais
E2119 | Max Q thresh. | Maxi puissance réactive(Seuil 90%) 0| 65535|% x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)
E2120 | Max Q timer Maxi puissance réactive(Compteur) 0| 65535]|s x| Tempo du défaut
E2121 |-kW Retour de puissance active 0 1 =1 si défout actif et tempo terminée
Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais
E2122 | -kW direct Retour de puissance active(directe) 0 1 x| =1dés que défaut actif
Non mémorisé
Ne déclenche pas le relais
E2123 | -kW threshold | Retour de puissance active(Seuil 90%) 0| 65535|% x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)
E2124 | -kW ftimer Retour de puissance active(Compteur) 0| 65535]|s x| Tempo du défaut
E2125 [-kVAR Retour de puissance réactive 0 1 =1 si défout actif et tempo terminée
Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais
E2126 |-kVARdirect |Retour de puissance réactive(directe) 0 1 x| =1dés que défaut actif
Non mémorisé
Ne déclenche pas le relais
E2127 |-kVAR thresh. |Retour de puissance réactive(Seuil 90%) 0| 65535(% x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)
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E2128 | -kVAR timer Retour de puissance réactive(Compteur) 0| 65535]|s x x| Tempo du défaut

E2129 | Min kW Mini puissance active 0 1 x =1 si défout actif et tempo terminée
Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais

E2130 | Min kW direct | Mini puissance active(directe) 0 1 x x| =1dés que défaut actif
Non mémorisé
Ne déclenche pas le relais

E2131 | Min kW | Mini puissance active(Seuil 110%) 0| 65535|% x x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)

thresh.

E2132 | Min kW timer | Mini puissance active(Compteur) 0| 65535]s x x| Tempo du défaut

E2133 | Max kW Maxi puissance active 0 1 x =1 si défaut actif et tempo terminée
Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais

E2134 | Max kW direct | Maxi puissance active(directe) 0 1 x x| =1dés que défaut actif
Non mémorisé
Ne déclenche pas le relais

E2135 | Max kW | Maxi puissance active(Seuil 90%) 0| 65535(% X x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)

thresh.

E2136 | Max kW timer | Maxi puissance active(Compteur) 0| 65535]s x x| Tempo du défaut

E2137 |MaxI Maxi de courant 0 1 x =1 si défout actif et tempo terminée
Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais

E2138 | Max I direct Maxi de courant(directe) 0 1 x x| =1dés que défaut actif
Non mémorisé
Ne déclenche pas le relais

E2139 | Max I thresh. | Maxi de courant(Seuil 90%) 0 65535 | A X x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)

E2140 | Max I timer Maxi de courant(Compteur) 0| 65535]|s X x| Tempo du défaut

E2141 (MinZ Minimum d'impedance 0 1 x =1 si défout actif et tempo terminée
Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais

E2142 | Min Z direct Minimum d'impédance(directe) 0 1 x x| =1dés que défaut actif
Non mémorisé
Ne déclenche pas le relais

E2143 | Min Z thresh. | Minimum d'impédance(Seuil 110%) 0 65535 | R X x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)

E2144 | Min Z timer Minimum d'impedance(Compteur) 0| 65535]s x x| Tempo du défaut

E2145 CCdiret 0 1 x x

E2146 CC timer 0.0 999.9 |s x x

E2147 CC homopolaire direct 0 1 X X

E2148 CC homopolaire timer 0.0 999.9 | s x x

E2149 Directionnel CC direct 0 1 X X

E2150 Directionnel CC timer 0.0 999.9 | s x x

E2151 Directionnel homopolaire direct 0 1 x x

E2152 Directionnel homopolaire timer 0.0 999.9 | s x x

E2153 | Volt Load | Sortie du load pulse de tension -7680 7680 x
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pulse output

E2154 TOP KWh 0 1 x| [x

E2155 TOP KVARh 0 1 x| [x

E2156 PDO rapide octet 3 X X

E2157 Ouverture ballast 0 1 x| |x

E2158 Fermeture ballast 0 1 x| |x

E2159 Maxi de composante inverse 0 1 x| x

E2160 Maxi de composante inverse direct 0 999,9 (s x x

E2161 Maxi de composante inverse hysteresis 0 9999 | A X X

E2162 Maxi de composante inverse compteur 0 999,9 | s X X

E2163

E2164

E2165

E2166 Pilotage par CARANTEC PC 0 1 x x

E2170 | Vector jump Saut de vecteur 0 1 x| x| x

E2171 |df/dt df/dt 0 1 x| x| x

E2172 | CC phases Courant de CC sur les phases 0 1 x| x

E2173 | CC homopolaire | Courant de CC homopolaire 0 1 x| x

E2174 | Direct. phases | Directionnel de courant de CC sur les phases 0 1 x| x

E2175 |Direct. homo | Directionnel de courant homopolaire de CC 0 1 x| x

E2176 Recalage angulaire/tension activé 0 1 x| |x Si E1134 et/ou E1135 différent de 0° et 100%, E2176 "bagotte" d la
fréquence 0,1Hz et
entrafne une émission toutes les 10 secondes du message CANOpen rapide.

E2177 | Terre rest. Terre restreinte 0 1 x| x

E2181 Tension homopolaire directe 0 1 x x

E2182 Tension homopolaire hysteresys (90%) 0| 65535|V x x

E2183 Tension homopolaire timer 00| 9999s|s x x

E2184 Terre restreinte direct 0 1 x x

E2185 Terre restreinte timer 0.0 9999 |s x x

E2186 Validation df/dt, saut de vecteur, mini impédance 0 1 x x

E2187 | Tension Défaut tension homopolaire 0 1 x| x

homopolaire
E2188 | Min batt. volt | Mini tension batterie 0 1 x| x| x =1 si défaut actif et tempo terminée

Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais

KERYS Regulation Module

Technical Documentation - A447190002-D

page 85/118




E2189 | Min Ub direct | Mini tension batterie(directe) 0 1 x| x

x

=1 dés que défaut actif
Non mémorisé
Ne déclenche pas le relais

E2190 | Min Ub thresh. | Mini tension batterie(Seuil110%) 0| 65535|V x| x x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)
E2191 | Min Ub timer | Mini tension batterie(Compteur) 0| 65535]|s x| x x| Tempo du défaut
E2195 | Protection sum | Synthese des Protections rapide (E2170 a E2175) 0| 65535 x| x bit 0: E2175 Directionnel Homopolaire

bit 1: E2174 Directionnel de CC
bit 2: E2173 Courant Hompolaire
bit 3: E2172 Courant CC

bit 4: E2171 df/dt

bit 5: E2170 Saut de vecteur

E2197 | Safety inhibit | Inhibition des sécurités 0 1 x| x| [x| [ =1linhibe les sécurités

E2200 |GE Faults | Synthése Défaut GE 0 1 x| x| x Image du relais de défaut GE (relais 1)
summ

E2201 |MA Faults | Synthése Défaut Réseau 0 1 x| x Image du relais de défaut Réseau (relais2) Uniquement sur CARNAC
summ

E2202 | Alarms Synthése Alarmes 0 1 x| x| x Synthése des défauts configurés ni sur relais 1, ni sur relais 2
summary
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E2220 |[MA break 0| 65535 Supprimé
close
E2221 |(GE break. 0| 65535 Supprimé
open
E2222 | MA break. Open 0| 65535 Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
E2239 | Bef. ramp | Tempo avant délestage 0| 6553,5 Supprimé
down
E2240 |Before ramp | Tempo avant lestage 0| 6553,5 Supprimé
up
E2241 |Priority gen. | Groupe prioritaire 0| 65535 Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
Supprimé
E2248 | Unload Demande de délestage 0| 65535 Supprimé
request
E2249 |Lload request |Demande de lestage 0| 65535 Supprimé
E2250 | Pre-unload Demande de délestage instantané 0| 65535 Supprimé
E2251 |Pre-load Demande de lestage instantané 0| 65535 Supprimé
E2252 Supprimé
E2253 Supprimé
E2254 Supprimé
E2255 |Excit. restart | Excitation activation avec generator fault 0| 65535 Supprimé
E2256 |(TM exct | Excitation reactivation timer 0| 6553,5 Supprimé
restrt
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E2257 | Synchro Synchro mode forcing 0 1 x En mode automatique, force la synchro quelque soit |'état de la variable E2071
forced
E2258 | kW cst forced | KW regulation forcing 0 1 x En mode automatique, force la régulation active quelque soit |'état de la
variable E2071
E2259 | Q shar. forced | KVAR load sharing forcing 0 1 x En mode automatique, force la régulation réactive quelque soit |'état de la
variable E2071
E2274 |>Power supply | Maxi tension batterie 0 1 x| x =1 si défout actif et tempo terminée
Mémorisation => doit étre remis d zéro par E2069
Déclenche le relais
E2275 |>PwrSup direct | Maxi tension batterie(directe) 0 1 x| x x| =1dés que défaut actif
Non mémorisé
Ne déclenche pas le relais
E2276 |>PwrSup Maxi tension batterie(Seuil90%) 0| 65535|V x| x x| Hystérésis du seuil de défaut (calculé automatiquement)
thresh
E2277 |>PwrSup timer | Maxi tension batterie(Compteur) 0| 65535]s x| x x| Tempo du défaut
E2280 |Select volt 2 | Voltage setpoint 2 selection 0 1 x x| Sélection de la consigne. Pas utile.
E2281 |Select kW 2 | kW setpoint 2 selection 0 1 x x| Sélection de la consigne. Pas utile.
E2282 | Active kW | Consigne active de puissance 0| 65535 kw x x| Contient la valeur de consigne suivant la sélection
setp
E2283 | Virtual in 01 | Entrée virtuelle spare 01 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2284 |Virtual in 02 | Entrée virtuelle spare 02 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2285 | Virtual in 03 | Entrée virtuelle spare 03 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2286 |Virtual in 04 | Entrée virtuelle spare 04 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2287 |Virtual in 05 | Entrée virtuelle spare 05 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2288 | Virtual in 06 | Entrée virtuelle spare 06 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2289 | Virtual in 07 | Entrée virtuelle spare 07 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2290 | Virtual in 08 | Entrée virtuelle spare 08 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
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s

E2291 |Virtual in 09 | Entrée virtuelle spare 09 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle a ne pas toucher pour le moment
E2292 |Virtual in 10 | Entrée virtuelle spare 10 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2293 |Virtual in 11 | Entrée virtuelle spare 11 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2294 |Virtual in 12 | Entrée virtuelle spare 12 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2295 |Virtual in 13 | Entrée virtuelle spare 13 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2296 | Virtual in 14 | Entrée virtuelle spare 14 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2297 |Virtual in 15 | Entrée virtuelle spare 15 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2298 | Virtual in 16 | Entrée virtuelle spare 16 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2299 | Virtual in 17 | Entrée virtuelle spare 17 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2300 | Virtual in 18 | Entrée virtuelle spare 18 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2301 |Virtual in 19 | Entrée virtuelle spare 19 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2302 | Virtual in 20 | Entrée virtuelle spare 20 0| 65535 x| x x| Logique additionnelle & ne pas toucher pour le moment
E2328 |TM Switch over delay 0| 6553,5(s Supprimé

norm/emerg.
E2329 | True value Valeur vraie 1 1 x| x x| Ne pas utiliser
E2330 |False value Valeur fausse 0 0 x| x x| Ne pas utiliser
E2331 |Genset ready |GE prét 0| 65535 A supprimer
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2341 |+Foutput | Output +Hz
E2342 |-Foutput  |Output-Hz
2343 |+Uoutput  |OutputsVolt
[E2344 |-Uoutput | Output -Volt

I

- T
2348 | C2Scheck OK | AutorisationduC2Sdcowpler | o] 1] [

E2349 |Deadbusbar |Jeudebarresmort | ol 1| [x]
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E2440 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2441 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2442 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2443 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2444 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2445 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2446 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2447 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2448 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2449 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2450 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2451 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2452 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
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E2453 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2454 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2455 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2456 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2457 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2458 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2459 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2460 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2461 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2462 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2463 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2464 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2465 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2466 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2467 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2468 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2469 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2470 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2471 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2472 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2473 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2474 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2475 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2476 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2477 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2478 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2479 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2480 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2481 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2482 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2483 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2484 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2485 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2486 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2487 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2488 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2489 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2490 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2491 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2492 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2493 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2494 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
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E2495 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2496 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2497 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2498 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2499 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2500 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2501 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2502 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2503 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2504 Available variable for level 1 & 2 PLC equations -32767 32767 x| x x| Fonction interne
E2505 Timer of +HZ and -Hz 0 65535 Debuggage
E2506 Timer of +Volt and -Volt 0| 65535 Debuggage
E2507 Display a text depending on the power state 0| 65535 Debuggage
E2509 | Power timer Contain the timer number (depends on 2071) 0| 65535 Debuggage
E2511 | CANopen fault | Erreur sur le bus CANopen 0 1 x| x| x Debuggage
E2512 | CANopen off | Bus CANopen off 0 1 x| x| x Debuggage
E2513 | Select Pnom 2 | kW nominal 2 selection 0| 65535 Supprimé
E2514 | Virtual Start | External start/stop request (available for PLC) 0| 65535 Supprimé
E2515 |Ext GE OK Generator OK (if start sequence is inhibited) 0| 65535 Supprimé
E2516 | Equa. vers. nb | Equations version number 0| 65535 x| x| x Version des equations interne
E2525 | Avail. in | Disponible en automatique 0| 65535 Supprimé
AUTO
E2527 |TM close br. | Tempo de fermeture disj si bus CAN défaut 0| 6553,5(s Supprimé
E2528 |(TM brk [ Tempo en cours pour la fermeture de disj si bus 0| 6553,5(s Supprimé
CANfaul CAN défaut
E2529 | Active nom. Q | Active nominal kVAR 0| 65535 kVAR |x x| Consigne active kVAr
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E2554 |BIGA Activate V2025 in auto mode Usage réservé a DSF
E2555 | TM dfdt / vect | Begin to activate ROCOF and vector surge timer 65535 s Tempo entre la présence fermeture Disj GE et Réseau et
la mise en service de df/dt et saut de vecteur
E2565 | CANopen CANopen Device status (pre-op, operational, init, 3 x| Etat du CANOpen
Status stopped) 0: Pré-opérationnel
1: Operationnel
2: Init
3: Stopped
E3000 |[CANopen nb | CANopen Nb erreurs dans tableau erreur 20 correspond 4 |'index (1003)h sous-index O = nombre d'anomalies détectées
err sur la carte.
En écrivant O ici le tableau d'erreur index(1003)h est initialisé.
Les 20 champs sont remis a zéro.
E3001 (RxPDO1 CANopen RxPDO1 Communication parameter 2 Sous-index 0 de |'objet 'communication parameter of RxPDOL'

Indique le nombre de sous-index renseigné.
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E3002 |(RxPDOl COB- | CANopen RxPDO1 comm param - COB-ID (lower) 0| 65535 correspond aux bit0 a 15.
Ib

E3003 |[RxPDOLIDH |CANopen RxPDO1L comm param - COB-ID (upper) 0| 65535 correspond aux bit16 d 31,

E3004 |[RxPDOLl trans. | CANopen RxPDO1 comm param - transmission type 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3005 |[RxPDO2 CANopen RxPDO2 comm param 0 2 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3006 |RxPDO2 COB-|CANopen RxPDO2 comm param - COB-ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

Ib

E3007 |[RxPDOZ2IDH |CANopen RxPDO2 comm param - COB-ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3008 |RxPDO2 trans. | CANopen RxPDO2 comm param - transmission type 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3009 |RxPDO1Map | CANopen RxPDO1 Mapping parameter 0 4 explication voir document spécification CANopen : Z120000c¢.doc

E3010 (RxPDOlvarl |CANopen RxPDO1 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 1 (16bits) (lower)

E3011 (RxPDO1V1H | CANopen RxPDO1 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 1 (16bits) (upper)

E3012 |(RxPDOlvar2 |CANopen RxPDO1 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 2 (16bits) (lower)

E3013 [RxPDO1V2H | CANopen RxPDO1 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 2 (16bits) (upper)

E3014 [RxPDOlvar3 | CANopen RxPDO1 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 3 (16bits) (lower)

E3015 |[RxPDO1V3 H | CANopen RxPDO1 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 3 (16bits) (upper)

E3016 |[RxPDOlvar4 | CANopen RxPDO1 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 4 (16bits) (lower)

E3017 [RxPDO1V4H | CANopen RxPDO1 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 4 (16bits) (upper)

E3018 |[RxPDO2 Map | CANopen RxPDO2 Mapping parameter 0 4 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3019 |[RxPDO2varl | CANopen RxPDO2 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 1 (16bits) (lower)

E3020 |[RxPDOZ2V1H | CANopen RxPDO2 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 1 (16bits) (upper)

E3021 |[RxPDO2var2 |CANopen RxPDO2 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 2 (16bits) (lower)

E3022 |[RxPDO2 V2 H | CANopen RxPDO2 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 2 (16bits) (upper)

E3023 |[RxPDOZ2var3 | CANopen RxPDO2 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 3 (16bits) (lower)

E3024 |RxPDO2 V3 H | CANopen RxPDO2 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 3 (16bits) (upper)

E3025 |[RxPDO2var4 | CANopen RxPDO2 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
- variable 4 (16bits) (lower)

E3026 |[RxPDO2 V4 H |CANopen RxPDO2 Mapping parameter 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

- variable 4 (16bits) (upper)
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E3027 | TxPDO2 CANopen TxPDO2 Communication Parameter 0 5 Sous-index 0 de |'objet 'communication parameter of TxPDO1',
Indique le nombre de sous-index renseigné.

E3028 | TxPDO2 COB- | CANopen TxPDO2 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 correspond aux bit0 a 15.
)

E3029 |TxPDO2IDH |CANopen TxPDO2 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 correspond aux bit16 d 31,

E3030 | TxPDO2 trans. | CANopen TxPDO2 Comm Param - transmission type 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3031 | TxPDO2 inhib. | CANopen TxPDO2 Comm Param - inhibit time 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3032 | TxPDO2 CANopen TxPDO2 Comm Param - réservé 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3033 | TxPDO2 timer | CANopen TxPDO2 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3034 | TxPDO3 CANopen TxPDO3 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3035 |TxPDO3 COB- | CANopen TxPDO3 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
)

E3036 |TxPDO3IDH |CANopen TxPDO3 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3037 | TxPDO3 trans. | CANopen TxPDO3 Comm Param - transmission type 0 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3038 | TxPDO3 inhib. | CANopen TxPDO3 Comm Param - inhibit time 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3039 | TxPDO3 CANopen TxPDO3 Comm Param - réservé 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3040 | TxPDO3 timer | CANopen TxPDO3 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3041 | TxPDO4 CANopen TxPDO4 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3042 | TxPDO4 COB- | CANopen TxPDO4 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
)

E3043 | TxPDO4IDH |CANopen TxPDO4 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3044 | TxPDO4 trans. | CANopen TxPDO4 Comm Param - transmission type 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3045 | TxPDO4 inhib. | CANopen TxPDO4 Comm Param - inhibit time 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3046 | TxPDO4 CANopen TxPDO4 Comm Param - réservé 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3047 | TxPDO4 timer | CANopen TxPDO4 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3048 | TxPDO5 CANopen TxPDO5 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3049 | TxPDO5 COB- | CANopen TxPDO5 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
)

E3050 |TxPDO5IDH |CANopen TxPDO5 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3051 | TxPDO5 trans. | CANopen TxPDO5 Comm Param - transmission type 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3052 | TxPDO5 inhib. | CANopen TxPDO5 Comm Param - inhibit time 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3053 | TxPDO5 CANopen TxPDO5 Comm Param - réservé 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3054 | TxPDO5 timer | CANopen TxPDO5 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3055 | TxPDO6 CANopen TxPDO6 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3056 | TxPDO6 COB- | CANopen TxPDO6 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
)

E3057 | TxPDO6ID H | CANopen TxPDO6 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3058 | TxPDO6 trans. | CANopen TxPDO6 Comm Param - transmission type 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3059 | TxPDOG inhib. | CANopen TxPDO6 Comm Param - inhibit time 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
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E3060 | TxPDO6 CANopen TxPDO6 Comm Param - réservé 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3061 | TxPDO6 timer | CANopen TxPDO6 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3062 | TxPDO7 CANopen TxPDO7 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3063 | TxPDO7 COB- | CANopen TxPDO7 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
ib

E3064 | TxPDO7IDH |CANopen TxPDO7 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3065 | TxPDO7 trans. | CANopen TxPDO7 Comm Param - transmission type 0 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3066 | TxPDO7 inhib. | CANopen TxPDO7 Comm Param - inhibit time 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3067 | TxPDO7 CANopen TxPDO7 Comm Param - réservé 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3068 | TxPDO7 timer | CANopen TxPDO7 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3069 | TxPDO8 CANopen TxPDO8 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3070 | TxPDO8 COB- | CANopen TxPDO8 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
ib

E3071 | TxPDO8IDH |CANopen TxPDO8 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3072 | TxPDOS8 trans. | CANopen TxPDO8 Comm Param - transmission type 0 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3073 | TxPDOS8 inhib. | CANopen TxPDO8 Comm Param - inhibit time 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3074 | TxPDO8 CANopen TxPDO8 Comm Param - réservé 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3075 | TxPDOS8 timer | CANopen TxPDO8 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3076 | TxPDO9Y CANopen TxPDO9 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3077 | TxPDO9 COB- | CANopen TxPDO9 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
)

E3078 | TxPDO9IDH |CANopen TxPDO9 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3079 | TxPDO9 trans. | CANopen TxPDO9 Comm Param - transmission type 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3080 | TxPDOY inhib. | CANopen TxPDO9 Comm Param - inhibit time 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3081 | TxPDO9 CANopen TxPDO9 Comm Param - réservé 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3082 | TxPDOY timer | CANopen TxPDO9 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3083 | TxPDO10 CANopen TxPDO10 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3084 | TxPDO10 COB- | CANopen TxPDO10 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
)

E3085 | TxPDO10ID H | CANopen TxPDO10 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3086 |TxPDO10 CANopen TxPDO10 Comm Param - transmission type 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
trans,

E3087 | TxPDO10 CANopen TxPDO10 Comm Param - inhibit time 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
inhib,

E3088 | TxPDO10 CANopen TxPDO10 Comm Param - réservé 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3089 | TxPDO10 CANopen TxPDO10 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
timer

E3090 |TxPDO11 CANopen TxPDO11 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
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E3091 | TxPDO11 COB- | CANopen TxPDO11 Comm Param - COB_ID (lower) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
)

E3092 | TxPDO11ID H | CANopen TxPDO11 Comm Param - COB_ID (upper) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3093 | TxPDO11 CANopen TxPDO11 Comm Param - transmission type 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
trans,

E3094 | TxPDO11inhib. | CANopen TxPDO11 Comm Param - inhibit time 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3095 | TxPDO11 CANopen TxPDO11 Comm Param - réservé 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3096 | TxPDO11 timer | CANopen TxPDO11 Comm Param - event timer 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3097 | TxPDO12 CANopen TxPDO12 Communication Parameter 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3098 | TxPDO12 COB- | CANopen TxPDO12 Comm Param - COB_ID (lower) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
ib

E3099 | TxPDO12 ID H | CANopen TxPDO12 Comm Param - COB_ID (upper) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3100 | TxPDO12 CANopen TxPDO12 Comm Param - transmission type 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
trans,

E3101 | TxPDO12 CANopen TxPDO12 Comm Param - inhibit time 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
inhib,

E3102 | TxPDO12 CANopen TxPDO12 Comm Param - réservé 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3103 | TxPDO12 CANopen TxPDO12 Comm Param - event timer 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
timer

E3104 | TxPDO13 CANopen TxPDO13 Communication Parameter 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3105 | TxPDO13 COB- | CANopen TxPDO13 Comm Param - COB_ID (lower) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
)

E3106 |TxPDO13ID H | CANopen TxPDO13 Comm Param - COB_ID (upper) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3107 | TxPDO13 CANopen TxPDO13 Comm Param - transmission type 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
trans.

E3108 | TxPDO13 CANopen TxPDO13 Comm Param - inhibit time 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
inhib.

E3109 | TxPDO13 CANopen TxPDO13 Comm Param - réservé 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3110 | TxPDO13 CANopen TxPDO13 Comm Param - event timer 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
timer

E3111 | TxPDO14 CANopen TxPDO14 Communication Parameter 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3112 | TxPDO14 COB- | CANopen TxPDO14 Comm Param - COB_ID (lower) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
)

E3113 | TxPDO14 ID H | CANopen TxPDO14 Comm Param - COB_ID (upper) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3114 | TxPDO14 CANopen TxPDO14 Comm Param - transmission type 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
trans,

E3115 | TxPDO14 CANopen TxPDO14 Comm Param - inhibit time 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
inhib,

E3116 |TxPDO4 CANopen TxPDO14 Comm Param - réservé 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv
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E3117 | TxPDO14 CANopen TxPDO14 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
timer

E3118 | TxPDO15 CANopen TxPDO15 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3119 | TxPDO15 COB- | CANopen TxPDO15 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
)

E3120 | TxPDO15ID H | CANopen TxPDO15 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3121 | TxPDO15 CANopen TxPDO15 Comm Param - transmission type 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
trans.

E3122 | TxPDO15 CANopen TxPDO15 Comm Param - inhibit time 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
inhib.

E3123 | TxPDO15 CANopen TxPDO15 Comm Param - réservé 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3124 | TxPDO15 CANopen TxPDO15 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
timer

E3125 | TxPDO16 CANopen TxPDO16 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3126 | TxPDO16 COB- | CANopen TxPDO16 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
)

E3127 | TxPDO16 ID H | CANopen TxPDO16 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3128 | TxPDO16 CANopen TxPDO16 Comm Param - transmission type 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
trans.

E3129 | TxPDO16 CANopen TxPDO16 Comm Param - inhibit time 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
inhib,

E3130 | TxPDO16 CANopen TxPDO16 Comm Param - réservé 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3131 | TxPDO16 CANopen TxPDO16 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
timer

E3132 | TxPDO17 CANopen TxPDO17 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3133 | TxPDO17 COB- | CANopen TxPDO17 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
ib

E3134 | TxPDO17 ID H | CANopen TxPDO17 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3135 |TxPDO17 CANopen TxPDO17 Comm Param - transmission type 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
trans,

E3136 |TxPDO17 CANopen TxPDO17 Comm Param - inhibit time 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
inhib,

E3137 | TxPDO17 CANopen TxPDO17 Comm Param - réservé 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
reserv

E3138 | TxPDO17 CANopen TxPDO17 Comm Param - event timer 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
timer

E3139 | TxPDO18 CANopen TxPDO18 Communication Parameter 0 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3140 | TxPDO18 COB- | CANopen TxPDO18 Comm Param - COB_ID (lower) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
ib

E3141 | TxPDO18 ID H | CANopen TxPDO18 Comm Param - COB_ID (upper) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

E3142 | TxPDO18 CANopen TxPDO18 Comm Param - transmission type 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
trans.
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E3143 | TxPDO18 CANopen TxPDO18 Comm Param - inhibit time 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3144 I'Ir":ll’l[))‘om CANopen TxPDO18 Comm Param - réservé 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3145 rTis:[;ém CANopen TxPDO18 Comm Param - event timer 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3146 :!::;019 CANopen TxPDO19 Communication Parameter 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3147 | TxPDO19 COB- | CANopen TxPDO19 Comm Param - COB_ID (lower) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3148 :'E'ZPD019 ID H | CANopen TxPDO19 Comm Param - COB_ID (upper) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3149 | TxPDO19 CANopen TxPDO19 Comm Param - transmission type 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3150 :‘T:;bw CANopen TxPDO19 Comm Param - inhibit time 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3151 I'Ir":<‘ll’l[))‘019 CANopen TxPDO19 Comm Param - réservé 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3152 rTis:[;Vow CANopen TxPDO19 Comm Param - event timer 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3153 :!:Pw[;OZO CANopen TxPDO20 Communication Parameter 5 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3154 | TxPDO20 CANopen TxPDO20 Comm Param - COB_ID (lower) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3155 :‘SPB[;:E)DZO ID [ CANopen TxPDO20 Comm Param - COB_ID (upper) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3156 ?xPDOZO CANopen TxPDO20 Comm Param - transmission type 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3157 ;T:;bzo CANopen TxPDO20 Comm Param - inhibit time 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3158 '_"_‘::[2020 CANopen TxPDO20 Comm Param - réservé 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3159 :‘is:[;VOZO CANopen TxPDO20 Comm Param - event timer 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3160 :!:P‘e{;OZ Map | CANopen TxPDO2 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3161 | TxPDO2varl |CANopen TxPDO2 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3162 |TxPDO2 V1H g:vlilir:en TxPDO2 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3163 | TxPDO2 var2 (CU:IEIi;)en TxPDOZ2 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3164 |TxPDO2V2H g:vlilir:en TxPDOZ2 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3165 | TxPDO2 var3 (CU:IEIi;)en TxPDOZ Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3166 |TxPDO2V3H g:vlilir:en TxPDOZ Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
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E3167 | TxPDO2var4 |CANopen TxPDO2 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3168 |TxPDO2V4H g:vlilir:en TxPDOZ Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3169 | TxPDO3 Map (CU:IEIi;)en TxPDO3 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3170 | TxPDO3varl |CANopen TxPDO3 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3171 | TxPDO3 V1H g:vlilir:en TxPDO3 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3172 | TxPDO3 var2 (CU:IEIi;)en TxPDO3 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3173 | TxPDO3 V2 H g:vlilir:en TxPDO3 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3174 | TxPDO3 var3 (CU:IEIi;)en TxPDO3 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3175 | TxPDO3 V3 H g:vlilir:en TxPDO3 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3176 | TxPDO3 var4 (CU:IEIi;)en TxPDO3 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3177 | TxPDO3 V4 H g:vlilir:en TxPDO3 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3178 | TxPDO4 Map (CU:IEIi;)en TxPDO4 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. nombre de variable mappées

E3179 | TxPDO4varl |CANopen TxPDO4 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3180 |TxPDO4V1H g:vlilir:en TxPDO4 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3181 | TxPDO4 var2 (Cu:lgli;)en TxPDO4 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3182 |TxPDO4V2H g:vlilir:en TxPDO4 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3183 | TxPDO4 var3 (CU:IEIi;)en TxPDO4 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3184 | TxPDO4V3H g:vlilir:en TxPDO4 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3185 | TxPDO4 var4 (CU:IEIi;)en TxPDO4 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3186 |TxPDO4V4H g:vlilir:en TxPDO4 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3187 | TxPDO5 Map (CU:IEIi;)en TxPDO5 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3188 | TxPDO5varl |CANopen TxPDO5 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3189 | TxPDO5V1H g:vlilir:en TxPDO5 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3190 | TxPDO5 var2 (Cu:lgli;)en TxPDO5 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
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(lower)

E3191 | TxPDO5 V2 H |CANopen TxPDO5 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3192 | TxPDO5 var3 (CU:IEIi;)en TxPDO5 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3193 | TxPDO5 V3 H g:vlilir:en TxPDO5 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3194 | TxPDO5 var4 (CU:IEIi;)en TxPDO5 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3195 | TxPDO5 V4 H g:vlilir:en TxPDO5 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3196 | TxPDO6 Map (CU:IEIi;)en TxPDO6 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3197 | TxPDO6 varl | CANopen TxPDO6 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3198 | TxPDO6 V1H g:vlilir:en TxPDO6 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3199 | TxPDO6 var2 (Cu:lgli;)en TxPDO6 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3200 | TxPDO6 V2 H g:vlilir:en TxPDO6 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3201 | TxPDO6 var3 (Cu:lgli;)en TxPDO6 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3202 | TxPDO6 V3 H g:vlilir:en TxPDO6 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3203 | TxPDO6 var4 (Cu:lgli;)en TxPDO6 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3204 | TxPDO6 V4 H g:vlilir:en TxPDO6 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3205 | TxPDO7 Map (Cu:lgli;)en TxPDO7 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3206 |TxPDO7varl |CANopen TxPDO7 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3207 | TxPDO7 V1H g:vlilir:en TxPDO7 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3208 | TxPDO7 var2 (Cu:lgli;)en TxPDO7 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3209 | TxPDO7 V2 H g:vlilir:en TxPDO7 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3210 | TxPDO7 var3 (Cu:lgli;)en TxPDO7 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3211 | TxPDO7 V3 H g:vlilir:en TxPDO7 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3212 | TxPDO7 var4 (Cu:lgli;)en TxPDO7 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3213 | TxPDO7 V4 H g:vlilir:en TxPDO7 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
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(upper)

E3214 | TxPDO8 Map | CANopen TxPDO8 Mapping Parameter 0 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3215 | TxPDO8varl |CANopen TxPDO8 Mapping Param - variablel (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3216 |TxPDO8V1H g:vlilir:en TxPDO8 Mapping Param - variablel (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3217 | TxPDOS8 var2 (Cu:lgli;)en TxPDO8 Mapping Param - variable2 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3218 | TxPDO8V2H g:vlilir:en TxPDO8 Mapping Param - variable2 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3219 | TxPDOS8 var3 (Cu:lgli;)en TxPDO8 Mapping Param - variable3 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3220 | TxPDO8 V3 H g:vlilir:en TxPDO8 Mapping Param - variable3 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3221 | TxPDOS8 var4 (Cu:lgli;)en TxPDO8 Mapping Param - variable4 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3222 | TxPDO8 V4 H g:vlilir:en TxPDO8 Mapping Param - variable4 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3223 | TxPDOY Map (Cu:lgli;)en TxPDO9 Mapping Parameter 0 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3224 | TxPDO9 varl | CANopen TxPDO9 Mapping Param - variablel (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3225 | TxPDO9 V1H g:vlilir:en TxPDO9 Mapping Param - variablel (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3226 | TxPDOSY var2 (CU:IEIi;)en TxPDO9 Mapping Param - variable2 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3227 |TxPDO9 V2 H g:vlilir:en TxPDO9 Mapping Param - variable2 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3228 | TxPDOY var3 (CU:IEIi;)en TxPDO9 Mapping Param - variable3 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3229 | TxPDO9 V3 H g:vlilir:en TxPDO9 Mapping Param - variable3 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3230 | TxPDOY var4 (Cu:lgli;)en TxPDO9 Mapping Param - variable4 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3231 | TxPDO9 V4 H g:vlilir:en TxPDO9 Mapping Param - variable4 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3232 | TxPDO10 Map (Cu:lgli;)en TxPDO10 Mapping Parameter 0 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3233 | TxPDO10varl |CANopen TxPDO10 Mapping Param - variablel (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3234 | TxPDO10OV1H g:vlilir:en TxPDO10 Mapping Param - variablel (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3235 | TxPDOI10 var2 (CU:IEIi;)en TxPDO10 Mapping Param - variable2 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3236 |TxPDO1OVZ2H g:vlilir:en TxPDO10 Mapping Param - variable2 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

(upper)
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E3237 | TxPDO10var3 | CANopen TxPDO10 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3238 | TxPDOIOV3H g:vlilir:en TxPDO10 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3239 | TxPDOI10 var4 (CU:IEIi;)en TxPDO10 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3240 | TxPDO10OV4H g:vlilir:en TxPDO10 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3241 | TxPDO11 Map (CU:IEIi;)en TxPDO11 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3242 | TxPDO1lvarl |CANopen TxPDO11 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3243 | TxPDO11V1H g:vlilir:en TxPDO11 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3244 | TxPDO11 var2 (CU:IEIi;)en TxPDO11 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3245 | TxPDO1.1VZH g:vlilir:en TxPDO11 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3246 | TxPDO11var3 (CU:IEIi;)en TxPDO11 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3247 |TxPDO11V3H g:vlilir:en TxPDO11 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3248 | TxPDO11 var4 (CU:IEIi;)en TxPDO11 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3249 | TxPDO11V4H g:vlilir:en TxPDO11 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3250 | TxPDO12 Map (CU:IEIi;)en TxPDO12 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3251 | TxPDO12 varl |CANopen TxPDO12 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3252 |TxPDO12 V1H g:vlilir:en TxPDO12 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3253 | TxPDO12 var2 (CU:IEIi;)en TxPDO12 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3254 |TxPDO12V2H g:vlilir:en TxPDO12 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3255 | TxPDO12 var3 (CU:IEIi;)en TxPDO12 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3256 |TxPDO12V3H g:vlilir:en TxPDO12 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3257 | TxPDO12 var4 (CU:IEIi;)en TxPDO12 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3258 |TxPDO12 V4 H g:vlilir:en TxPDO12 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3259 | TxPDO13 Map (CU:IEIi;)en TxPDO13 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3260 | TxPDO13 varl | CANopen TxPDO13 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
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(lower)

E3261 | TxPDO13 V1H | CANopen TxPDO13 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3262 | TxPDO13 var2 (CU:IEIi;)en TxPDO13 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3263 | TxPDO13V2H g:vlilir:en TxPDO13 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3264 | TxPDO13 var3 (CU:IEIi;)en TxPDO13 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3265 |TxPDO13V3H g:vlilir:en TxPDO13 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3266 | TxPDO13 var4 (CU:IEIi;)en TxPDO13 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3267 |TxPDO13V4H g:vlilir:en TxPDO13 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3268 | TxPDO14 Map (CU:IEIi;)en TxPDO14 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3269 | TxPDO14 varl |CANopen TxPDO14 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3270 | TxPDO14 V1H g:vlilir:en TxPDO14 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3271 | TxPDO14 var2 (Cu:lgli;)en TxPDO14 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3272 | TxPDO14 V2 H g:vlilir:en TxPDO14 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3273 | TxPDO14 var3 (Cu:lgli;)en TxPDO14 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3274 | TxPDO14 V3 H g:vlilir:en TxPDO14 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3275 | TxPDO14 var4 (Cu:lgli;)en TxPDO14 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3276 |TxPDO14V4H g:vlilir:en TxPDO14 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3277 | TxPDO15 Map (CU:IEIi;)en TxPDO15 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3278 | TxPDO15 varl | CANopen TxPDO15 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3279 | TxPDO15V1H g:vlilir:en TxPDO15 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3280 | TxPDO15 var2 (Cu:lgli;)en TxPDO15 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3281 |TxPDO15V2H g:vlilir:en TxPDO15 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3282 | TxPDO15 var3 (Cu:lgli;)en TxPDO15 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3283 | TxPDO15V3 H g:vlilir:en TxPDO15 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
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(upper)

E3284 | TxPDO15 var4 | CANopen TxPDO15 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3285 |TxPDO15V4H g:vlilir:en TxPDO15 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3286 | TxPDO16 Map (CU:IEIi;)en TxPDO16 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3287 | TxPDO16 varl | CANopen TxPDO16 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3288 | TxPDO16 V1H g:vlilir:en TxPDO16 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3289 | TxPDO16 var2 (Cu:lgli;)en TxPDO16 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3290 | TxPDO16 V2 H g:vlilir:en TxPDO16 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3291 | TxPDO16 var3 (Cu:lgli;)en TxPDO16 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3292 | TxPDO16 V3 H g:vlilir:en TxPDO16 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3293 | TxPDO16 var4 (Cu:lgli;)en TxPDO16 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3294 | TxPDO16 V4 H g:vlilir:en TxPDO16 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3295 | TxPDO17 Map (Cu:lgli;)en TxPDO17 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3296 | TxPDO17 varl |CANopen TxPDO17 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3297 | TxPDO17 V1H g:vlilir:en TxPDO17 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3298 | TxPDO17 var2 (CU:IEIi;)en TxPDO17 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3299 | TxPDO17 V2 H g:vlilir:en TxPDO17 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3300 | TxPDO17 var3 (Cu:lgli;)en TxPDO17 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3301 | TxPDO17 V3 H g:vlilir:en TxPDO17 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3302 | TxPDO17 var4 (Cu:lgli;)en TxPDO17 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3303 | TxPDO17 V4 H g:vlilir:en TxPDO17 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3304 | TxPDO18 Map (Cu:lgli;)en TxPDO18 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3305 | TxPDO18 varl | CANopen TxPDO18 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3306 |TxPDO18V1H g:vlilir:en TxPDO18 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

(upper)
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E3307 | TxPDO18 var2 | CANopen TxPDO18 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3308 |TxPDO18V2H g:vlilir:en TxPDO18 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3309 | TxPDO18 var3 (CU:IEIi;)en TxPDO18 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3310 |TxPDO18 V3 H g:vlilir:en TxPDO18 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3311 | TxPDO18 var4 (CU:IEIi;)en TxPDO18 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3312 |TxPDO18 V4 H g:vlilir:en TxPDO18 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3313 | TxPDO19 Map (Cu:lgli;)en TxPDO19 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3314 | TxPDO19 varl | CANopen TxPDO19 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3315 | TxPDO19 V1H g:vlilir:en TxPDO19 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3316 | TxPDO19 var2 (CU:IEIi;)en TxPDO19 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3317 |TxPDO19 V2 H g:vlilir:en TxPDO19 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3318 | TxPDO19 var3 (CU:IEIi;)en TxPDO19 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3319 | TxPDO19 V3 H g:vlilir:en TxPDO19 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3320 | TxPDO19 var4 (CU:IEIi;)en TxPDO19 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3321 | TxPDO19 V4 H g:vlilir:en TxPDO19 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3322 | TxPDO20 Map (CU:IEIi;)en TxPDO20 Mapping Parameter 4 Sous-index 0. hombre de variable mappées

E3323 | TxPDO20 varl | CANopen TxPDO20 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3324 | TxPDO20V1H g:vlilir:en TxPDO20 Mapping Param - variablel (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3325 | TxPDO20 var2 (CU:IEIi;)en TxPDO20 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3326 |TxPDO20 V2 g:vlilir:en TxPDO20 Mapping Param - variable2 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3327 ?xPDOZO var3 (CU:IEIi;)en TxPDO20 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3328 |TxPDO20 V3 g:vlilir:en TxPDO20 Mapping Param - variable3 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
E3329 ?xPDOZO var4 (CU:IEIi;)en TxPDO20 Mapping Param - variable4 (16bits) 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc

(lower)
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E3330 | TxPDO20 V4 | CANopen TxPDO20 Mapping Param - variable4 (16bits) 0| 65535 explication voir document spécification CANopen : Z120000c.doc
H (upper)

Fin
du

docume
nt
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Annexe D PC Connection

D.1.

Windows Configuration

SIGNIFICANT:

To connect a PC to the Module of regulation it is necessary to use a standard DB9/DB9 straight full cable
(9 wires).

Under Windows NT, 2000, XP only the administrator has a total access to the parameters. It is thus
necessary to be logged as an Administrator.

A few steps are required to configure a PC before controlling a KERYS:

Check the network properties.

Install the modem.

Create a Dial-Up Networking Connection.
Set-up the internet properties.

Communication between the KERYS and the PC is carried out by Dial-Up Networking.
The PC must be configured to communicate with a 19.2K bps modem with TCP/IP networking enabled.

D.1.1. Check the network properties

Click Start, Settings, and Control Panel.

In Control Panel, double click the networks icon.

Dial-Up Adapter and TCP/IP -> Dial-Up Adapter protocol must be present in the list. If they are not there, use the
Add button to add them into the list. For the 2 components, select the Microsoft constructor.

Select Dial-Up Adapter and click on Properties. In the Bindings tab, TCP/IP -> Dial-Up Adapter must be
enabled. In the Advanced tab, select Enable Point To Point IP and the value must be Yes.

D.1.2. Install the Modem

Click Start, Settings, and Control Panel.

In the Control Panel, double-click the Modems icon.

In the Modems Properties dialog box, click Add.

Only for Windows 95: in the initial dialog box of the Install New Modem wizard, click Other to enable that option,
and then click Next. For Windows 98 & ME see the next step.

In the next dialog box, click Don't detect my modem; I will select it from a list to enable that option, and then click
Next.

In the next dialog box, under Manufacturers, Standard Model Types should be selected. Under Models, select
Standard 19200 bps Modem, then click Next.

In the next dialog box, select Communications Port (COM1) as the port, and then click Next.

After Windows installs the modem, click Finish.

D.1.3. Set the Modem Properties

Back in the Modems Properties dialog box, select the new modem (Standard 19200 bps Modem) and then click
Properties.

In the Standard 19200 bps Modem Properties dialog box (cf. figure 21), under the General tab, ensure that
Communications Port (COM1) is selected as the Port. Change the Maximum Speed to 19200.
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Figure 46 - Modem properties

e  Under the Connection tab, ensure that the modem is configured for 8 data bits, no parity, and one stop bit. Then
click Advanced.

e Inthe Advanced Connection Settings dialog box, ensure that the Use flow control and Hardware (RTS/CTS)
options are enabled. Then click OK.

e Under the Connection tab, click Port Settings.

e In the Port Settings dialog box, ensure that the Use FIFO Buffers option is disabled. Then click OK.

e (lick OK to close the Standard 19200 bps Modem Properties dialog box and Close to close the Modem Properties
dialog box.

D.1.4. Create a Dial-Up Networking Connection

¢ Double-click on My Computer, and then on Dial-Up Networking.

e In the Dial-Up Networking dialog box, double-click the Make New Connection icon.

e In the initial dialog box of the Make New Connection wizard, where it asks you to enter a name for the computer you
are dialling, enter KERYS Ensure that the selected modem is Standard 19200 bps Modem. Then click Next.

e In the next dialog box, phone number must be 1, area code must be empty. Then click Next.

e In the next dialog box, click Finish.

D.1.5. Set the Dial-Up Networking Properties

¢ In the Dial-Up Networking dialog box, point to the new KERYS connection icon. Click the right mouse button and
select Properties.

e Under the General tab, ensure that Standard 19200 bps Modem is selected at the bottom.

e Under the Server Types tab (cf. figure 22), ensure that the type of dial-up server is set to PPP: Internet, Windows
NT Server, Windows 98 (or similar PPP setting under Windows 95/ME). Ensure that all Advanced options are
disabled. Under Allowed network protocols, select TCP/IP and ensure that all other network protocols are disabled.
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Figure 47 - Dial-up networking options

Under the Server Types tab, click TCP/IP Settings.
In the TCP/IP Settings dialog box (cf. figure 23), click Specify an IP address and type in the following IP address:
192.168.11.2. The Server assigned name server addresses option should be enabled. The options Use IP header
compression and Use fault gateway on remote network should be disabled. When all options are set correctly,

click OK.

NOTE :

For Windows NT, 2000 and XP it is sometimes required to enable the Specify name server addresses
option. The Server assigned name server addresses is then disabled and DNS and Wins options can be
left to 0.0.0.0.

e  Under the Scripting tab, ensure that the Start terminal screen minimised is enabled.

TCP/IP Settings |72

" Server assioned IP address

&' Specify an P address

IF* address: |192 Lleg 112 |

& Server assighed name server addresses

" Specify name server addiesses

e | R BEC R T |
Secrrtam H S | GRS ARG RCIN, Bt |
Pritensaitiss [0 00 00 |
et B 45 | i} ] ] a |

™ Use IP header compressicn

™ Use default gateway oniemate nietwork

Cancel |

Figure 48 - TCP-IP settings

e [f there is a Multilink tab, ensure that its Do not use additional devices option is checked, and click OK.
e Point to the KERYS icon, click the right mouse button, select Create Shortcut, and answer Yes. A shortcut to the
KERYS icon should appear on the Windows desktop.
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D.1.6. Set-up the internet properties

e (lick Start, Settings, and Control Panel.

e In the control panel, if you have a WINSOCK software icons. Double-click on it. Turn-off (unchecked) any proxy
server settings. Click OK.

¢ In the Control Panel, double-click the Options Internet icon.

e Under the Security tab, select Trusted Sites and click on Add Sites... Check that Require server verification
(https: ) for all sites in the zone is disabled. In the Zone field write "http://KERYS" and click on Add. Click OK.

e Under the Security tab, select trusted sites, click on Customize... In Java (or Java VM for 95, or Microsoft VM for
ME) and Java permissions, select Custom. Click on Java Custom Settings button. Under the Edit permissions tab,
enable the Access to all Network Addresses in the Run Unsigned Content part. Click OK. Click OK. If a dialog
box appears, click YES.

e  Under the Connection tab, click on Never establish connection. Select KERYS modem in the modem list Click on
Settings, Use a proxy server must be disabled. Click OK.

e Under the Advanced tab, in the Java VM field (Microsoft VM for ME), check that Java JIT enabled is selected.
Click OK.

¢  (Close Control panel.

e Insert the CD Rom delivered with the KERYS.

e Copy the file named hosts from cdrom\kerys directory to c:\windows directory.

D.1.7. Connect the KERYS

e  Connect one end of a DB-9 serial cable to COM1 port of the PC. Connect the other end of the cable to the connector
labelled RS232 to PC or modem on the KERYS.

e Double-click the Shortcut to KERYS icon. In the Connect To dialog box, click CONNECT. Click close.

e [f the connection is OK, an icon (2 small computers) in the bottom right of the screen appears.

D.1.8. View Web Pages from the KERYS Web Server

After the TCP/IP connection has been established with KERYS, you can view KERYS menus with any standard
Web browser such as Netscape or Internet Explorer.

Start the web browser (Internet explorer, Netscape .. ) .

In the “Location” or “Address” field of the web browser, enter the URL of the KERYS: http://KERYS

The KERYS password page should appear in the browser window. Enter your password.

You can now browse through the different KERY'S menus.

To close the connection, double-click the connection icon in the status bar of Windows 95/98/ME. In the Connected
To KERYS dialog box, click Disconnect. Close your web browser.

Annexe E Internal PLC

E.1. Introduction

The core of the system of the Module of Regulation is based on a table of preset variables (see Annexe C " Table of
the variables"page 42).
The format used to describe the variables is as follows:

e | digit for the type of variable

e (: Real measurements or real time value (Ex: Voltage phase 1, Fault BUS CAN..)
e |: Parameters having to be recorded in FLASH (Ex: Number of genset, Rated power..)
e 2: Variables of general use (Ex: Alarms, Counters..)

e 3 digits containing the number of the variable
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All the parameters (variables 1000 to 1999) are stored in non-voltile memory (FLASH) in the module. It is possible to
recover the totality of these parameters thanks to connection PC. All these values can be backed up in a textual file. The
following chapter describes the format of this file.

E.2. Description of the text file

The textual file is composed of 5 parts:

The definition of the parameters
The definition of the labels

The definition of the units

The code of initialization

The code of the equations

E.2.1. Block of definition of the parameters

The starting point of this block is marked by the tag "{PARAMETERS} ".
Each parameter (variable 1xxx) has an input (line) in this block. The structure of each input is as follows:

e  The number of variable preceded by the letter V (Ex: V1006)
e The current value of the parameter (Ex: 320)
e The label of the parameter (indicative) (Ex: Nominal Gen KW)
e  The minimal value (code) (Ex: +00000)
e The maximum value (code) (Ex: +65535)
Ex:
{PARAMETERS}
V1006 320 nominal Gen kw +00000 +65535
V1007 1.00 Gen Pt ratio +00000 +65535

It is possible to directly modify the value of the parameter in the textual file before reloading it in the Module of
Regulation. The user must then be on the modified value belongs to the authorized range. In the contrary case,
an error message will be generated at the time of the downloading.

It is also possible to download an incomplete textual file. At the time of the downloading, only the parameters of
the textual file will be updated, the others will remain unchanged. This mechanism makes it possible to download
the parameters of a former version of the software, or to activate only certain functionalities independently from/to
each other.

E.2.2. Block of definitions of the labels

The starting point of this block is marked by the tag "{LABELS}".
Only the virtual digital inputs can appear in this block.
The structure of each input is as follows:

e  The number of the variable preceded by the letter L (Ex: L1130)

¢ The text of the label (14 characters maximum) (Ex: Sample label)
Ex:
{LABELS}

L1130  Sample label

E.2.3. Block of definitions of the units

The starting point of this block is marked by the tag "{UNITS} ".
For the Module of regulation, this block is always empty.

List valid units:
00: no unit
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01:V
02 :kV
03:
04 :
05:
06 : Hz
07 : kW

08 : kWh
09 : kVAR
10 : kVARAh
11:rpm
12: %

13 : Bar

14 : mBar
15 : kPa

16 : PSI

17 :°

18 :°C
19:°F
20:L

21 : Gal
22:s
23:h

24 : days
25 : Hz/s
26 : m3/h
27 : Gal/h
28 :L/h

>
=78

Ex:
{UNITS}
000029 14

E.2.4. Blocks of initializations

The starting point of these blocks is marked by the tags "{INIT1} ", "{INIT2} " or "{INIT3} " according to the
level of the equations which composes it. A user connected with the password of level 0 (no password) will never
obtain these blocks! A user connected to level 2 will obtain the blocks of level 1 and 2 but not 3.

The utility of these blocks is to allow various codes users (end-user, brought into service, engineering) to be
carried out with the starting of the module only one and single time. It is possible to program in these
initializations the setting with 1 or O of variables, the configuration of certain parameters to special values.

For more details on the programming language to see E.3 " Description of the programming language"page 116.

E.2.5. Blocks of the equations

The starting point of these blocks is marked by the tags "{EQUATIONS L1}", "{EQUATIONS L 2}" or
"{EQUATIONS L3}" according to the level of equations which composes it. A user connected with the
password of level O (no password) will never obtain these blocks! A user connected to level 2 will obtain the
blocks of level 1 and 2 but not 3. These blocks contain the equations which will be carried out recurringly (every
100ms). It is possible to put the equations here not standards to manage a specific operation of the installation (ex:
Additional thresholds, alarms..)

For more details on the programming language to see E.3 " Description of the programming language"page 116.

E.2.6. End of file

Each textual file must end in the tag "{END OF FILE} ".
All the following texts this tag of end are regarded as comments and are not compiled.
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Note: It is strongly recommended not to add too many comments at the end of the file. Total size not having to
exceed 62Kbyte.

NOTE:

This file is a textual file alone. To read or to modify it, one never should use a text processing (like
Microsoft Word) but only a text editor (Notepad for example).
The size of the file is limited to 62 Kbyte. If a file greater is downloaded in the Module of Regulation, it

will be rejected.

It is imperative that the genset is stopped to download a file. Into the contrary case, the file will be rejected.

CAUTION:

At the time of the remote loading, it is recommended to disconnect all the cables except for the power

supply.

E.3. Description of the programming language

It is strongly recommended to follow a training before using programming PLC. Contact DSF-Technologies to obtain the
planning of these trainings.

The PLC is a simplified programming language having a reduced instruction set. It is used to adapt the Module of
regulation to the application if necessary. The achievable code generated by the internal compiler is intrinsically linear,
no loop is possible.
Part "INIT" of the code is executed only at starting whereas part "PROG" is executed every 100ms.

In the equations sources, it is possible to use the totality of the internal variables of the Module of regulation in the
following way:

Variables 0000 to 0999 can be read but not written.

The variables 1000 to 1999 can be read and written if they were individually unbolted.

The modification relates only to the current value, the modified value is not written in FLASH. Attention
however, it will be written in FLASH at the next request of the user.

The variables 2000 to 2999 can be read and written without restrictions.

Note: A variable written by a piece of code of level 1, could not be written a code of level 0. On the other hand, a code of
level 2 to come to rewrite another value and to cancel the result of the code of level 1.

E.3.1.

Instruction set

Program:

Blocks:

Logical operators:
Arithmetic operators:

Operators of comparisons:

Assignments:
Arrays:
Calculations:

Tests:
Incrementings:
Decrementings:
Comments:

PROG, INIT, .

BLOC, BEND

AND, OR, XOR,!

+, -, %,/

EQ (equal)

NE (different)

GT (greater than)

LT (lower than)

GE (greater or equal)

LE (lower or equal)

E2xxx:= calculation.
E2xxx[calculation]:= calculation
Any combination of terms and logical operators or
arithmetic.

TEST, THEN, ELIF, ELSE, TEND
INC

DEC

@
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Note 1: Each instruction must end with a semicolon (;) except the reserved words BEND, ELIF, ELSE, TEND.
Note 2: Each block of program started with a PROG ends with a dot (.)

Syntax:
e  Examples of tests:

TEST condition THEN instruction TEND;
If the condition is true then instruction is executed, if not the instruction folllowing TENDS is executed.

TEST condition THEN BLOC instruction; instruction;. . ; instruction BEND TEND;
If the condition is true then the instructions contained between BLOCK and BEND are executed, if not the
instruction folowing TENDS is executed.

TEST conditionl THEN BLOC instructionl I; instructionl?2;..; instruction] N BEND

ELIF condition2 THEN BLOC instruction21; instruction22;..; instruction2N BEND

ELIF condition3 THEN BLOC instruction31; instruction32;..; instruction3N BEND

ELSE BLOC instruction41; instruction42;..; instruction4 N BEND

TEND:;

If the conditionl is true then the instructionsl I to IN contained between BLOCK and BEND are executed,
if not If the condition2 is true then the instructions21 to 2N contained between BLOCK and BEND are
executed, if not If the condition3 is true then the instructions31 to 3N contained between BLOCK and
BEND are executed, if not the instructions41 with 4N contained between BLOCK and BEND executed.

e Examples of calculations and instructions:
E2680:=(E2000+E2001+E2002+E2003)/4;
E2680 contains the average of the values of E2000 to E2003.

E2000:=2; E2680[E2000+1]:=10;
E2000 contains 2, thus E2000+1 is equal to 3 and E2680[3]=E2683 contains 10.

E2680:=(E0030 GT 1450) AND ((E0030 GT 1500) OR E2680);
Fulfill the function threshold 1500 on the EO030 variable with a hysteresis of 50.

e  Examples of conditions:
TEST E2050 EQ 1 THEN ...
Execute the instructions if the variable 2050 is equal to 1.

TEST E0030 GT 1500 THEN ...
Execute the instructions if variable 0030 is larger than 1500.

TEST ('E2046) AND E2055 AND ((E2071 EQ 14) OR (E2071 EQ 15)) EQ 1 THEN ...
Execute the instructions if the variable 2046 is to 0 and 2055isto 1 and ...

E.3.2. Use of the variables

The modifiable variables (2000 to 2999) are used in two manners. When the number is preceded by the letter E,
the value of the variable is that recorded at the time of the input in the equations (instantaneous photography).
On the contrary, when the number of variable is preceded by letter X, the value of the variable is the current
value, which wants to say that it could be modified by part of the code executed before.

It is strongly recommended to use E2xxx syntax, the X2xx version having to be used only for special purposes
and identified well by people highly qualified.

The risk of a badly controlled use of X2xx syntax is the appearance of a nonpredictive operation since depend on
the code to execute before.

Note I: All the variables are coded on 16 bits and signed. This means that the maximum value of a variable is
+32767 and its minimal value is -32768.

Note 2: When the variable is a floating number, coding remains that of note 1. This means that the programming
must take account of the position of the comma in the variable. Ex: 1.01 is coded 101.

Annexe F Troubleshooting
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Annexe G

Version
Beta 2 (V0.2)

History of the Software

Date
06/01/2003

Commentaires
First delivered version

Beta 3 (V0.3)

27/02/2003

First version tested with bench SDMO (03 Mars 2003)

Beta 4 (V0.4)

28/04/2003

Modifications made in test at SDMO

Beta 5 (V0.5)

28/04/2003

Idem

Beta 6 (V0.6)

22/04/2003

- Correction of the management of the numbers with dots by CANopen.

- On Web site: posting of values 65535 [32767] for the parameters of the whole type
[signed]. These two points correct the problems of configuration of TC and TP.

- Harmonization of the DIP switch of CANopen identifier (the made-to-order of
charts A4472). - Addition of a parameter for the selection of configurations PDO (the
associated program is not implemented).

- Addition of the VOxxx parameters for filing such as definite the 17/04/03 (the
associated program is not implemented).

- Suppression of dependence GENSYS for the applet of the Web site.

- Taking into account of the parameters V3xxx (CANopen) in the calculation of
checksum. The speed of update of the checksum depends on the load of the processor,
mainly on the level of communications (CANopen and TCP-IP in particular). = > To
await 50ms to be certain validity of the checksum after modification of a parameter.

Beta 7 (V0.6)

05/05/2003

Figure 49 — Software revisions
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